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OBLUME NPEAYNPEXAEHUA: MEPbI BE3OIMNMACHOCTU - MOHTAX - SKCIJTYATALIUA

(nepeBOA OpUrMHaNIbHbIX MHCTPYKLIMNA)

BHUMAHUE BaxHble MHCTPYKLUUM NO TexHUKe 6e3onacHoctn. Cobnioaante BCe MHCTPYKUUU, T.K. HEMPABUIIbHbIA MOHTaX
MOXeT BbI3BaTb Cepbe3HOe NoBpexaAeHne o6opyaoBaHus.

BHUMAHUE BaxHble MHCTPYKLMM NO TexHUKe Oe3onacHoctn. CobniogeHue 3TUX MHCTPYKUMM BaXHO AnNs Bawen
cob6cTBeHHOM 6e3onacHOCTU n 6e3onacHOCTU Apyrux noaen. XpaHuTe 3TM MHCTPYKLUN.

+ [lepeg HavyanomMm MOHTaXKa NpPOBEpbTE TEXHWYECKME XapaKTepUCTUMKU u3denusi, npuBefeHHble B HaCcTOsWEeM PYKOBOACTBE, B
YaCTHOCTW, HACKOMbKO u3genuve noaxoauT ANs Balleh KOHKPETHOW cucTembl aBToMaTuku. Ecnu oHo He nogxoauTt, HEJIb3A
NPOV3BOANTbL Er0 MOHTaX.

*  Wcnonb3oBaHve nsgenusi paspeluaeTcs TOMbKO MOcre npoueaypbl BBoAA B 3KCMyaTauuio, ONMCaHHOW B rnaee "VcnbiTaHue u
BBOJ, B 3KCMnyaTaumio”.

BHUMAHUE CornacHo nocnegHMm 3akoHam EC, peanusauumsa cucteM aBTOMaTUKM [OMXHA COOTBETCTBOBaTb
YHUPUUMPOBaAHHbIM  CTaHAapTaM, coAepXawmmca B [OEeACTBYHOLIEA AUpPeKTMBe NO MaluMHaMm U
obopyaoBaHuI0, KOTOpasA MO3BONAET AeKflapupoBaTb COOTBETCTBUE CUCTEM 3TUM cTaHgapTam. C yyeTom
aToro Bce paboTbl N0 NOAKMNIOYEHUIO K CeTU NMUTAHUA, UCNbITAHUSAM, cAave B 3KCMyaTauuMio U o6CnyXMBaHUIO
CUCTEM [OJXKHbl BbINOMHATL TOMbKO KBanUULUMpOBaHHbIE U UMelWMe Heo6xoaumMyko mnoAroToBKY
TeXHMUYecKue cneymanucTbl.

* [lepeg Hayanom MoHTaxa criegyeT y6eauTbCsi, YTO BCE ANEMEHTbI CUCTEMbI HAaXOAATCA B paboyem COCTOSHMM M noaxoadaTt Ang

NNaHNpPyemMoro NpMMeHeHNs.

* OTOT NMpOoAyKT He nMpeAHasHa4veH Ansi UCMOMb30BaHWs nuuamMu (BKM4Yasa aetewn), YoM uUsnyeckme, CEHCOPHbIE UMM YMCTBEHHbIE

CNOCcOBHOCTN CHUXKEHBI, MO0 HE MMEKLLMMN HEOOXOAMMOrO OnbiTa N HAaBLIKOB.

* He nosBonanTte AeTam nrpatb ¢ 4aHHLIM U3OENMeM.

* He no3Bonsnte 4eTaMm urpaTtb CO CTaUMOHAPHBIMU OpraHamMmu ynpaBneHns cucteMbl. [lepxute nynbT AUCTAHLMOHHOMO YyNpaBneHust
BHE JOCAraeMocTu geTen.

BHUMAHUE Bo mn3bexaHne pucka criyyanmHoro cbpoca ycTponcTBa OTKMOYEHMS MPU MeperpeBe CUCTEMY Henb3s nogknoyaTb K
CEeTV NUTaHWSA Yepes3 BHELUHWI NepeknioyaTenb, HanpMMep TakMep, U NOAKMIYaTh K UCTOYHWKY MUTaHWUS, KOTOPbIN
perynsipHo BKIOYaeTCs M BbIKNoYaeTcs.

* Ob6ecneubTe Hanuume pasbeauHsIIOLLEro YyCTponcTea (NpnobpeTaeTca oTAENBHO) B LNV NUTaHMSA CUCTEMbI C PACCTOAHMEM MeXay
pPasoOMKHYTbIMW  KOHTakTamu, obecrneyvBaloliMM MOMHOE pa3bedvHEHVWEe Mpu  YCIOBMSAX, COOTBETCTBYIOLUMX KaTeropuu
nepeHanpspxkeHuns 1.

* Bo Bpemsa MoHTaxa obpallantecb C M3genMemM M ero KOMMOHEHTaMW akKypaTHO, He JOoMyckasi UX MafeHusl, NoBpexaeHus u
nonagaHuns Ha HUX NobbIX XNOKOCTEN; 3TO MOXET NPMBECTM K HENPaBWUbHON paboTe cnuctemsl 1 K pucky ansa niogen. Ecnn takoe
Npown3oLLNo, cneayeT HeMeaNIEHHO NPeKPaTUTb MOHTaX M CBS3aTbCS CO CNy>O0M NoAAEpKKN KITMEHTOB.

* T[lpou3BognTens He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3a yuwiepO, MPUYUHEHHbI MMYLLECTBY, 0OOpydoOBaHWIO U NOAsSM B pesyrnbraTe
HecoGnioAeHns MHCTPYKUMA No cbopke M MOHTaxy. B Takux cnyyasx npegocTtaBneHve rapaHtum Ha dedekTbl MaTepuana
UCKITHOYEHO.

* B3BelUeHHbIN YpOBEHb 3BYKOBOrO AaBneHuns nsnydeHns A coctasnset meHee 70 gb(A).

*  YucTky n obcnyxmBaHue, BbIMOJHAEMbIE MONb30BaTeneMm, Henb3s nopyvaTe AeTam 6e3 npucmoTpa B3pOCTbIX.

* [lepen Ha4anom paboT No YMCTKE N OBCNYXMBAHUIO BCerga OTKNIoYanTe nsgenne ot et NUTaHus.

* [lepnognyecku NpoBepsinTe CUCTEMY, B YAaCTHOCTM, BCe kabernu, NpyXuHbl U OMOpbl Ha Hanuune pas3banaHCcMpoBKW, M3HOCA UMK
nospexaeHns. He ucnonb3ymte cuctemy, ecnu oHa TpebyeT pemMOoHTa Unu perynupoBKM, MOCKOMbKy cObon aBTOMaTvkn unu ee
HenpaswunbHasa 6anaHcMpoBKa MOTYT NPMBECTUN K CEPbE3HbIM TPaBMaM.

*  YTunusaumio ynakoBOYHbIX MaTepuarnos U3genvs cnegyeT npousBoAnTb B COOTBETCTBMU C MECTHBIMU HOPMaMMU.

*  Wszpenue Henb3A ycTaHaBNMBaTb BHE NOMELLEHUS.

+ Cnepgute 3a OBWXYLUMMUCA ABEPSMU U HE NO3BOMAWTE HUKOMY MOAXOAWMTb K HWM, NMOKa OHW HE OTKPOKOTCH WMW HE 3aKporTCs
MOMHOCTbIO.

* * BbyabTe OCTOPOXHbI MPU UCMOMb30BaHNM YCTPONCTBA PYYHOTO OTKPbITUS, TaK Kak OTKpbITas ABEPb MOXET BHE3anHo ynacTtb 13-3a
cnabbIX NN COMaHHbIX NPYXWH, NN ecnn oHa HecbanaHcupoBaHa.

+ Pa3 B Mecsay npoBepsainiTe peBepc NpuBoLa Npu CTONKHOBEHUWN ABEPU C 0OBEKTOM BbicOTOM 50 MM, pacnonoXeHHbIM Ha 3emre.
Mpu HeoGXxoaAMMOCTH OTPErynMpynTe ABEPb M NPOBEPLTE €€ €eLle pas, Tak Kak HenpaBuIbHas perynmpoBka NoTeHuMansHo onacHa
(Ans NpuBOOOB, OCHALLEHHbIX NMPEeAoOXPaHUTENbHOW CUCTEMON, cpabaTbiBaloLlen, Koraa HWKHWA Kpal ABepu cTankvBaeTcs C
npensTcTBuem).

+ Ecnu noepexaeH kabenb nuTaHus, TO0 BO n3bexaHne BO3HUKHOBEHWSA puUCKa ero JOIDKEH 3aMeHWUTb M3roToBUTENb uUnun cnyxba
TEXHUYECKOW NoAAEPKKM N3roTOBUTENS, MO0 NULIO, MMEIOLLIEE aHaNOTMYHY0 KBanudukaumto.
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NPEAYNPEXAEHUA MO YCTAHOBKE

Mepepn ycraHoBKOW NpuBoAa ybeanTech, YTO ABEPb HAX0AWUTCA B paboyemM COCTOsIHWMM, NpaBunbHO cbanaHcMpoBaHa, OTKpbIBaeTCs
1 3aKpblBaeTCs Hagnexainum obpasom.

Mepen yctaHOBKOW ABUratens CHUMUTE BCE HEHYXHble TPOChbl M LEenu, a Takke OTKMounTe Bce obopydoBaHue (Takoe Kak
yCTPONCTBa GIIOKMPOBKK), KOTOPOE He TpebyeTcsa Ans paboTbl ¢ MOTOPM30BaHHBIM MPUBOAOM.

Y6eautech, YTO NpU NepemeLLeHnn NOABMXKHOW CeKLMN B MOMHOCTBIO OTKPLITOE W MOMHOCTLIO 3aKPbiTOE MOJIOXKEHWEe HEeT pucka
CTOINKHOBEHMS UK 3axBaTa HEMOABWXKHbIX AeTarnewn; Npu Hannynm Takoro pyUcka Hagnexaiuym obpasom 3alwmTuTe Takue getanm.
YcTaHoBuWTE y3en Ans py4Horo nepemMeLleHuns Ha BbicoTe He 6onee 1,8 m.

MPUMEYAHWE: ecnu 3TOT y3en CbeMHbINA, TO ero HeobxoaNMO XpaHUTb PSAOM C BOPOTaMMU.

Y6eautecb, 4YTO YCTPOMCTBA YNpaBfeHUs HaxoOATCA BOANW OT ABMXKYLUMXCS 4YacTel, HO TeM He MeHee B npefenax npsiMou
BMAVMOCTMN.

Ecnn He ncnonb3yeTcs cenektop, TO YCTPOWCTBA ynpaBreHus AOSKHbl ObiTb YCTaHOBMNEHbI Ha BbicOTe He MeHee 1,5 M u He
OOIMKHbI 6bITb AOCTYMHbI.

MocTosiHHbIE Mpegynpexpatolime 3HakM 06 onacHOCTM 3axBaTa AOSKHbI OblTb 3akpensieHbl Ha BMOHOM MecTe Nubo psiAoM co
CTauMOHapHBLIMU OpraHaMm ynpasneHus (Npy nx Hanu4mm).

MocTosiHHas aTWkeTKa C MOPSAKOM PYYHOrO OTKPbITUS BOPOT AOMKHa ObiTb npukpenneHa BOnu3m OT ysna AN MX PYy4HOro
nepemeLleHus.

Mocne yctaHoBkM ybeauTech, Y4TO ABUraTenb He 3anyckaeT nNMbo npepbiBaeT OTKPbITUE ABEPU, KOrAa OHa HarpyxeHa Becom 20 Kr,
MPUKPENMEeHHbIM K LEHTPY ee HWXKHEro kpas (4Ans npuBOAOB, KOTOPbIE MOXHO WMCMOMb30BaTb C ABEPAMU, UMEIOLMMU LUMPUHY
OTKPbITMS Gonee 50 Mm).

Mocne ycrtaHoBkM ybeguTecb, YTO MexaHU3M Hagnexawum obpa3oM OTperynupoBaH W UYTO MPUBOA BKIOYAET peBepc npu
CTONMKHOBEHUW ABEPU C 06BbEKTOM BbiCOTOM 50 MM, pacnonoXxeHHbIM Ha 3emne (Ans NPUBOAOB, OCHALLEHHbIX NMPefoXpaHNTENbHON
cuctemomn, cpabaTbiBatoLLen, Koraa HUXKHUA Kpav ABepu CTalnknBaeTcs C NpPensaTCTBUEM).

Mocne ycTaHOBKM AOMONHUTENBHO y6eanTech, YTO HUKaKNe YacTu ABEPU He NepeKpbiBatoT ObLLLEeCTBEHHbIE NPoe3abl U TPoTyapbl.
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1 - OMUCAHUE YCTPOUCTBA U MPEOQYCMOTPEHHOE NMPUMEHEHUE

[aHHoe wu3penve OTHOCUTCSE K CEMEWCTBY  PeayKTOPHbIX
aBuratenen SWN-SDN-SDNI, npeaHasHa4YeHHbIX ansa
aBTOMaTM3aUMM cbanaHCUpPOBaHHbIX ABEPEN: CEeKLMOHHbIX BOPOT
AN NPOMbILUSIEHHOTO NMPYMEHEHUS.

Moaenn SWN 70 - 24 - KU, SWN 70 - 24 - KE, SWN 70 - 24 - E,
SDN 70 - 24 - KE, SDN 100 - 24 - KU, SDN 100 - 24 - KE, SDN
100-24 - E, SDN 140 - 20 - E, SDN 140 - 20 - KU, SDN 140 - 20 -
KE, SDN 140 - 20 - KE, SDNI 140 - 20 - KU obopynoBsaHsbi:

- abconioTHbIM ~ 9HKOAEPOM  (MOMOXEHWs  HacTpauBakwTCA C
noMoLLbio 6roka ynpaBneHus)

nnm

- MEXaHW4yeckMM  KOHLUEBbIM  Bblknoyatenem  (MOMoxeHus

HacTpavBalTCs NyTEM PYyYHOMN PErynmupoBKU KyIaukoB).

2 - NPEAENDBI NPUMEHEHUA U3AENUA

A BHUMAHME! Bce Apyrve BapuaHTbl NMPUMEHEeHUs, He
onucaHHble B HacTosieM pyKOBOACTBe, a TaKke
aKkcnnyaTauMsa B YCIOBUSIX  OKpyXawlled  cpepgbl,
OTNUYaIOLWMXCA OT OMUCaHHbIX B HacTOALWEM pyKOBOACTBe,
cuuTarTCA HeHaagnexalwumMm u cTporo 3anpeLyeHsbi!

Mepen yctaHoBkoW u3genus ybegutechb, YTO OH MOAXOAMT ANs
npeayCMOTPEHHOrO [AN1i HEro TMPUMEHEHUS: CM. TEXHUYECcKue
XapakTepucTuku nagenusa (rmaesa 8, TexHu4eckne xapakTepucTukn
nsgenus).

A BHUMAHME! Mopgenb penyktopHoro Asuratens
Heo6xoaMMO BbiOMpaTb, MCxoAs U3 obero Beca, KOTOpbIN
AOJDKEeH NoAHMMaTb ABUratesib, HAMOTKA TPOCa, TOMNLMUHbI
CcTeHbl/3abopa W TpPeHUA, KOTOpoe BO3HMKaeT MexAay
nocnegHUMMU U KOHCTPYKLUuen aBepu/ponbcTaBHM.
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CTAHOAPTHASA CBOPKA
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3 - MOHTAX U SNEKTPUYECKUE COEAUHEHUA

3.1 - MoHTax peAyKTOpHOro gsurartens

A BaxHo! nepe.q YCTaHOBKOﬁ peAyKToOpHOro aosuratens (CM. rnaBy 2) npoBepbTe coaepXxuumMmoe ynakoBku, NoCcTaBlisieMble
aeTanun n npucoeanHUTenbHblIe pa3Mepbl peaAyKTOpHOro Asurartens (CM. JINCTbl TEXHUYECKUX OaHHbIX Ha CTP. 17—28).

A BAXHO! Ban ansi HamoTKM [oMmkeH OblTb YCTaHOBMEH KOHLEHTPUYHO M BbLIPOBHEH C MOTOPU3OBaHHbLIM Bariom, B
NPOTUBHOM cllyyae BO3HMKaeT pa3banaHCUpPOBKA, KOTOpas MOXeT NPUMBECTU K NOBPEXAEHUI NGO Ype3mMepHOMY M3HOCY
MexaHu3Ma npueoaa.

Y6eautecb, YTO NpMU 3aKPbITUM U OTKPbITUU ABEPU HUTAe He BO3HUKAET TPeHue; Npu nepemMeLleHun ABepu BPYYHYI ycunue
He porkHo npesbiwaTs 300 H (30 kr).

01. HaHnecute KOHCUCTEHTHYIO CMa3Ky Ha KOHel Bana aAngd HaMOTKK, KOTOPbIM OH NpucoeauHdaeTca K ABuraTternio.

02. BcraBbTe pedyKTOPHbIN ABWUraTernb B KOHeL Bana
ONs HaMOTKM: MpoBepbTe, €CTb M CKBO3HOE
OoTBepCcTME Ha BKNagblwe Bana Aans HamoTtku (A);
ecrM OHO uMeeTcsl, TO €ero HeobxoauMmo
3akpenuTb (B) ona npegoTeBpalleHns criy4anHoro
0OCEBOro NepemMeLLeHus.

Ax Umetomcest 08a pasHbix muna earna.

03. [pucoeduHWTe KpeENeXHbIA KPOHLITENH K peayKTOpHOMY
ABUraTento ¢ NOMOLLbIO BXOAALMX B KOMMMEKT BUHTOB (C) u
waiib (D).

04. 3akpenuTe KpenexHbli KPOHLUTENH: PeayKTOPHLIA ABuraternb
MOXHO PacrnonoXutb Kak ropuM3oHTanbHO, Tak U BepTUKarnbHO,
€Cnu1 Npu 3TOM Ban Anst HAMOTKU HaxoOUTCS B FOPU3OHTaNbHOM
NONOXEeHWUN NapannenbHo nony.

MomeHT 3aTskku gomkeH coctansaTb 20 H-m.
MpumeyaHue: ecnn TpebyeTcs pacnonoXutb PeayKTOPHbINA

JBuratenb WHaye, TO obpatuTecb B CnyX0y TexHWYecKown
nogaepxku Nice.

7 WL L

MpumeyvaHue: ecni Bbl XOTUTE NOKPACUTb PeAYKTOPHbIV ABUraTernb, TO 3alUUTUTe YNNOTHUTENbHLIE KOMbLa OT NonajaHus Ha HiX
Kpacku.
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MCMNMOJIHEHUE C PYYHbIM NEPEMELLEHUEM BOPOT

EOL PacnonoxuTe HanpaensoLLy Tpoca OTHOCUTENBHO KPOHLUTERHa TaK, Kak MokasaHo Ha PUCYHKaxX HuXe; ocTaBbTe He MeHee 90
MM Mexay CTEHOW 1 Ocbto Bana Ans Tpoca.

Ax Umetomes 08a pasHbIx muna earna.

[7/7/7/7/7.

[7/7/7/7/7.
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3.2 - 3JnekTpuueckue coeguHeHUsA

A BHUMAHMUE! Mepen BbinonHeHMeM BceX 3MeKTPUYECKUX COeAMHEHUN y6eaAuTbCs, YTO cUCTeMa OTKM4YeHa OT CeTu
anekTponuTtaHus. HenpaBunbHble MOAKITHOYEHUA MOrYT NMPUBECTU K NMOBPEXAEHUI0 o6opydoBaHUS U K TPaBMUPOBaHUIO
nogen.

MopkntovariTe kabenb NMTaHMA TONBbKO K OMOKy ynpaBneHus: npu ucnonb3oBanunn 6nokos ynpaeneHus Nice D-PRO (Action - Comfort -
Automatic) cm. npunaraemyto K HIM [OKYMEHTauumio.

3.3 - ABapuitHOe py4HOoe yCcTpoucTBo ¢ pykositkon (KU)

ABameHoe py4dHO€E yCTpOﬁCTBO paspewiaeTca ucnonb3oBaTb AN OTKPbITUA U 3aKPbITUA OBEPU TOJSIbKO B Cllydae OTKNo4YeHUdA
ANEKTPO3HEPIrnn.

A BHUMAHUE!
- SAMNMPELWAETCA ucnonb3oBaTh B NO6bLIX APYrux cutyaumsx!
- HeHapnexallee Mcnonb3oBaHMe YCTPOMCTBA MOXET NPUBECTU K TpaBMmam!

NPEQYNPEXOEHUA:

- ABapuitHoe py4HOE YCTPOMCTBO MOXHO WUCMOMb30BaTh TOMbKO MPY BbIKMIOYEHHOM [ABUraTerne.

- ABapwuitHoe py4Hoe YCTPOMCTBO AOSMKHO ObiTh YCTAHOBMNEHO ¥ AOMKHO UCNONb3oBaTbCsA B 6e3onacHoM mecTe.

- Mpu “cnonb3oBaHUU PeayKTOPHLIX ABUraTeENei, OCHALLEHHbIX NPY>XMHHBIM TOPMO30M, [BEPb HEOBXOAMMO OTKpPbIBaTb U 3aKpblBaTb
npv 3agencTBOBaHHOM/3akaToOM TOPMO3€.

- IMo coobparxeHnsim BesonacHOCTU Ha HecbanaHCMPOBaHHBIX ABEPSX TOPMO3 MOXKHO OTMyCKaTb TOSBKO A1 MPOBEPKY NPUW 3aKPbITON ABEPMU.

- ABapuitHoe py4HOe YCTPOMCTBO HMKOrAA He [OSKHO BbIBOAUTL [ABEPb 3a KOHEYHbIE MOMOXEHUs!, MOCKOMbKY NpW 3TOM cpabaTbiBaeT
aBapuiiHbIA KOHLEBOW BblknovaTens. B nogobHom cnyyae cuctemy aBTOMaTWKM Henb3s OyoeT npvBecTM B AeUCTBUME OT
3MEKTPUYECKOro NpuBoAA.

01. OTknounTe ABTOMATUKY OT CETU INEKTPONMUTaHUA.

02. BcTaBbTe pykosTKY B COOTBETCTBYlOLlee OTBEPCTUE C
HebomMbLUMM yCUNUEM.

03. [loBepHuTe pyKosiITKy [0 LieNdka, yKasblBalowero Ha
MONOXEHNE py4yHOro npuBoaa. [lpu 3ToM  oOTKMYaeTcs
yrpaBnsiollee HanpsbkeHne, U ABepb Gonblue He MOXeT
paboTaTb OT 3aMeKTponpMBoAa.

04. OrTkpoiiTe NMGO 3aKpoWTe ABEPb, BpaLlas pyKOSITKY.

05. T[locne wu3BreYEHUs PYKOATKM YMpaBrsioLlee HanpskeHue
BHOBb BKMOYaeTcs, M OBepb CHOBa MoxeT paboTaTb OT
anekTponpueoaa.
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3.4 - ABapuitHoe py4Hoe ycTponucTBo ¢ nerkou uensto (KE - KEL)
ABapMﬁHoe py4dHO€E yCTpOﬁCTBO paspewiaeTca ucnonb3oBaTb OS1IA OTKPbITUA U 3aKPpbITUA OBEPU TOJSIbKO B Cllydae OTKIoYeHUdA
SNEKTPO3HEPIrnn.

A BHUMAHME!
- SAMNMPELWAETCA ucnonb3oBaTh B N06bIX APYrux cutyaumsx!
- HeHapnexauiee cnonb3oBaHue ycTpoMCcTBa MoXeT NPUBECTU K TpaBmMam!

NPEOYNPEXOEHUA:

- ABapuiiHOEe py4YHOE YCTPOMCTBO MOXHO UCMOMNb30BaTh TONbKO NPY BbIKMIOYEHHOM ABUraTene.

- PenykTopHble aBuratenu ¢ aBapuiHbIM py4YHbiM ycTporictBoM Tuna KE - KEL Heobxoammo ycTaHaBnMBaTh TONIbKO B BEPTUKAIIbHOM
NONOXEHWU.

- ABapuiiHoe py4YHOE YCTPOWMCTBO AOIMKHO ObITh YCTAHOBMEHO U AOMKHO UCNOMb30BaThCs B 6e30nacHoM MecTe.

- Mo coobpaxeHnsim BGesonacHOCTN Ha HecbanaHCMPOBaHHbIX ABEPSX TOPMO3 MOXHO OTMyCKaTb TOMbKO A NPOBEPKM NPY 3aKPbITON
asepw.

- ABapuiiHOe py4yHOe YCTPOMCTBO HWUKOF4A He AOJMKHO BbIBOAMTL ABEPbL 3@ KOHEYHbIE MOMOXEHUS, MOCKOMbKY NpY 3ToM cpabaTbiBaeT
aBapuiHbIA KOHLEBOW BblkNoyatens. B nogobHom cnyyae cuctemy aBTOMaTvKM Henb3s OyaeT npuBecT B [EWCTBME OT
3MNeKTPUYECKoro Npneoaa.

01. Otknounte dBTOMATUKY OT CETU 3NNIEKTPONUTAHUA.

02. T[lepemelleHne BNeBO WNKM BMPaBO aKTUBUPYeT BbIKIOYaTENb
3NeKTPONUTaHWSI.

03. TMoTsAHWTe Uenb, YTOObI OTKPbITL UMK 3aKPbITb ABEPD.
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04. licrnonb3yiTe TOMbKO MNPU MpocKanb3biBaHMW LUenu; Bpalyainte
PYKOSITKY MO  4YacOBOW CTpernke, Moka [Bepb He HauyHeT
nepemMeLLaTbCa Haanexalumm obpasom.

3.5 - ABapuiiHoe pyyHoe ycTpouncTso ¢ uenbto (KE 2)

ABapuilHoe py4HOe YCTPOWCTBO paspellaeTcs WCMonb3oBaTb AN OTKPLITUA M 3aKpbITUS OBEPW TOMbKO B Crydae OTKIYEeHUs
3MNeKTPO3HEPruu.

A BHUMAHKE!
- BANPELWAETCA ucnonb3oBaTb B N06bIX Apyrux cutyaumsx!
- HeHapnexaulee ncnonb3oBaHue ycTpoMCcTBa MOXeT NPMUBECTU K TpaBmam!

NMPEQYNPEXOEHUA:
- ABapuitHoe py4yHOe YCTPOMCTBO MOXHO WCMOSb30BaTh TOMBKO MPU BbIKMIOYEHHOM ABuraterne.
- ABapwiiHoe py4yHOe YCTPOUCTBO AOIHKHO ObiTh YCTAaHOBIEHO M AOMKHO UCMONb30BaTLCA B 6€30MacHOM MecTe.

- ABapuiiHOe py4yHOe YCTPOMCTBO HWKOr4a He LOJIKHO BbIBOAMTL ABEPbL 3a KOHEYHbIE MOMOXEHUS, MOCKOMbKY NpU 3ToM cpabaTbiBaeT
aBapuiHbIA KOHLEBOW BblkNoyatens. B nogobHom cnyyae cuctemy aBTOMaTvku Henb3d OyadeT npuBecT B [eWCTBME OT
3reKTpMYecKoro nNpneoaa.

01. OrtknoynTte ABTOMATUKY OT CETU INEKTPONMUTaHUA.

02. BosbMuTe pykosaTky ‘PYYHOW MPUBOM’ u akkypaTHO NOTsHUTE A0
ynopa; npu 3TOM YnpaBsnsiolee HanpskeHne OTKMIOYUTCH, U ABepb

He CMoXeT cpaboTaTb OT anekTponpreoaa. —16 D
| — | ) [5) )
€]
OBUIATEIb! PYYHON
nPueoa
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03.

OTKkpolTE WMNM 3aKpoWTe [OBEPb C MOMOLLbI Lenu aBapUNHOro
pacTopMaxvBaHus.

04.

Bosbmute pykoatky ‘OBUTATEND’ n akkypaTHO nNoTaHUTE OO ynopa;
npy 3TOM YMpaensiowee HanpshkeHne BKMHOYMTCS, U OBEPb CHOBA
cMoxeT paboTaTb OT aMeKTPONpuBoAA.

OBUIATENb

PYYHOW
nPuvBO.A
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3.6 - PerynupoBka Lenu aBapMnHOro py4Horo ycTpomcrea

01.

ABapuiiHoe py4YHOe YCTPOMCTBO UMEET KpensieHne, KOTOPOe MOXHO
pasxaTb U yarnMHUTL Nnbo yKopoTWUTb Lenb, [o6GaBnsas wunu yaanss
3BEHbA.

- 3BeHbsi HEOHXOANMO HALEXKHO 3aKPEMUTD.

- Mpwu perynupoBske AnvHbI Lenn ybeantech, Y4TO OHa He 3anyTanacs.

BosbmuTechk 3a pykosTky ‘ABUITATEJIB’ u akkypaTHO NOTAHWUTE BHU3
ANs BOCCTAHOBNEHUsi paboTbl ABEPW OT 3MEKTPONPUBOAA.

02. PacuenneHue Ans py4Horo nprsoaa
Bosbmutecs 3a pykoaTky ‘PYUHOW MPUBO’ n akkypaTHO NoTaHUTE
BHW3, @ 3aTeM NnepemMecTuTe ABepb BPYYHYIO.
OBUTATENb
03. BoccraHoBneHWe aBTOMaTU4ECKOro yrpaBneHus

PYYHOW
NPUBOA
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3.7- PerynMpOBKa MeXaHUn4YeCKoro KoHueBoro orpaHnuunTens

01. [Insa perynvpoBK/ KOHLIEBOIO OrpaHUYMTENS BbINOMHUTE cneayoLime
JEencTBus:
- 3akporiTe aBepb
- MNoBopauvBanTe ynpaenswllee KynadkoBoe koneco (A) Ha
koHueBom orpaHununtene 3AKPbITUA (3) oo ueHTpa BbikntoyaTens
(B); 3atem 3aTaHyTb perynupoBouHbin BUHT (C) € nomoLblo
BXOZSILLEro B KOMMEKT UHCTPYMEHTA.
Takum 06pa3om Npon3BOAUTCSt NepBOHAYanbHas peryrnmpoBka.
- OTKpbITb ABEPb A0 XENaemoro NonoXeHus.
- TO4HO Tak Ke OTperynupymte KOHLEBOW  OrpaHuduTenb
OTKPbITUA, a 3aTem gpyrue kynadkoBble koneca (5) n (6) (ecnm
OHW MUCNOMb3YTCSA).
- Hebonblune noOrpewwHocTM MofoXeHWA MOXHO WCMpaBuUTb C
NOMOLLIbIO YCTPOMCTBA TOUYHOM HacTponku (D).

== l=h=]=

MHcTpymeHT ans
perynupoBku E

jiy

i

6 BEJbIV OOMONHUTESbHbIV KOHLEEBOW P1 v
OrPAHNYNTEND 3AKPLITUA

5 3ENEHbIV AONONHUTENBHBIN KOHLIEBOW P1 PN
OrPAHNYNTEND OTKPbLITUA

4 KPACHbI/ NPEOOXPAHUTENBHBIA KOHLIEBOW SE ¥
OrPAHNYNTEND 3AKPLITUA

3 | BEJIbI KOHLIEBOW OFPAHUYNTENb 3AKPLITUA E Vv

2 KPACHbIN NPEOOXPAHUTENBHBIN KOHLIEBOW SE A
OrPAHUYNTENDb OTKPbITUA

1 | 3EJIEHbIV KOHLIEBOW OMPAHUYNTENb OTKPLITUSA | E N

;
:

=]
Q
o cal I
o H -
PasbeM 4ns KOHLEBbIX _!' 5 @M
BblIKIlouaTenen al e H HH . —
O |dbel || [ [,
O 91
Sl RE T Ty
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ol || [HC [omilINCT
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3.8 - lMopgknioyeHMe MeXaHU4YeCKOro KOHLEeBOro orpaHmunTens
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3.9 - lMopgknioyeHne 3NeKTPOHHOro KOHLeBOro BbIKoYaTens

01.

OneKTPOHHbIN KOHLEeBoW BrikntovaTens ENAS002 npencrtaBnsieT coboi aHkoAep, BbiAaowWwmin abCcontoTHbIE 3HAYEHMS!.

lMonoxeHusa yctaHaBnueaeTt onok ynpaBneHusa.

Yi(Z
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4 - UCNbITAHUA U BBOA B SKCIMITYATALIUIO

OTO camble BaXkHble aTanbl pa3BepTbiBaHNA CUCTEMblI aBTOMATUKN,
obecneymBatoLLme ee MaKkCuMarsibHyto 6e3onacHoCTb.

Wx pormkeH npoBoauTb KBanMMUUMPOBAHHBLIA U OMbITHLINA
nepcoHarn, oTBeyvaloLwuin 3a Belbop ncnbiTaHWi, HeoBXoaAMMbIX NS
NpoBepKM APHEKTUBHOCTU PELLEHNI, NPUHATBLIX B COOTBETCTBUN C
UMelWnMnMCa  puckamu, U 3a  MpPOBEpKy  COOTBETCTBMUS
AENCTBYIOLLMM 3aKOHaM, CTaHAapTam 1 HopMaTyBaM: B YHaCTHOCTMH,
BceM TpeboBaHuam cTaHgaptoB EN 13241-1 u EN 12445,
yCTaHaBNMBaOWMX MeToAbl WCNbITaHWN Ans  aBTOMaTU4eCKMX
BOPOT 1 ABEpen.

JononHuTenbHble yCTpoWcTBa HEOOXOAUMO WCMbIThIBATL Kak Ha
BbIMOSIHEHNE WX COBCTBEHHbIX (PYHKUMWA, TaK U Ha npaBuilbHOE
B3aumogenctane ¢ HDFI: cm. gokymeHTauuo, npunaraemyio K
Ka>KAOMYy YCTPOWCTBY.

4.1 - WUcnbiTaHuA

OnucaHHble  HWXKe  MeTodbl  WUCMbITaHUMA  MOXHO  Takxke
MCnonb3oBaTb AN NEePUOAMYECKUMX MPOBEPOK YCTPOWCTB, W3
KOTOPbIX COCTOUT CUCTEMA aBTOMATUKM.
Kaxabih  oTAenbHbIN KOMMOHEHT
(4yBCTBUTENBHbIE KPOMKM, OTO3NEMEHTHI,
aBapuUMHOrO  OCTaHoBa) WMeeT  COOCTBEHHYHD  METOOUKY
MCNbITAHUI:  ONs  UCMbITaHWs TakMx YCTPOWCTB  cnegymte
yKasaHuaM, NpMBeaeHHbIM B NpUnaraeMon K HUM LOKYMEHTaL M.
BbInonHanTe ucnbiTaHnsi cnegywmnm o6pasom:

CUCTEMDbI aBTOMaTUKN

yCTpONCTBa

4.2 - BBoa B aKcnnyaTtauuro

BBoa B aKkcnnyaTauuio [ONyckaeTcst TOMbKO MOCie MonyyYeHust
MONOXMUTENbHBIX Pe3ynbTaToB Ha BCEX 3Tanax UCMbITaHui 6noka
ynpaBneHns U ocTanbHbIX YCTPOKcTB (M. 4.1).

He ponyckaeTcs 4YacTW4HbIA BBOA B 3KCMfyaTaumio, a Takke
«BPEMEHHBIA»  3anyck CUCTEeMbl C MOMOLbIO  Kakux-nmbo
NoApY4YHbIX CPEACTB.

01. TlloarotoBbTe NakeT TEXHWYECKOM [AOKyMeHTauuu [Aans
CcMCTeMbl aBTOMaTUKU U XpaHuTe ero He MeHee 10 neT. B
nakeT OOKyMEHTaLWUW OOMKHbl BXOOWUTb, Kak MUHUMYM:
CcBOPOYHBI YepTexX CUCTEMbI aBTOMATUKU, dnekTpuyeckas
CcXxeMa, aHanu3 onacHoCTe W MPUHATbIE peLleHus,
JeKnapauusa WsroToBUTENs O COOTBETCTBMM Ha Bce
YCTaHOBIEHHbIE YCTPOICTBA (MCMOMb3yiiTe Npunaraemyto
K HacTosilieMy pykoeoacTBy [eknapauuio cooTBETCTBUSA
EC), oak3semnnspbl pykoBoACTBa MO SKchnyatauun w
pernaMeHTa TEXHUYEeCKoro o6cnyxmsaHus.

02. TMpvkpenuTe Ha [OBepb MOCTOSIHHYIO 3TUKETKY WK
Tabnuyky c onucaHuem OeWCTBUI MO BbIBOAY CUCTEMbI U3
3aLensieHns M py4HOMY OTKPbITMIO/3aKPbITUIO.

01. Y6eauTtecb, 4YTO CTpOro COGMHOAEHDI
nomeyenHble kak MPEOYIMPEXXOEHNA.

BCE YyKasaHus,

03. T[pukpenuTe Ha [OBepb MNOCTOSIHHYIO 3TUKETKY WK
Tabnuuky, copepxallyl Kak MUHMMYM cregylouime
OaHHble: TWN CUCTEMbl aBTOMAaTUKW, HaWMEHOBaHWE W
agpec M3rotoBuTenst (nvua, OTBETCTBEHHOTO 3a BBOA B
3KCMyaTauuio), CepuiHbIA  HOMep, Fof BbiNycka MU
Mapkuposky “CE”.

02. 3akpovite aBepb.

03. Heckonbko pa3 OTKPOMTE U 3aKpoiiTe ABepb; y6eauTech,
YTO [OBepb MNepemMellaeTcsl Hagnexawum obpas3om, HeT
HUKaKUX OedeKTOB COOPKM W PEryrnmpoBKM, OTCYTCTBYET
HeJoNnyCTUMOe TPeHMe.

04. T[oaroToBbTe [Oeknapauuilo  COOTBETCTBMSI  CUCTEMbI

aABTOMATUKN n nepe,qa|7|Te ee Bnagesnbly CUCTEMbI.

05. Tepepaiite BragenbLy CUCTEMBI «PykoBoacTteo

nonb3osaTens» (OTAenAembli BKNaabliL).

04. Yb6eauTecb, YTO ABEpPb HW 3a 4YTO He 3ageBaeT npu
nepemeLleHun.

05. TlpoBepbTe no ogHomy paboTy BCeEX YCTPOMUCTB
GesonacHocT (hOTO3MEMEHTbI, paMKM C AaTynmkamu u
T.4.).

06. Ecnu Ons npenoTBpalleHWst OmnacHbIX CUTyauuid npu

nepemeLleHnn ABepun orpaHnyMBaeTcs cuna ee ygapa, 1o
cuny ygapa HeobXoguMmo M3MepuTb B COOTBETCTBUM CO
ctaHgaptamu EN 13241-1 n EN 12445.

07. Tlocne 3aBepLueHWs UCMbITAHWIA BKIOYMTE NUTaHNe Gnoka
ynpaBneHus, BbiIBEAUTE W3 3auenfieHns asapuinHoe

06. T[logroTtoBbTe pernamMmeHT TexHU4eCcKoro 06CJ'Iy)KVIBaHVIF|
cuUcTeMbl aBTOMATUKM M nNepefante ero Bnagenbuy

CUCTEMDI.

07. [Mepen nepepadyelt cUCTEMbI aBTOMaTUKU B 3KCMyaTaumio

B NMCbMEeHHOM Buae npenynpeaute snagenbua o NoBbIX

OCTaTOYHbIX OMACHOCTAX U PUCKaX.

pyYHOE YCTPOWCTBO U 3anyCcTUTe peayKTOpHbIN ABUraTeslb.

5- AOMNOJIHUTENIbHAA UH®OPMALIUA

5.1 - CraTM4ecKMi TOPMO3HON MOMEHT

CTaTnyeckuit TOPMO3HOM MOMEHT paBeH MaKkCUMarbHOW Harpyske, 4OMNyCTUMOW AN pedyKTOPHOro ABWUraTtens B criydyae Bbixoda w3
cTposi GanaHcMpyoLLMX NPUCMNOCOBNEHNI, NMPU KOTOPOM ABEPL OKaXeTCs HeypaBHOBELLEHHON.
B cny4ae paspbiBa NPYXWMH CEKLMOHHAs ABEPb He yrnafeT, ecrnv peayKTOpHbIN ABuraTeslb CnocoGeH BhlepaTh ee Bec.

CraTuyeckuin TOopMO3HOM MOMeEHT Tlock onpegensieTcs no cregyoLen opmyrne:
Tlock [H-m] = Bec aBepw [H] x pagnyc 6apabaHa ans HamoTku Tpoca [M]
Mpeanonoxum, 4TO OQHOBPEMEHHO MOryT MOPBaThbCA [ABE TOPCUOHHbIE MPYXXWHbI; PEAYKTOPHbIA ABWUratefls Npu 3TOM OOIDKEH

BblAEPXKMBaTb CreayoLyto Harpy3ky:

- 100% Beca ABepun C OAHOW UNW ABYMS NPY>XMHaAMK
- 67% Beca aBepv C Tpems NpyXMHaMmm

- 50% Beca aBepu C 4eTbIpbMS NPYXUHaAMK

Ecnu GapabaH aAna HamOTKM NUHENHBIA UMW KOHUYECKUIA, TO HEOBX0AMMO paccMaTpuBaTh €ro MakcuMarnbHbli avameTp. Heo6xoammo

Takke y4ecTb JOMYCTUMYIO Harpy3ky Ha TPoC.
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6 - YHUYTOXEHUE U3OENUA

N3penue siBNsieTcA COCTaBHOWM YacTblO CUCTEMbl aBTOMaTUKU
M OOIMKHO YHMUTOXaTbCSA BMeCTe C Helo.

Kak 1 npu yctaHoBKe M3denusi, Npu 3aBepLUEHNM CpoKa Cryxobl
msgenue  OOMKEeH  OEMOHTUpPOBaTb  KBANMMUUMPOBaHHbLIN
cneuuanmcr.

[aHHoe u3genve COCTOMT M3 pasnUYHbIX MaTepuasioB, YacTUYHO
roanexalwux BTOPUYHOI nepepaboTke, a YaCTUYHO — BbLIBO3Y Ha
cBanky. CrnegyeT HalWTM WHOpPMaUMiO O MpaBunax BTOPUYHOM
nepepaboTkM W MeTofax YHUYTOXEHUS, MPeayCMOTPEHHbIX
MECTHbIM 3aKOHOAATENbCTBOM AN AaHHON KaTeropumn ngenui.

A BHUMAHME! HekoTopble geTanu gaHHOro U3genusa MoryT
cofepxaTb BpeAHble MMM oONacHble BellecTBa, KOTopble B
criyyae nonagaHusa B OKpYXalowyl cpefy MOTryT MPUYUHUTDL
cepbe3Hbli Bpen OkKpyXawwen cpege nuMbo 340poBbLIO
yernoseka.

7 - OCHOBHbIE HEUCIPABHOCTHU

Kak nokasbiBaeT COOTBETCTBYKOLMA  CHUMBOM,
n3aenue Henb3si BbIBO3UTb Ha CBarnKy Ans ObITOBbIX
oTxogoB. [Ona yTunusauuu cnepyeTr pasgenutb
KOMMOHEHTbI cucTeMbl Ha KaTeropuu B
COOTBETCTBUM C MeTodamu, npeaycMOTPEeHHbIMU
MECTHbIM  3aKOHOAATEeNbCTBOM, 5MGO BEpHyTb
nsgenve PO3HUYHOMY npoaasLy npwm
npuodpeTeHNN HOBOWM MOAENN.

A BHUMAHMUE! B mecTHOM 3aKoHoAaTeNnbLCTBE MOFYT ObITb

npeaycMoTpeHbl KpymnHble wWTpadbl 3a HeHaanexawee
YHUUYTOXEeHUe JaHHOro NpoaykKTa.

Mowuck n yctpaHeHne HeuncnpasHocTen nsgenuii D-PRO (Action - Comfort - Automatic) onnucaH B gokymeHTauuu, npunaraemMom K 3Tum

n3genusam.

8 - TEXHUWYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

A . Bee texnnueckne XapakTepuUCTVKN yKa3aHbl AN TemnepaTtypbl okpyxatowen cpeabl 20°C (x 5°C). » Komnanua Nice S.p.a.
ocTaBnsieT 3a cobor npaBo BHOCUTbL M3MEHEHMS B Mpoaykuuto B noboe Bpewmsi, korga couvTeT HeoOXoAMMbIM, MpU YCroBUK

COXpaHEeHUs1 NPeayCMOTPEHHOTO NPUMEHEHUS U (OYHKLIUA.

Onsa BepTUKanbHO OTKpbIBaOLWKNXCA ,qsepe|7| C KOHM4YeCKnmu 6apa6aHaM|/| ana HaMOTKM TpocCa peKkoMeHOyeTCA Uucnonb3oBaTb

peayKTopHble ABuratenu ¢ BeixogoM 20 o6/MuH.

[ns HecbanaHCMpPOBaHHbLIX CEKLMOHHBIX ABEPEN pekoMeHayeTcs ucnonb3oBaTb peaykTopHble asuratenn RDN, RDFN ¢ ycTponcTeom

npenoTepalleHna nageHus.

Bnok ynpaBneHus

| SWN 70-24 | SDN 70-24 | SDN 100-24 | SDN 140-20 | SDNI 140-20

KpyTawmin momeHT [H-m] 70 70 100 140 140
BbixogHasa yacToTa BpalleHunsi [MMH—1] 24 24 24 20 20
CTatn4eckmin MOMEHT TOpMOoXeHus [H-m] 500 500 500 700 700
MakcrManbHbI NogHMMaeMbin Bec [H] 2500 3000 4200 6000 6000
MowwHocTe ABuratens [KBT] 0,37 0,37 0,55 0,55 1,1
[nanasoH KOHLEBOro BbIKM4aTens (MakcMMarnbsHoe 15 15 15 15 15
KonmnyecTBo 060pOTOB Bana Ans Tpoca)

Pabo4yee HanpsikeHue 1x230 B 3x400 B 3x400 B 3x400 B 1x230 B
YacroTa 50Ny,

HomuHanbHbIN noTpebnsaemsbin Tok [A] 2,3 1,8 1,8 2,5 9,5
Pabouunn umkn S3 —25% S3 —60% S3 —60% S3 —60% S3 —60%
CoeguHuTENbHBIN Kabernb (KON-BO XU X MM2) 4x1,5 MM — 6 X 0,75 MMZ — 2 X 0,75 MM

Paboyas temneparypa [°C] -5°C/+40°C

YpoBeHb 3BykoBOro gasneHus ((ab(A)) 70

Knacc 3awutbl IP 54

Bec [kr] 13,2 18 22
CTp. 7-8-9 10 | 11-12-13 | 14-15-16 17

* omHocumcs K camol msixxesnol KoHguaypauyuu
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A

INncT TexHnyecknx gaHHbix SWN 70 - 24 - KU

Ta6nuua 1

Ta6bnuua 2

OnucaHune A B C Ne OnucaHue
SWN 70 - 24 - KU 25,4 6,35 28,4 1 PefyKTOpHbIi ABuraTenb
31,75 6,35 34,7 2 AnekTpoaBuratenb
3 Kopnyc KOHUEBOro BbIKMOYaTens
4 ABapuiHoe py4yHoe yCTPONCTBO
5 KoHgeHcaTtopbl
3
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JINTncT TexHnyecknx gaHHbix SWN 70 - 24 - KE

Tabnuua 1

Ta6bnuua 2

OnwucaHue gA B C Ne OnucaHune
SWN 70 - 24 - KE 254 6,35 28,4 1 PefyKTOpHbIN ABUraTenb
31,75 6,35 34,7 2 OnekTpogsuraTenb
3 Kopnyc KoHLeBOro BblknoyaTens
4 ABapuiHoe py4yHoe YCTPOUCTBO
5 KoHpeHcaTopbl
makc. anam. 122.5 3
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A

OnucaHune

INncT TexHnyeckmnx gaHHbIx SWN 70 - 24 - E

A

Ta6bnuua 1

Cc

Ta6bnuua 2

Ne OnucaHue

SWN70-24-E

254

6,35

28,4

PeaykTtopHbIn gBuraTtens

SHeKTpOJJ,BVIFaTeJ'Ib

Kopnyc KoHLeBOro BblknoyaTens

YCTPONCTBO pacTopMaKmBaHus

Al |lWIN|~

KoHpeHcaTopbl

265

55

55

360
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NncTt TexHnyeckux aaHHbIX SDN 70 - 24 - KE

OnucaHue gA B C Ne OnucaHue

SWN 70 - 24 - KE 25,4 6,35 28,4 1 PenykTopHbIn aBuraTtens
2 dnekTpogsurartens
3 Kopnyc koHUEeBOro BblkmoyaTens
4 ABapuinHoe py4yHoe yCTPONCTBO

Makc. gnam. 122,5
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A

a JIncT texHnyecknx gaHHbIX SDN 100 - 24 - KU, SDN 140 - 20 - KU

OnucaHune oA B C Ne OnucaHune
SDN 100 - 24 - KU 25,4 6,35 28,4 1 PenyKTOpHbI ABUraTenb
31,75 6,35 34,7 2 AnekTpoaBuratenb
SDN 140 - 20 - KU 25,4 6,35 28,4 3 Kopnyc KOHLIEBOTO BbIKMOYaTEnNs
31,75 6,35 34,7 4 ABapuiiHoe py4yHoe yCTPONCTBO
(Makc. gnam. 122,5) ’,3 2 —4
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-

NncT TexHnyeckux aaHHbix SDN 100 - 24 - KE / KEL, SDN 140 - 20 - KE / KEL

55

OnucaHue gA B C Ne OnucaHue
SDN 100 - 24 - KE / KEL 25,4 6,35 28,4 1 PefyKTOpHbIN ABUraTenb
31,75 6,35 34,7 2 OnekTpogsuraTenb
SDN 140-20-KE/KEL | 254 6,35 28,4 3 Kopnyc KOHLIEBOTro BbIKMoYaTENs
31,75 6,35 34,7 4 ABapuiHoe py4YHOe YCTPONCTBO
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ﬁ JIncT texHnyecknx gaHHbIX SDN 100 - 24 - E, SDN 140 -20 - E

Tabnuua 1 Tabnwuua 2

OnucaHue gA B C Ne OnucaHue
SDN 100 -24 - E 25,4 6,35 28,4 1 PenyKTOpHbIN ABUraTens
2 OnekTpoasuraTens
SDN 140-20 - E 25,4 6,35 28,4 3 Kopnyc KOHLIEBOTO BbIKMoYaTENs
31,75 6,35 34,7 4 YCTPONCTBO pacTopMaxknBaHus
122.5
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JInct TexHnyeckux gaHHbixX SDN 140 - 20 - KE 2

gA B

OnucaHune C Ne OnucaHue
SWN 140 - 20 - KE 2 25,4 6,35 28,4 1 PenyKkTopHbIit ABUraTens
31,75 6,35 34,7 2 OnekTpoasuraTens
3 Kopnyc koHLeBoro Beikntoyatensi
4 YCTPONCTBO pacTopMarknBaHus
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ﬁ INncT TexHnyeckmnx gaHHbix SDNI 120 - 20 - KU

Tabnuua 1 Tabnuua 2

OnucaHune A B C Ne OnucaHue
SDNI 140 - 20 - KU 31,75 6,35 34,7

PeaykTtopHbIn gBuraTtens

SHeKTpOJJ,BVIFaTeJ'Ib

Kopnyc KoHLeBOro BblknoyaTens

ABapuiHoe py4yHoe YCTPOUCTBO
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JInct TexHnyeckux gaHHbixX SDN 140 - 20 - KE 2

gA

OnucaHune B (o3 Ne OnucaHune
SDN 140 - 20 - KE 2 25,4 6,35 28,4 1 PenyKTOpHbIN ABUraTenb
31,75 6,35 34,7 2 OnekTpogsuraTens
3 Kopnyc koHLeBoro BeikntoyaTensi
4 ABapuiiHoe py4Hoe yCTPOMCTBO
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INncT TexHnyeckmnx gaHHbix SDNI 140 - 20 - KU

Tabnwuua 1 Tabnuua 2

OnucaHune A B C Ne OnucaHue
SDNI 140 - 20 - KU 31,75 6,35 34,7

PenykTtopHbIn gBuraTtens

SﬂeKTpOJJ,BVIFaTeJ'Ib

Kopnyc KoHLeBOro BblknoyaTens

ABapuiHoe py4yHoe YCTPONCTBO
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Hdeknapauus o coorBeTcTBUU HopMmam EC

M feKnapauus o BKITHOYEHUU «4aCTUYHO 3aBepLUeHHOro o6opyaoBaHNA»
Deknapauus B COOTBETCTBUM CO crneayowmmm gupektueamm: 2004/108/EC («dnekTpoMarHMTHast COBME@CTUMOCTbY);
2006/42/EC («MawwmnHbI N MexaHU3MbI») npunoxeHue ll, yacts B

lMpumeyaHue: codepxxaHue Hacmosiweli deknapayuu coomeemcmeayem codepxaHuro oghuyuanbHo2o doKymeHma, coaHHO20
Ha XxpaHeHue e anasHbili oguc KomraHuu Nice S.p.A. u, & uyacmHocmu, mnocriedHeMy UCMpPaseHHoOMY U30aHulo,
cywiecmeosaswemy 00 rybnukayuu Hacmosiueao pykosoocmea. B OaHHbIlU mekcm 6biniu 8HeceHbl pedakmopcKue rpasku.
Konuro opueuHanbHoU Oeknapayuu MOXHO 3anpocume 8 komrnaHuu Nice S.p.a. (nposuHuyusi Tpesuso, Umarnusi).

Homep: 563/NDCMB.. Penakuus: 0 Asbik: RU
UsrotoBuTenb: Nice s.p.a.
Appec: Via Pezza Alta 13, Z.1. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) Utanus

Jluuo, oTBeTCTBEHHOE 32
cocTaBfieHNe TeXHU4YeCcKom

OOKYMeHTaLuu: Nice s.p.a.
Twun uspenus: OneKTpoMexaHN4eCK1n PeAyKTOPHbIN ABUraTenb AN NPOMBbILLIIEHHbIX CEKLMOHHbBIX ABEpeW
Mopenb/Tun: NDCMBO001, NDCMB002, NDCMB003, NDCMB004, NDCMB006, NDCMH011, NDCMBO012,

NDCMB013, NDCMB014, NDCMB016, NDCMB031, NDCMBO033, NDCMB034, NDCMH038,
NDCMB043, NDCMB044, NDCMB053, NDCMB054, NDCMBO063, NDCMB064, NDCMB082
MpuHagnexHocTh:

HwxenognucasLmniica PoGepTo rpl/ld)(*)a, B KayecTBe [aBHOro MCNOSTHUTENbHOIO OunpeKkTopa KoMnaHuu, HacTodaWwnM 3aaBndaeT
noAa JINYHYK OTBETCTBEHHOCTb, YTO NepeYvYuncrieHHble Bbilue n3aenna CoOoTBeTCTBYIOT Tpe6OBaHVIF|M crneoyrwnx OUpPeKTuB:

e [lnpektnea 2004/108/EC Esponevickoro [lMapnameHta n CoseTta EBponbl oT 26 deBpana 2014 roga OTHOCUMTENBHO
CONMXeHNa 3aKoHOAATENbCTB rOCY4apPCTB-YS1EHOB 00 3MIEKTPOMAarHMTHOM COBMECTUMOCTH, B3ameH [Oupektusbl 89/336/EEC, B
COOTBETCTBUM CO CNEAYIOLLMMN rapMOHM3NpoBaHHbLIMK cTaHaapTamu: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007+A1:2011

Kpome Toro, nsgenvs cooTBeTCTBYIOT CreaylowuM AMPEKTMBaM B COOTBETCTBUM C NONOXEHUAMU, MPUMEHUMbBIMU ANst YaCTUYHO
3aBepLUEeHHOro 0bopyaoBaHUS:

o JUPEKTUBA 2006/42/EC EBPOMENCKOIO MAPITAMEHTA W COBETA EBPOMbI ot 17 masi 2006 roga OTHOCUTESbHO
MexaHn3moB, oTmeHsowas Anpektuey 95/16/EC (TekcT ¢ AONONHEHUAMW N UBMEHEHUSIMM).

- Hactoswumm 3asBnsieTcs, 4TO COOTBETCTBYIOLLAA TEXHUYECKas AOKYMEHTauusi cocTasneHa B cooTBeTcTBum ¢ lNpunoxennem VIl Yacte B
Oupektuebl 2006/42/EC, n cneaytolume obsizaTenbHble TpeboBaHUS yyTeHbl U BbiMonHeHsl: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2-
1.5.5-1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

- UNarotoBnTenb 06s3yeTcst nepedatb, MpW NonyyYyeHWn obBOCHOBAHHOrO 3amnpoca OT OpraHoB deAepanbHOW BNacTW, COOTBETCTBYHOLLYIO
MHpopMaLMI0O O YacTUYHO 3aBeplueHHOM obopyaoBaHun. 3To OyAeT BbINONHeHO 6e3 yuepba ANsS MpaB Ha WHTENNeKTyanbHylo
COBCTBEHHOCTb U3rOTOBUTENS YaCTUYHO 3aBepLUEHHOro 060pyAoBaHMS.

- Ecnu yactnyHo 3aBeplueHHoe obopyaoBaHue npeaHasHayveHo Anst BBOAA B akcnnyatauuio B EBponerickom rocygapctse ¢ ouvumanbHbIM
A3bIKOM, OTNMYAIOLMMCS OT MCMOMb30OBaHHOTO B AaHHOW [leknapauvn, nepeBof Ha oduumanbHbIi A3bIK BXOAUT B 00si3aHHOCTM nuua,
BBO35iLLEro o6opyfoBaHue B yKasaHHYH CTpaHy.

- BanpellaeTcs aKcnyaTMpoBaTb YacTUYHO 3aBepLueHHOe o6opyAoBaHWe, BXOAsLiee B COCTaB YCTaHOBKM, MOKa yCTaHoBKa He Oyaet
COOTBETCTBOBATL MonoxeHusm Aupektuebl 2006/42/EC, ecnv oHa NpUMeHMMa K JaHHOW YCTaHOBKE.

MN3nenue Takke cOOTBETCTBYET CREAyOLMM CTaHgapTam:
EN 60335-1:2012, EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008,
+A14:2010 +A15:2011, EN 60335-2-103:2003+A11:2009

YacTtu nagenuid, noanagatolume nof AevcTene creayowmx cTaHaapToB, COOTBETCTBYIOT UM:
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Opepuo, 2.03.16

Unx. PobepTo Mpudrcpa
[MaBHbIA MCNONHUTENbBHBIN OUPEKTOP
[nognuce]
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GENERAL WARNINGS: SAFETY - INSTALLATION - USE (original instructions in Italian)

CAUTION Important safety instructions. Follow all instructions as improper installation may cause serious damage

CAUTION Important safety instructions. It is important for you to comply with these instructions for your own and other
people’s safety. Keep these instructions

e Before commencing the installation, check the “Product technical specifications”, in particular whether this product is suitable for automating

your guided part. If it is not suitable, DO NOT continue with the installation.

¢ The product cannot be used before it has been commissioned as specified in the chapter on “Testing and commissioning”

CAUTION According to the most recent European legislation, the implementation of an automation system must comply
with the harmonised standards provided by the Machinery Directive in force, which enables declaration of
the presumed conformity of the automation. Taking this into account, all operations regarding connection to
the electricity mains supply, as well as product testing, commissioning and maintenance, must be performed
exclusively by a qualified and skilled technician!

e Before proceeding with the installation of the product, check that all materials are in good working order and suited to the intended applications

* The product is not intended for use by persons (including children) with reduced physical, sensory or mental capacities, nor by anyone with

insufficient experience or familiarity.

e Children must not play with the appliance

¢ Do not allow children to play with the control devices of the product. Keep the remote controls out of reach of children.

CAUTION In order to avoid any danger from inadvertent resetting of the thermal cut-off device, this appliance must not be powered
through an external switching device, such as a timer, or connected to a supply that is regularly powered or switched off by
the circuit

¢ Provide a disconnection device (not supplied) in the plant’s mains power supply, with a contact opening distance that permits complete
disconnection under the conditions dictated by overvoltage category Il

e Handle the product with care during installation, taking care to avoid crushing, denting or dropping it, or allowing contact with liquids of any
kind. Keep the product away from sources of heat and naked flames. Failure to observe the above can damage the product, and increase the
risk of danger or malfunction. If this should happen, stop installation immediately and contact Customer Service.

* The manufacturer assumes no liability for damage to property, items or persons resulting from non-compliance with the assembly instructions.

In such cases the warranty for material defects is excluded

e The weighted sound pressure level of the emission A is lower than 70 dB(A)

¢ (Cleaning and maintenance to be carried out by the user must not be carried out by unsupervised children

e Before working on the system (maintenance, cleaning), always disconnect the product from the mains power supply

e Check the system periodically, in particular all cables, springs and supports to detect possible imbalances, signs of wear or damage. Do not use
if repairs or adjustments are necessary, because a failure with the installation or an incorrectly balanced automated system may lead to injury

e The packing materials of the product must be disposed of in compliance with local regulations

Special warnings in relation to European directives applicable to the product

e “Construction Products” Regulation: Special warnings for this product in relation to Regulation 305/2011:

- The full installation of this product, as described in this instruction manual and for certain types of use (e.g. excluding use solely for vehicles)
may cause the product to fall within the scope of Regulation No. 305/2011 and its harmonised standard EN 13241-1.

- It is necessary to apply all the installation criteria to ensure that the product meets the essential requirements of Regulation No. 305/2011;
the installer must check and make sure that all these criteria have been scrupulously complied with.

- The essential requirements might not be guaranteed if the product is installed and used without compliance with one or more of these
criteria. It is forbidden to use the product in such circumstances until the installer has verified compliance with the Directive requirements;
in this case the “ES13241-1.4870" label attached to the product must be removed immediately and the “EC Declaration of Conformity”
(Annex | to this manual) cannot be used. As a result, the installer in turn becomes the manufacturer of the product and must comply with
the provisions of Regulation No. 305/2011 and its harmonised standard EN 13241-1. In this case the product must be considered as
“partly-completed machinery” and the “Declaration of Conformity” of Annex Il can be used (for inclusion in the technical documentation).

¢ “Low Voltage” Directive:

Special warnings regarding the fitness of use of this product in relation to the “Low Voltage” Directive. This product meets the requirements

in the “Low Voltage” Directive, if used for the use and in the configurations specified in this instruction manual and in combination with the

items in the Nice S.p.a. product catalogue.

If the product is used in unspecified configurations or with other unspecified products, the requirements may not be guaranteed; the use

of the product in such circumstances is prohibited until the installer has verified compliance with the specified requirements of the directive.

e “Electromagnetic compatibility” Directive:

Special warnings regarding the fitness of use of this product in relation to the “Electromagnetic compatibility” Directive.

This product has been subjected to electromagnetic compatibility tests in the most critical situations of use and in the configurations specified

in this instruction manual and in combination with the items in the Nice S.p.a. product catalogue.

If the product is used in unspecified configurations or with other unspecified products, the electromagnetic compatibility may not be guar-

anteed; the use of the product is prohibited in such circumstances until the installer has verified compliance with the specified requirements

of the directive.

Installation criteria and special warnings in connection with essential requirements

¢ When installed correctly, this product meets the essential requirements laid down in Regulation No. 305/2011 according to the requirements
in harmonised standard EN 13241-1, as indicated in Table 1 and in the European directive on “Machinery” 2006/42/EC.

¢ Release of dangerous substances:
The product does not contain and/or release hazardous substances in accordance with the requirements of EN 13241-1, 4.2.9 and accord-
ing to the list of substances on the website of the European Community
Special warning to ensure the continued compliance with the requirement — It is essential that the other materials used in the installation,
such as electrical cables, comply with this requirement.

e Safe opening for vertically moving doors: the product does not cause uncontrolled movements.
Special warnings to ensure continued compliance of the requirements:
- Install the product carefully following all the instructions described in Chapter “2 - Installation” and Chapter “4 - Testing and commissioning”.
- Ensure that a maintenance schedule is organised which scrupulously complies with all the provisions in the Chapter “Maintenance

Schedule”.
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® As regards the risks of crushing and impact, the doors are protected by means of one of these three methods:
1 - For operation with “hold-to-run command” (man present): as specified in EN 12453, point 5.1.1.4. In this case the command button
must be placed in view of the automation and if it is accessible to the public, the command button must not be available to them, e.g.

use only with a key switch.

2 - For “Semi-automatic” operation: through the use of an active sensitive edge for limiting the forces as specified in EN 12453, paragraphs
5.1.1.5and 5.1.3.

3 - For “automatic” operation: through the use of an active sensitive edge for limiting the forces as specified in EN 12453, paragraphs 5.1.1.5
and 5.1.3; in this case, at least one pair of photocells must be installed as shown in Fig. 2.
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original operating instructions in ltalian
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A IMPORTANT!

Before performing any type of operation or
procedure, read carefully the general instructions
in this manual (Chapter 7) and the application
limits (paragraph 2.2)

1 PRODUCT DESCRIPTION AND INTENDED USE

NDCC2000 - NDCC2100 are control units intended to be used to automate
rolling shutters and sectional doors with three-phase motors.

NDCC2200 is a control unit intended to be used to automate sectional doors
controlled by a single-phase motor.

Model ‘ Door type ‘ Connection ‘ Max Power
NDCC2000 | Sectonal Roling Three-phase 2.9kW
NDCC2100 gﬁﬁ{g‘a’ Roling Three-phase with brake | 2.2kW
NDCC2200 | Sectional ggg!ﬁ;gggﬁﬁgﬁ 2.2kW

CAUTION! - All uses other than the intended use described and use
in environmental conditions other than those described in this manual
should be considered improper and forbidden!

All control unit models can be connected to all common safety features. To
open and close a door, you only need to operate the appropriate button
installed on the cover or the external button or via a radio receiver.
CAUTION! - The control units described in this instruction manual can-
not be used in areas where there are risks of explosion.

) INSTALLATION

2.1 - Pre-installation checks

Before proceeding with installation, check the condition of the product com-
ponents, suitability of the selected model and conditions of the intended instal-
lation environment:

® Check that all the materials are in good working order and suited to the
intended use.

e Check that all conditions of use fall within the “application limits” of the
product (paragraph 2.2) and the value limits shown in the “Product technical
characteristics”.

e Check that the installation location is compatible with the overall dimensions
of the product (Fig. 1).

e Check that the surface chosen for installing the product is solid and can
ensure stable attachment.

* Make sure that the installation area is not subject to flooding; if necessary, the
product may be installed, appropriately raised above ground level.

e Check that the space around the product allows safe and easy access.

® Check that all electrical cables to be used belong to the type listed in Table 1.

e Check that the automation has mechanical stops in both the opening and
closing phases.

2.2 - Product application limits
The product is only to be used as indicated in the following table:

Control unit Control unit power

‘ Type of motor

supply
Three-phase 3x400 V AC - 50/60
ugggg%g 'I_'hgg}%éthaie 3x400 VAC | 117 ~\yith Nice encoder or mechanical
limit switches
) Single-phase 1x230 V AC - 50/60
NDCC2200 ?lggl/%—g)hHazse X230V AC | 17 ~ With Nice encoder or mechanical
limit switches

(*) In respect of the corresponding application limits.

A CAUTION! - The control units described in this instruction manual
cannot be used in areas where there are risks of explosion.
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2.3 - Typical system

Fig. 2 provides an example of an automation system, produced using

Nice components:

1 Gearmotor

2 Transmitter

3 Sensitive edge

4 Junction box

5 Control unit

6 Spiral cable

7 Flashing light

8 Photocell

9 Digital keyboard - Transponder reader - Key selector switch - Push button
panel

These parts are positioned according to a typical standard layout. With refer-
ence to Fig. 2, locate the approximate position for installation of each compo-
nent envisaged in the system.

Important — Before installation, prepare the electrical cables required for the
system, by referring to Fig. 2 and “Table 1 - Technical specifications of electri-
cal cables”.

Caution! — When laying the ducting for routing the electrical cables and for the
cable entry point into the control unit housing, be aware that due to possible
deposits of water in the junction wells, the connection ducts might create con-
densate in the control unit, with consequent damage to the electronic circuits.

2.4 - Installation of the control unit
Proceed as follows when installing the control unit:

01.

02.

03.

04.

Open the control unit box: unscrew the screws as shown in Fig. 3-A /
Fig. 3-B;

Prepare the holes for routing the electrical cables for the accessories pro-
viding control and/or signalling functions. For this purpose, we recommend
using a special tool (e.g. hole cutter) on the marked positions at the bottom
of the box, also to ensure maintaining the level of IP protection. If neces-
sary, you can use the lateral cable entry points, but only by using suitable
ducting connections;

Secure the box. You can secure it in three ways:

a) directly onto the wall using the screws from inside the box (Fig. 4-A);
b) using the standard supports supplied (Fig. 4-B);

c) if the cable duct for routing the electrical cables is on the outside and
you need to fix the box at a maximum distance of 2 cm away from the wall
to allow the cables to be routed behind the control unit. NDA100 consists
of 4 spacers and a protective cover for introducing the cables inside the
control unit box. To install the unit using the (optional) accessory, refer to
Fig. 4-C.

At this point, you can make all the electrical connections: see Chapter 3.

To install the other devices used on the automated system, refer to the respec-
tive instruction manuals.

.
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TABLE 1 - Technical specifications of electrical cables (Fig. 2)

Connection Cable type Maximum admissible length
A: CONTROL UNIT POWER SUPPLY Cable
- NDCC2000, NDCC2100 (three-phase) 4 x 1 mm? 5m (note 1)
- NDCC2200 (single-phase) 3x0.75 mm? 2 m (note 1)
B: MOTOR cable special cgbles for Nice gearmotors are on sale as 5-7-11m
accessories.
for other brands, contact the motor manufacturer
C: Cable for FLASHING LIGHT with aerial 2 x 1 mm?2 (for 230 V AC flashing light) 10m
RG58 type shielded cable (aerial)
D: PHOTOCELL cable 4 x 0.5 mm? 10m
E: KEY SWITCH cable 2 cables 2 x 0.25 mm? 10 m (note 2)
F: SPIRAL cable for safety edge Nice spiral cable is available as an accessory 50m
Note 1 - If the power cable exceeds the maximum allowed length, a cable with larger cross-section must be used
Note 2 — These two cables may be replaced by a single 4 x 0.5 mm? cable.
CAUTION! - The cables used must be suited to the type of environment of the installation site.
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SAFETY LED = safety chain LED
L2 LED = OKLED (green)
L1 LED = Warning LED (red) OUT— LED L1 — —LED L2
ouT _ slot for the NDAO40 accessory
~ board for expanding outputs
PROG = DIP switch for programming
ENCODER = electronic limit switch
external inputs
8 - com (+24 V DC common)
INPUT = 9-open
25 e LED SAFETY
11 - photo (ing1)
ALT = ALT terminal ENCODER PROG
only for motors with mechani-
_ callimit switches (leave uncon-
SAFE = nlectted yvitlh nj[oto‘rts \r/1vhi)ch have INPUT — PE
electronic limit switches)
;I\Ah;lll';'rCH = mechanical limit switch SAAllz_E ggg}?g
STOP terminal used for 8K2
safety edge or OSE LIMIT SWITCH LINE
STOP = 5 - positive (+) safety edge
6 - safety edge signal
7 - negative GND (-) STOP FUSES
_ IBT4N interface connector (not
IBT4N = supplied) IBT4N — MOTOR
connector for connecting radio
oxI = receivers with SM plug (SMXI/ OoXi
OXI)
¥—\ = aerial )
S PE = earth connection
BOOST = starting capacitor
BRAKE = motor brake
connector for connecting the
LINE = three-phase or single-phase
power line
_ F1,F2, F3, F4: see Technical
FUSES ~  Specifications
motor
-
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Ve ™\
® OPEN
© STOP
@ CLOSE

The “OPEN", “STOP”
and “CLOSE” but-
tons are to be used to
control the automated
system and for the

e

N J
3 ELECTRICAL CONNECTIONS
CAUTION!

- Before you proceed to make any electrical connections make sure
that the power supply is disconnected;

— Connections must only be carried out by qualified personnel.

— You must put a device on the electricity supply line that ensures complete
disconnection of the automated mechanism from the mains supply. The
disconnection device must have contacts with an opening distance large
enough to permit complete disconnection under the conditions sanctioned
by overvoltage category lll, in accordance with installation regulations. The
device ensures quick, safe disconnection from the power supply if needed,
and must therefore be in a position that is visible from the automation mecha-
nism. If, on the other hand, it is located in a position which is not visible, there
must be a system for preventing accidental or unauthorised reconnection to
the mains supply to prevent this risk. The disconnection device is not sup-
plied with the product.

3.1 - Connecting the three-phase power supply cable for
NDCC2000 and NDCC2100 control units

To make the electrical connection refer to Fig. 5.

A 16A EEC plug is connected to terminals L1, L2 and L3 and to the PE ter-
minal.

The control unit can also be connected using a three-phase main switch
(accessory not supplied). In this case, you can remove the EEC plug during
assembly.

3.2 - Connecting the single-phase power supply cable for
NDCC2200 control units

To make the electrical connection refer to Fig. 6.

A Schuko plug is connected to terminals L1 and L3 and to the PE terminal.
The control unit can also be connected using a single-phase main switch
(accessory not supplied). In this case, you can remove the Schuko plug during
assembly.

3.3 - Description of the electrical connections (Fig. 7): power
supply, safety and control devices and accessories

You can connect control devices with “Normally Open” (NO) or “Normally
Closed” (NC) contacts to the 8, 9, 10 and 11 inputs. You can then make use of
one of these inputs or a combination thereof, as well as the STOP/ALT inputs if
appropriate, to connect an external push button panel, for example, or a switch
with a rope connected to the ceiling.

PUSH BUTTONS - Input for connecting the push button panel on the cover
of the box.

ENCODER - Input for connecting the wiring of the electronic limit switch
(Nice encoder).

COMMON (8) - 24 V DC input that acts as a common input for the OPEN,
CLOSE and ING1 inputs and positive for power supply to the services.

OPEN (9) - Input for devices which control only the opening movement. It is
possible to connect contacts of the “Normally Open” type to this input.

CLOSE (10) - Input for devices which control only the closing movement.
It is possible to connect contacts of the “Normally Open” type to this input.

ING1-photo- (11) - Normally Closed (NC) input for devices that control the
movement of the automation. If this input is properly programmed with the
Nice Oview programmer, you can get the following operating modes:

— Step-by-step

— Partial Open

— Open

— Close

— Photo (default)

— Photo 1

— Alt in opening

— Altin closing

For a description and instructions on how to program the available functions,
refer to the Oview function sheets for D-Action.

ALT - Input for devices that stop a manoeuvre when in progress; connect
contacts of the “Normally Closed” type.

SAFE - Input for connecting the thermal protection device of the motor.
CAUTION! - It is only used for motors with mechanical limit switches. Leave
“unconnected” with motors which have electronic limit switches.

LIMIT SWITCH - Input for connecting mechanical limit switches.
(1) Common limit switch

(2) LS opens

(8) pre-limit switch closes

(4) LS closes

STOP - Input for connecting resistive sensitive edges (8k2) or optical sensi-
tive edges (OSE), as described below (Fig. 9):
OSE Connection:

- 5 - positive 12 V DC (+) (brown wires)

- 6 > signal (S) (green wires)

- 7 > GND negative (-) (white wires)
8k2 Connection:

- Connect the 8.2 kQ resistor between terminals 6 (signal - S) and 7 (nega-
tive - GND)

IBT4N - Input for connecting the Oview programmer, with the IBT4N adapt-
er. CAUTION - disconnect the power supply before connecting/disconnect-
ing the programmer.

ANTENNA ¥—\ - Input for connecting the radio receiver aerial (Note: the
aerial is built into the Nice LUCY B, MBL and MLBT flashing lights).

OUT (CONNECTOR FOR NDAO040) - Connector for NDAO4O accessory
card that adds two outputs to voltage-free contacts. These outputs can be
properly programmed with the Nice Oview programmer. For a description
and instructions on programming the available functions, see the NDA040
accessory board manual.

SLOT FOR BRAKE/BOOST BOARD - Connector for connecting the ad-
ditional board for the motor brake (BRAKE) and starting capacitor (BOOST)
control functions for single-phase motors. ATTENTION - not included with
the NDCC2000 model.

MOTOR - Output for connecting the single-phase and three-phase motor.
For single-phase motors:

U - common

V - opens

W - closes

LINE - Input for connecting the power supply.
L1-L2-L.3: THREE-PHASE connection
L1-L3: SINGLE-PHASE connection

@ PE - Input for the earth connection for the control unit and motors.

IMPORTANT!

We DO NOT recommend that you connect
any device or accessory not mentioned in this
instruction manual.

The manufacturer declines all responsibility
whatsoever for any damage due to improper
use of the various system devices that does not
comply with the instructions in this manual.
For more information, please contact the Nice
Customer Service.
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3.4 - Electrical connections of the control unit (Fig. 10)

CAUTION! - Before you proceed to make any electrical connections
make sure that the mains power supply is disconnected.

After attaching the control unit box and preparing the holes for routing the elec-
trical cables (see paragraph 2.3), make the electrical connections as follows:

If this has not been done yet, first of all connect the power cable:
- for the NDCC2000 and NDCC2100 models, see paragraph 3.1
- for the NDCC2200 model, see paragraph 3.2

Then, connect the power supply cable from the motor:

- Three-phase motor with mechanical limit switch (Fig. 11A)

- Three-phase motor with electronic limit switch (Fig. 12A)

- Three-phase motor with mechanical limit switch and brake (Fig. 11B)

- Three-phase motor with electronic limit switch and brake (Fig. 12B)

- Single-phase motor with mechanical limit switch and starting
capacitor (Fig. 13A)

- Single-phase motor with electronic limit switch and starting
capacitor (Fig. 13B)

Lastly, connect the electrical cables of the various available accessories,
referring to Fig. 7 and paragraph 3.3.

Note — To facilitate connecting the cables, you can remove the terminals
from their positions.
(" I N
(O0oann
B
@ 5
&=
B
©
\§ J
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3.5 - STOP SAFETY EDGE Input

The function of the SAFETY EDGE input is to cause the immediate stop of a
manoeuvre when in progress followed by a short reverse manoeuvre.

This input can be connected to devices such as optical sensitive edges (OSE)
or those with 8.2 kQ constant resistance output.

During the recognition phase, the control unit recognises the type of device
connected and causes a “STOP” whenever any variation in the recognised
status occurs.

Multiple devices, even of different types, can be connected to the STOP
SAFETY EDGE input if appropriately organised:

- NO devices: connect the 8.2 kQ resistor in parallel to the device;

- NC devices: connect the 8.2 kQ resistor in series to the device;

- You can connect multiple NC devices “in series” with each other without
quantity limits;

- If there are multiple devices, all must be connected “in cascade” with a single
8.2 kQ terminal resistance;

- You can also create a combination of NO and NC types, by placing the two
contacts “in parallel”. In this case, you need to place a 8.2 kQ resistance “in
series” with the NC contact; this also makes it possible to put three devices
together: NO, NC and 8.2 KQ.

3.6 - Connecting a radio receiver

The control unit has an SM connector for connecting an SMXI, SMXIS, OXI,
OXIT or similar radio receiver (optional accessory, not supplied).

To connect the radio receiver, you must disconnect the mains power supply
from the control unit and insert the receiver as shown in Fig. 14.

Table 2 shows the actions performed by the control unit according to the acti-
vated outputs or the commands sent by the radio receiver.

Note - For further information, refer to the instruction manual for the receiver.

output description

Output No. 1 Step-by-Step

Output No. 2 Partial open; factory setting: it opens to halfway (this
may be changed during the position acquisition phase
or by using the Oview programmer)

Output No. 3 Open

Output No. 4 Close

O O ecelver progra ed e ended ode

command description

—

Command No. Step-by-Step

Command No. 2 Partial open; factory setting: it opens to halfway (this
may be changed during the position acquisition phase

or by using the Oview programmer)

Command No. 3 Open

Command No. 4 Close

Command No. 5 Stop

Command No. 6 Step-by-Step Condominium
Command No. 7 Step-by-Step High priority
Command No. 8 Partial open 2

Command No. 9 Partial open 3

Command No. 10 | Open and Lock automation
Command No. 11 | Close and Lock automation
Command No. 12 | Lock automation
Command No. 13 | Release automation
Command No. 14 | Timed Courtesy light

Command No. 15 | Courtesy light ON/OFF

3.7 - Initial startup and electrical connections test
After supplying power to the control unit, carry out the following checks:

* \erify that the green L2 LED (close to the DIP switches) flashes regularly, with
a frequency of 1 flash per second.

e |f the system is equipped with photocells, check that their LEDs flash cor-
rectly (RX); the type of flashing is not significant because that depends on other
factors.

e Ensure that the red SAFETY LED near the keyboard cable connector is per-
manently ON (see Safety LED Diagnostics table, Paragraph 5.2).

If any one of these tests fails to comply with requirements, you must discon-
nect the electrical power from the control unit and check the various electrical
connections made previously.

3.8 - Total deletion of the control unit memory

You can delete all the data stored on the control unit and restore it to its original
state with the default settings.
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Set dip switches 1-2-
3-4 to ON = the red
and green LEDs start
flashing quickly

Press and hold the 3”
STOP button for 3 sec.
until the green and red
LEDs remain lit

Release the STOP
button

At this point the control
unit performs a RESET
= the red and green } ./
LEDs start flashing
quickly

Set dip switches 1-2-3-
4 to OFF

e
\

3.9 - Recognition of the safety devices and the Opening and
Closing positions

After performing the initial startup (paragraph 3.7) and be-
fore setting the door Opening and Closing positions, you
must have the control unit run the recognition phase of
the connected safety devices on the “STOP Safety Edge”
input.

CAUTION! - During the recognition phase, at least
one safety device must be connected to the control
unit.

OPEN
STOP
CLOSE

Set dip switch 1 to ON =

- Green LED begins to flash
rapidly

- Red LED is OFF

Press and hold the STOP button
until the red LED comes on and
remains lit (after about 3 sec.)

Release the STOP button

This procedure must be repeated if a modification is made to the
devices connected to the “STOP Safety Edge” terminal (for example,
after connecting a new device to the control unit).

After performing the recognition of the safety devices on the automated sys-
tem, the control unit must recognise the door Opening and Closing positions.

CAUTION! - The recognition procedure of the safety devices and the
door Opening and Closing positions must be done consecutively,
without interruption. You can not perform the recognition of the safety
devices at one time and the recognition of the positions at another
time.

CAUTION! - Procedure for motors with electronic limit switch: after
running the recognition procedure of the Opening and Closing posi-
tions, you need to get the control unit to perform the auto-recognition
procedure of the memorised positions (5 cycles of complete manoeu-
vres with the door stopping in the Closing position). While performing
these manoeuvres, the door gradually moves closer to the previously-
memorised positions until it reaches the programmed positions.

You need to follow different procedures according to the different types
of motor:

- Motor with electronic limit switch (encoder), see paragraph 3.9.1;

- Motor with mechanical limit switch, see paragraph 3.9.2.

3.9.1 - Recognition of the Opening and Closing positions with elec-
tronic limit switch (encoder)

You can program 3 positions, as follows:

12 - English

Position ‘ Meaning

Opening Maximum required opening position. When the door
reaches this position it stops.

Partial opening position. This is the position at which
the door stops after receiving a partial opening com-
mand.

Partial Opening

Maximum closing position. When the door reaches this
position it stops.

Closing

If the door is in the closed position, you need to position it manually at about
50 cm above the ground, using the emergency manoeuvre system (see the
instruction manual for the motor). This is to avoid the supporting cables coming
out of their housings, when rotating in reverse (sectional doors), or the exces-
sive rolling up of the shutter (rolling shutters).

CAUTION!

- If the direction of rotation does not correspond to the direction set
(Open button = opening direction), you need to disconnect the mains
power supply and invert the “V” and “W” connections (phase inversion)
in the motor connector (Fig. 15).

- If the door stops during movement and the (red) L1 WARNING LED
with diagnostics flashes 3 times-pause-3 times, press the red STOP
button and set the “Direction of rotation inverted” function; refer to
Table 3.

Dip switch 1 is already in the ON
position, following the safety rec-
ognition procedure

Press the “Open” button to move
the door to its maximum open po- T
sition

Caution!

-If the direction of rotation does not correspond to the set direction
(Open button = opening direction), disconnect the mains power sup-
ply and invert the “V” and “W” connections (phase inversion) in the
motor connector (Fig. 15).

-If the door stops during movement and the (red) L1 WARNING LED
with diagnostics flashes 3 times-pause-3 times, press the red STOP
button to cancel the signal then set the “Direction of rotation inverted”
function through dip switch 2; refer to Tab. 3.

Press and hold the STOP button 3»
for 3 sec. until the red LED flashes
1 time

Press the “Close” button to move
the door to its maximum closed
position e —




Press and hold the STOP button 3”
for 3 sec. until the red LED flashes
2 times

If you do not want to program the “partial opening” position, set dip
switch 1 to OFF and go directly to step 10 of this procedure

Press the “Open” button to move
the door to the required partially
open position (e.g. halfway)

Press and hold the STOP button 3”
for 3 sec. until the red LED flashes
3 times

Set dip switch 1 to OFF

| oo -
OFF

Set dip switch 3 to ON

1234
00 =
Press the “Open” button to com-

mand the door to open 1

At this point the door automatically performs 5 complete manoeuvre
cycles ending in the closed position

Set dip switch 3 to OFF

CAUTION! - The recognition phases must not be interrupted. If there is
an interruption, you must repeat the entire recognition process.

If at the end of the recognition phase, the red LED flashes 9 times-
pause-9 times, it means that an error has occurred. The position rec-
ognition phase can be repeated at any time, also after the installation.

3.9.2 - Recognition of the Opening and Closing positions with mechan-
ical limit switch

You can program 2 positions, as follows:

Position ‘ Meaning

Opening Maximum opening position. When the door reaches
this position it stops.

Closing Maximum closing position. When the door reaches this
position it stops.

To perform this procedure, the motor must be electrically connected to the limit
switch board with cams 6 and 8 (Fig. 16). You can access the board only after
unscrewing the limit switch protection cover. If the door is in the closed position,
you need to position it manually at about 50 cm above the ground, using the
emergency manoeuvre system (see the instruction manual for the motor). This
is to avoid the supporting cables coming out of their housings, when rotating in
reverse (sectional doors), or the excessive rolling up of the shutter (rolling shut-
ters). Caution! - If the direction of rotation does not correspond to the di-
rection set (Open button = opening direction), you need to invert the “V”
and “W” connections (phase inversion) in the motor connector (Fig. 15).

To perform the procedure, proceed as follows:

Move DIP switch 1 to OFF

(/2B Press the “Open” button to move
the door to its maximum open po- 1
sition

a) Set the limit switch cam 1 E 4 (green, Fig. 16) to operate the limit
switch

b) Tighten the locking screw “A” (Fig. 16)

c) For precision adjustment, use screw “B” (Fig. 16).

Press the “Close” button to move
the door to its maximum closed
position 3

a) Set the limit switch cam 3 E { (white, Fig. 16) to operate the limit
switch

b) Tighten the locking screw “A” (Fig. 16)

c) For precision adjustment, use screw “B” (Fig. 16).

The safety limit switches 2 SE4* and 4 SEJ, (red, Fig. 16) are set at the factory
so that they are triggered a short distance after the operating limit switch.

After the test run, check that the fixing screws are in the correct position.

The additional limit switches 8 P24, and 7 P24 are OV contacts and the ad-
ditional limit switches 6 P1J, and 5 P14 are OV switch contacts.

The additional limit switch 1 CLOSING (6 P1J, or 5 P14) is used as a pre-
liminary limit switch; therefore, it must be set so that it triggers when the door
reaches a position 5 cm from the ground. When this limit switch is triggered, it
prevents the “short reverse” manoeuvre from taking place. If the sensitive edge
is triggered, it only performs a STOP. This limit switch must always be con-
nected to the PRE-CLOSE input on the control unit.

CAUTION! - The recognition phases must not be interrupted. If there
is an interruption, you must repeat the entire recognition process. If at
the end of the recognition phase, the red LED flashes 9 times-pause-9
times, it means that an error has occurred.

The position recognition phase can be repeated at any time, also after
the installation.

r@ A
Setting mechanical limit switches for large-sized motors: 6
contact cams

Additional limit switch 1 CLOSING
Additional limit switch 1 OPENING
Safety limit switch CLOSING

Limit Switch CLOSING

Safety limit switch OPENING

1 GREEN

Limit Switch OPENING

B A
Setting mechanical limit switches for small-sized motors: 8
contact cams

Additional limit switch 2 CLOSING ©
Additional limit switch 2 OPENING ol
Additional limit switch 1 CLOSING
Additional limit switch 1 OPENING

Safety limit switch CLOSING

Limit Switch CLOSING

Safety limit switch OPENING

1 GREEN

Limit Switch OPENING

B A
- J
3.10 - Operating modes

CAUTION! - If the functions of Table 3 are programmed with the Oview
programming unit, it is necessary to set the dip switches to OFF.
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TABLE 3

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 Function

OFF | OFF | OFF | OFF | Hold-to-run movement

ON X OFF | OFF | Acquisition of positions and status of the ALT
input

OFF | ON | OFF | OFF | Rotation direction of the encoder reversed

OFF X OFF | ON | Industrial mode (semi-automatic opening —
hold-to-run closing), if positions recognised

OFF X ON | OFF | Semi-automatic mode, if positions recog-
nised

OFF X ON ON | Automatic mode with adjustable pause time,
if positions recognised (see para. 5.1.2 “Other
functions” for info on saving the pause time)

3.11 - Oview programming unit

Using the Oview programming unit allows you to manage the installation,
maintenance and diagnosis of the entire automated system in a thorough and
rapid manner.

You can connect Oview to the control unit via the IBT4N interface using a bus
cable with 4 wires inside.

To access the BusT4 connector, you need to open the control unit box, plug
the IBT4N connector into the appropriate slot and then connect the Oview
programmer (Fig. 17).

N

Oview can be used at a maximum cable distance of 100 metres from the
control unit; it can be connected simultaneously to multiple control units (up to
16) and can remain connected even during normal operation of the automated
system. When working with Oview, it is very important to observe the instruc-
tions in the Oview instruction manual.

If there is an OXI radio receiver in the control unit, when you use Oview you can
have access to the parameters of the transmitters memorised in the receiver.
For further information, refer to the Oview instruction manual or the control unit
function sheet available from the website www.niceforyou.com

CAUTION! - If the functions of Table 3 are programmed with the Oview
programming unit, it is necessary to set the dip switches to OFF.

4 TESTING AND COMMISSIONING

The testing and commissioning phases are the most important when creating
an automated system in order to ensure maximum safety. The testing proce-
dure can also be performed as a periodic check of the automation devices.

These phases must be performed by qualified and experienced personnel who
must take charge of establishing the tests necessary to verify the solutions adopt-
ed in respect of risks and verify the compliance of the system with applicable
standards, legislation and regulations, in particular all requirements of the standard
EN 12445 which establishes the test methods for checking automated systems
for doors and gates. The additional devices must undergo specific testing, both
in terms of their functions and in terms of their interaction with the control unit;
therefore, you need to refer to the instruction manuals for the individual devices.

4.1 - Testing

The sequence of steps to be performed when running the testing phase, as

described below, refers to a typical system (Fig. 2):

1 Check that all the instructions in the “Installation warnings” chapter have
been rigorously complied with.

2 Release the motor. Check that the door can be manually manoeuvred with a
force no greater than 225N.

3 Lock the motor.

4 Using the control devices (transmitter, push button, key switch, etc.), test the
Opening, Closing and Stopping of the door, ensuring that the movement of
the door leaves corresponds to specifications. Test several times to assess
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the movement of the door and check for any defects in assembly or adjust-
ment and for any particular points of friction.

5 Check, one by one, that all the safety devices featured in the system (photo-
cells, sensitive edges, etc.) work properly.

6 If the dangerous situations caused by the movement of the door leaves have
been safeguarded against by limiting the impact force, the impact force must
be measured according to the EN 12445 standard.

4.2 - Commissioning

Commissioning can only be performed after obtaining positive results in all the
test phases run on the control unit and the other devices (paragraph 4.1). It is
not permissible to execute partial commissioning or to enable use of
the system in “makeshift” conditions.

1 Prepare and store the technical documentation for the automated system
for at least 10 years. This must include at least: an assembly drawing of the
automated system, a wiring diagram, an analysis of hazards and solutions
adopted, a manufacturer’s declaration of conformity of all the devices installed
(for the control unit, use the annexed CE declaration of conformity); a copy of
the automation system instruction manual and maintenance schedule.

2 Post a label on the door providing at least the following data: type of auto-
mated system, name and address of manufacturer (person responsible for
the “commissioning”), serial number, year of manufacture and “CE” marking.

3 Post a permanent label or sign near the door detailing the operations for
releasing the system and its manual operation

4 Post a permanent label or sign on the door containing this picture (min.
height 60 mm).

( )
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5 Prepare the declaration of conformity for the automation system and hand it
to the owner.

6 Prepare the “Instructions and warnings for the use of the automation system”
and hand it to the owner.

7 Prepare the maintenance schedule for the automation system and hand it to
the owner; it must include all the instructions regarding maintenance of the
individual devices.

5 FURTHER DETAILS AND DIAGNOSTICS

5.1 - Further details

5.1.1 - Signals when switching ON

When the D-Pro Action control unit is switched ON, the reaction of the green

OK L2 LED and the red WARNING L1 LED is important, as shown in Table 4.

In particular, it indicates whether:

- The recognition of the Opening and Closing positions is correct;

- The recognition of the (sensitive edge) safety device is correct and what kind
of safety device has been recognised.

TABLE 4
Signals when Signal
RED WARNING

L1 LED

switched on

GREEN OK
L2 LED

Blank memory (no acquired | Rapid flashing for 5 Rapid flashing for 5
position or safety device) seconds seconds

Positions acquired correctly | Rapid flashing for 2 Just one slow flash
and “8k2” safety recognised | seconds

Positions acquired correctly | Rapid flashing for 2 Two slow flashes
and “OSE” safety device seconds

recognised

After providing the signals shown in Table 4, the D-Pro Action control unit shows
any errors through Diagnostics using the OK L2 LED and the WARNING L1 LED.

5.1.2 - Other functions

Status and diagnostics indicator (terminal on the keyboard)
The control unit allows you to connect a 24V-5W max. indicator light to the



“indicator” terminal on the push button panel housed inside the box cover (Fig. | ON. At this point you must repeat the sequence of opening, pause time and
18: terminal 1 -, 2 +). The “indicator” can be installed on the cover itself, by | closing.
making a hole on the latter, or it can be installed outside the control unit at a | cAUTION! - When DIP switch 4 is moved to the OFF position, the pause time
maximum distance of 2 m from the latter. is deleted.
CAUTION! - The output is not protected against short-circuits. e ~
This “indicator” functions in the following way: @
- off when the safety chain is open (ALT inp, red STOP button, thermal protec-
tion or release)
- flashes 0.5 s ON, 0.5 s OFF when it works properly
- shows the same diagnostics as the red L1 WARNING LED when there are
“serious errors” (Paragraph 5.2).
Setting the pause time for automatic closing
1 Set DIP switches 3 and 4 to ON. S o
2 Send a command to open the door so as to move the door to its fully open 12
position. Fg
3 Once this position is reached, wait for a period of time equal to the required .
pause time for automatic closing and then command the door to close. The
pause time for automatic closing is now saved.
In order to change the pause time, set dip 3 and 4 to OFF and then back to | \& J

5.2 - DIAGNOSTICS

Some devices are equipped to display messages to identify their status and faults. The following table describes the various alarm signals according to the type
of problem. These alarm signals are provided by appropriate flashes of the green OK L2 LED and the red WARNING L1 LED and from the flashing light (if there
is one) connected to the specially programmed control unit outputs.

DIAGNOSTICS GREEN OK L2 LED

Solution

Flashing light

2 flashes - short pause Triggering of a photocell At the start of the manoeuvre, one or more photocells fail to give the enable | Flash
2 flashes - long pause signal; check for obstacles and whether the photocells are interfering with each

other’s IR.
4 flashes - short pause Triggering of the STOP input | At the start of or during the manoeuvre, the STOP or ALT input was triggered; | Flash
4 flashes - long pause identify the cause.
6 flashes - short pause Manoeuvre limiting device --- Flash
6 flashes - long pause
9 flashes - short pause Automation system locked Send the “Release Automation” command or command the Flash
9 flashes - long pause manoeuvre with “Step-by-Step High Priority”.
The LEDs come on for 3 Lock automation - Flash
seconds
2 flashes of 1 second with | Automation system released | --- Flash
pause of 1.5 seconds

Signal

5 flashes — short pause
5 flashes — long pause

Cause

EEPROM error - Error in the
internal parameters of the
control unit

Solution

Disconnect and reconnect the power supply. If the error persists, run the “Total
deletion of the control unit memory” (paragraph 3.8) and rerun installation. If
the condition persists, there may be a serious fault and you will need to replace
the electronic circuit board.

DIAGNOSTICS RED WARNING L1 LED

A Certain signals can be cancelled by pressing the red STOP button
Flashing light

Flash

2 flashes — short pause
2 flashes - long pause

Safety Test Error

Rerun the recognition procedure for the safety devices connected to the con-
trol unit (paragraph 3.9).

3 flashes — short pause
3 flashes — long pause

Error in direction of rotation
of the Encoder

Reverse the direction of rotation of the encoder by moving DIP switch 2 to ON
(see paragraph 3.10).

4 flashes — short pause
4 flashes — long pause

Error with safety limit
switches

The door has gone past the safety limit switches during Opening or Closing.
Move the door manually to about half way up using the emergency manoeuvre
system (see the manual of the motor) and press the STOP button on the cover
in order to restore operation. Assess whether you need to change the previ-
ously acquired Opening/Closing positions.

6 flashes — short pause
6 flashes — long pause

Error with contactor

Disconnect all the power lines for a few seconds, then try sending a command
again; if the problem persists, there may be a serious fault on the circuit board or
on the connections of the motor. Carry out checks and replace parts, if required.

7 flashes — short pause
7 flashes — long pause

RS485 communication error
on Encoder

Check that the motor-control unit cable is connected correctly, in particular the
encoder cable (6 coloured wires).

8 flashes — short pause
8 flashes — long pause

Encoder error

Check that the motor-control unit cable is connected correctly, in particular
the encoder cable (6 coloured wires). Rerun the recognition procedure of the
Opening and Closing positions.

9 flashes — short pause
9 flashes — long pause

Error in limit switch
acquisition

Repeat the recognition procedure of the Opening and Closing positions.

10 flashes — short pause
10 flashes - long pause

Error in movement time-out

The default setting for the movement time-out is 60 seconds. Check whether
there are any obstructions to the movement of the door or whether the door
has actually performed the movement. Check whether the duration of the
timer has been changed (using the Oview programmer if available). Repeat the
recognition of the Opening and Closing positions.

Note - The diagnostic signals provided by flashing LEDs stop when the control unit is given a command.
By using an external flashing light*, the diagnostics signals continue for two sequences of flashes (e.g. “3 flashes - short pause - 3 flashes -long

pause” repeated twice).

* Configured with the Oview programmer as “Flashing Light 1” IMPORTANT: To connect the external flashing light, you need to use the additional
NDAO040 board (not supplied).
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L1 and L2 LED DIAGNOSTICS

Signal Cause
Flashes fast alternating red LED and green LED Firmware updating phase in progress
4 flashes - pause - 4 flashes of the LED simultaneously Awaiting firmware updating

SAFETY LED DIAGNOSTICS

Signal Cause Solution

On Correct operation

Off Safety chain open The safety chain is made up of the series of inputs (ALT, Stop via button, motor
thermal protection, motor release). Close the circuit

6 WHAT TO DO IF...

(troubleshooting guide)

The following is a list of possible malfunctions that may occur during installation or due to a failure, together with the possible solutions:

* The motor is at a standstill, no manoeuvre is commanded and the red LED flashes: verify the type of flashing by checking the L1 LED Diagnostics
table (Section 5.2) and press the red STOP button to cancel the diagnostics.

* The radio transmitter does not control movements and the LED on the transmitter does not come ON: check to see if the transmitter batteries
have run down and replace them, if necessary.

¢ The radio transmitter does not control movements but the LED on the transmitter comes ON: check to see if the transmitter is correctly saved
on the radio receiver. Also, check that the transmitter sends its radio signals correctly, by performing the following empirical test: press any button on the
transmitter and place its LED on the aerial of any ordinary radio that is ON and tuned to 108.5 Mhz (or close to it) on the FM band; in this way, you should
hear a slight noise with crackling pulses.

e When a command is sent, no manoeuvre takes place and the OK LED does not flash: check that the control unit is connected to mains supply
with voltage of 230/400V. Also, check that the fuses have not blown; if they have, identify the cause of the failure and then replace them with others of the
same type.

* When a command is sent, no manoeuvre takes place and the flashing light is OFF: check that the command is actually received; if the command
reaches the SS input, the OK LED flashes twice to indicate that the command has been received.

* The manoeuvre fails to start and the flashing light flashes a few times: count the number of flashes and check the meaning of the flashes with the
diagnostics table in paragraph 5.2

¢ The motor turns in the opposite direction:

- for a three-phase motor, you need to invert the “V” and “W” phases of the motor

- for a single-phase motor, you need to invert the “V” and “W” phases of the motor

e The manoeuvre starts but stops shortly after: identify the cause using the diagnostics of the LEDs on the control unit.

¢ The red WARNING L1 LED flashes 9 times followed by a pause: there was an error in the recognition procedure of the Opening and Closing positions.
You must delete the memory (see 3.8) and repeat the position recognition procedure (see 3.9).

7 DISPOSAL OF THE PRODUCT

This product is an integral part of the automation system, therefore it must be disposed of along with it.
As in installation, also at the end of product lifetime, the disassembly and scrapping operations must be performed by qualified personnel.

This product is made up of different types of material, some of which can be recycled while others must be disposed of. Seek information on the recycling and
disposal systems envisaged by the local regulations in your area for this product category.

Caution! — Some parts of the product may contain pollutants or hazardous substances which, if released into the environment, may cause serious damage to
the environment or human health.

As indicated by the symbol on the left, disposal of this product in domestic waste is strictly prohibited. Separate the waste into categories for
disposal, according to the methods envisaged by current legislation in your area, or return the product to the retailer when purchasing a new
version.

Caution! - Local legislation may envisage serious fines in the event of abusive disposal of this product.
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8 TECHNICAL SPECIFICATIONS

WARNINGS: ¢ All technical specifications stated herein refer to an ambient temperature of 20° C (= 5° C). e Nice S.p.a. reserves the right to apply modifications
to products at any time when deemed necessary, maintaining the same intended use and functionality.

Model
Type

NDCC2000 | NDCC2100 |

NDCC2200

Control unit for single-phase or three-phase motors with Nice mechanical or electronic limit switches

Power supply

Three-phase
3~400V AC / 3~230V AC (+10% - 10%) 50/60Hz

Single-phase
1~230V AC (+10% - 10%) 50/60Hz

Motor max power

2.2kW

Power in Standby

< 5W

Fuse on power board

F1: 500 mA Type F; F2, F3, F4: 6.3A Type T

Output 1 (with NDA040)

Voltage free contact (relay), programmable with Oview

Output 2 (with NDA040)

Voltage free contact (relay), programmable with Oview

Services output

24V DC (max 100 mA) between input 1 (com) terminal and gnd (-) STOP 8K2/OSE terminal (see Fig. 7)

“STOP SAFETY EDGE” Input

For contacts that are normally closed, normally open or of the 8.2k Q constant resistance type or the OSE
optical type; in auto-recognition (a variation from the memorised status causes a “STOP” command)

“ALT” Input

For Normally-Closed (NC) contacts on the safety circuit

(OPEN) input

For Normally Open (NO) contacts

(CLOSE) input

For Normally Open (NO) contacts

ING1 (photo) Input

For Normally-Closed (NC) contacts, programmable with Oview

Radio connector

SM connector for SMXI, SMXIS, OXI or OXIT receivers

Radio AERIAL Output

52 ohm for RG58 or similar cables (maximum 10 m)

Programmable functions

Functions programmable via the Oview Programming and Control Unit

Auto-recognition functions

Auto-recognition of the “STOP” type of device (OSE or 8.2KQ resistance)

Operating temperature -20°C - +50°C
Use in acid, saline or potentially No
explosive atmosphere

Protection class IP55

Vibration Installation free from movement, (e.g. on a brickwork wall)
Dimensions 310 x 210 x 125 mm
Weight 2.5 kg
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CE declaration of conformity
and declaration of incorporation of partly-completed machinery
Declaration in accordance with the following Directives: 2014/30/UE (EMC); 2006/42/EC (MD) Annex I, part B

Note: the contents of this declaration corresponds to what is stated in the official document filed in the offices of Nice S.p.a. and, in particular, to the latest
version available before printing this manual. The text herein has been re-edited for editorial purposes. A copy of the original declaration can be requested
from Nice S.p.A. (TV) I

Declaration number: 536/NDCC2000 Rev.: 1 Language: EN

Manufacturer’s Name: NICE S.p.A.
Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) ltaly

Person authorised to compile the technical documentation: NICE S.p.A.
Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) ltaly

Type of product: Series D-Pro Action Control units
Model/Type: NDCC2000, NDCC2100, NDCC2200
Accessories: Radio receiver models SMXI, SMXIS and ONEXI, Oview, MOFB, MOFOB, F210B, photostrips for TMF sensitive edge, NDA040

The undersigned Roberto Griffa as Chief Executive Officer, hereby declares under his own responsibility that the product identified above complies with the
provisions of the following directives:
e DIRECTIVE 2014/30/UE OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 26 February 2014 on the approximation of the laws of Member States relat-

ing to electromagnetic compatibility (rewritten), in accordance with the following harmonised standards:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

In addition, the product conforms to the following directive in accordance with the provisions applicable to partly completed machinery:

e DIRECTIVE 2006/42/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 17 May 2006 on machinery, and amending Directive 95/16/EC (rewritten),
in accordance with the following harmonised standards:
o | hereby declare that the pertinent technical documentation has been drafted in accordance with Annex VII B of Directive 2006/42/EC and that the following essential requirements have been fulfilled:
1.1.1-11.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.56.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
* The manufacturer agrees to send the national authorities any pertinent information on partly-completed machinery, in response to a motivated request, without affecting its intellectual property rights.
o |f the partly completed machinery is operated in a European country with an official language other than the language used in this declaration, the importer must include a translation with this declaration.
® The partly completed machinery must not be operated until the final machine in which it is to be incorporated is declared to conform to the provisions of Directive 2006/42/EC, if applicable.

The product also complies with the following standards:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011;
EN 60335-2-103:2003 +A11:2009

All parts of the product subject to the following standards comply with them:
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 21 April 2016

Mr. Roberto Griffa
(Chief Execuytive Officer)
A 7

N
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AVVERTENZE GENERALI: SICUREZZA - INSTALLAZIONE - USO (istruzioni originali in italiano)

ATTENZIONE Istruzioni importanti per la sicurezza. Seguire tutte le istruzioni poiché l'installazione non corretta puo causare
gravi danni
ATTENZIONE Istruzioni importanti per la sicurezza. Per la sicurezza delle persone & importante seguire queste istruzioni.
Conservare queste istruzioni
e Primadiiniziare I'installazione verificare le “Caratteristiche tecniche del prodotto”, in particolare se il presente prodotto & adatto ad automatizzare
la vostra parte guidata. Se non & adatto, NON procedere all’installazione
¢ |l prodotto non pud essere utilizzato prima di aver effettuato la messa in servizio come specificato nel capitolo “Collaudo e messa in servizio”
ATTENZIONE Secondo la piu recente legislazione europea, la realizzazione di un’automazione deve rispettare le norme armonizzate
previste dalla Direttiva Macchine in vigore, che consentono di dichiarare la presunta conformita del’automazione.
In considerazione di cio, tutte le operazioni di allacciamento alla rete elettrica, di collaudo, di messa in servizio e di
manutenzione del prodotto devono essere effettuate esclusivamente da un tecnico qualificato e competente!
* Prima di procedere con l'installazione del prodotto, verificare che tutto il materiale da utilizzare sia in ottimo stato ed adeguato all’uso
e || prodotto non & destinato a essere usato da persone (bambini compresi) le cui capacita fisiche, sensoriali o mentali siano ridotte, oppure con
mancanza di esperienza o di conoscenza
® | bambini non devono giocare con I'apparecchio
e Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando del prodotto. Tenere i telecomandi lontano dai bambini
ATTENZIONE Alfine di evitare ogni pericolo dovuto al riarmo accidentale del dispositivo termico di interruzione, questo apparecchio non deve
essere alimentato con un dispositivo di manovra esterno, quale un temporizzatore, oppure essere CONNesso a un circuito che
viene regolarmente alimentato o disalimentato dal servizio
e Nella rete di alimentazione dell'impianto prevedere un dispositivo di disconnessione (non in dotazione) con una distanza di apertura dei
contatti che consenta la disconnessione completa nelle condizioni dettate dalla categoria di sovratensione |lI
¢ Durante I'installazione maneggiare con cura il prodotto evitando schiacciamenti, urti, cadute o contatto con liquidi di qualsiasi natura.
Non mettere il prodotto vicino a fonti di calore, né esporlo a fiamme libere. Tutte queste azioni possono danneggiarlo ed essere causa di
malfunzionamenti o situazioni di pericolo. Se questo accade, sospendere immediatamente I'installazione e rivolgersi al Servizio Assistenza
¢ || produttore non si assume alcuna responsabilita per danni patrimoniali, a cose o0 a persone derivanti dalla non osservanza delle istruzioni di
montaggio. In questi casi € esclusa la garanzia per difetti materiali
e |l livello di pressione acustica dell’emissione ponderata A & inferiore a 70 dB(A)
* | apulizia e la manutenzione destinata ad essere effettuata dall’utilizzatore non deve essere effettuata da bambini senza sorveglianza
¢ Prima degli interventi sull'impianto (manutenzione, pulizia), disconnettere sempre il prodotto dalla rete di alimentazione
¢ \ferificare frequentemente I'impianto, in particolare controllare i cavi, le molle e i supporti per rilevare eventuali sbilanciamenti e segni di usura
o danni. Non usare se € necessaria una riparazione o una regolazione, poiché un guasto all’installazione o un bilanciamento dell’automazione
non corretto possono provocare lesioni
¢ || materiale dell’imballo del prodotto deve essere smaltito nel pieno rispetto della normativa locale
Avvertenze particolari in relazione alle Direttive Europee applicabili al prodotto
* Regolamento “Prodotti da Costruzione”: Avvertenze particolari per questo prodotto in relazione al Regolamento 305/2011:

- Linstallazione completa di questo prodotto, cosi come descritta in questo manuale di istruzioni e per alcuni tipi di uso (ad esempio escluso
I'uso solo per veicoli), possono farlo rientrare nel campo di applicazione del Regolamento 305/2011 e della relativa norma armonizzata EN
13241-1.

- E necessario applicare i criteri di installazione necessari affinché il prodotto risponda ai requisiti essenziali del Regolamento 305/2011; chi
esegue I'installazione dovra verificare ed assicurarsi che tutti questi criteri siano stati scrupolosamente rispettati.

- Potrebbero non essere garantiti i requisiti essenziali se il prodotto & installato e usato senza il rispetto di uno o pili di questi criteri. E vietato
I'uso del prodotto in queste situazioni finche chi esegue I'installazione non abbia verificato la rispondenza ai requisiti previsti dalla direttiva;
in questo caso I'etichetta “ES13241-1.4870” applicata sul prodotto dovra essere immediatamente rimossa e non potra essere utilizzata la
“Dichiarazione CE di Conformita” dell’allegato | presente in questo manuale. Come conseguenza chi esegue l'installazione diventa, a sua
volta il fabbricante del prodotto e dovra rispettare quanto previsto dal Regolamento 305/2011 e della relativa norma armonizzata EN 13241-
1. In questo caso il prodotto deve essere considerato come “quasi macchina” e potra essere utilizzato (per essere inserita nel fascicolo
tecnico), la “Dichiarazione di Conformita” dell’allegato II.

e Direttiva “Bassa Tensione”:

Avvertenze particolari sull’idoneita al’uso di questo prodotto in relazione alla Direttiva “Bassa Tensione”. Questo prodotto risponde ai requisiti

previsti dalla Direttiva “Bassa Tensione” se impiegato per I'uso e nelle configurazioni previste in questo manuale di istruzioni ed in abbina-

mento con gli articoli presenti nel catalogo prodotti di Nice S.p.a.

Potrebbero non essere garantiti i requisiti se il prodotto € usato in configurazioni o con altri prodotti non previsti; € vietato I'uso del prodotto

in queste situazioni finché chi esegue I'installazione non abbia verificato la rispondenza ai requisiti previsti dalla direttiva.

e Direttiva “Compatibilita Elettromagnetica”:

Awvertenze particolari sull’'idoneita all’uso di questo prodotto in relazione alla Direttiva “Compatibilita Elettromagnetica”.

Questo prodotto e stato sottoposto alle prove relative alla compatibilita elettromagnetica nelle situazioni d’uso piu critiche, nelle configurazioni

previste in questo manuale di istruzioni ed in abbinamento con gli articoli presenti nel catalogo prodotti di Nice S.p.a.

Potrebbe non essere garantita la compatibilita elettromagnetica se il prodotto € usato in configurazioni o con altri prodotti non previsti; € vieta-

to I'uso del prodotto in queste situazioni finché chi esegue I'installazione non abbia verificato la rispondenza ai requisiti previsti dalla direttiva.

Criteri d’installazione e avvertenze particolari in relazione ai requisiti essenziali

¢ Questo prodotto, se installato correttamente, rispetta i requisiti essenziali previsti dal Regolamento 305/2011 secondo quanto richiesto della
norma armonizzata EN 13241-1, cosi come indicato nella Tabella 1 e dalla Direttiva europea sulle “macchine” 2006/42/CE.

¢ Rilascio di sostanze pericolose:
Il prodotto non contiene e/0 non rilascia sostanze pericolose in conformita a quanto previsto dalla norma EN 13241-1, punto 4.2.9 e secondo
I'elenco delle sostanze presente nel sito internet della Comunita Europea.
Awvertenza particolare per garantire il mantenimento del requisito — E fondamentale che anche gli altri materiali utilizzati nell'installazione, ad
esempio i cavi elettrici, siano conformi a questo requisito.
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e Apertura sicura per porte a movimento verticale: il prodotto non provoca movimenti incontrollati.

Awvertenze particolari per garantire il mantenimento dei requisiti:

- Eseguire I'installazione seguendo scrupolosamente tutte le indicazioni descritte nei capitoli “2 - Installazione” e “4 - Collaudo e messa in

servizio”.

- Assicurarsi che venga organizzato un piano di manutenzione nel quale, venga scrupolosamente eseguito quanto previsto nel capitolo

“Piano di manutenzione”.

| portoni relativamente ai rischi di schiacciamento e impatto sono protetti mediante uno di questi tre metodi:

1 - Per il funzionamento con “comando senza autoritenuta” (uomo presente): come specificato in EN 12453, punto 5.1.1.4. In questo caso
il pulsante di comando deve essere posto a vista dell’automazione e se accessibile al pubblico il comando non deve essere loro dispo-
nibile, ad esempio utilizzando un selettore a chiave.

2 - Per il funzionamento “semiautomatico”: attraverso I'uso di un bordo sensibile attivo per la limitazione delle forze come specificato nella
EN 12453, punti 5.1.1.5 e 5.1.3.

3 - Per il funzionamento “automatico”; attraverso I'uso di un bordo sensibile attivo per la limitazione delle forze come specificato nella EN

12453, punti 5.1.1.5 e 5.1.3; in questo caso deve essere obbligatoriamente installato almeno una coppia di fotocellule come indicato
in fig. 2.

)
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istruzioni per I'uso originali in italiano
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A IMPORTANTE!

Prima di eseguire qualsiasi tipo di operazione o

procedura, leggere attentamente le avvertenze

generali presenti in questo manuale (capitolo 7),
i limiti d’impiego (paragrafo 2.2)

DESCRIZIONE DEL PRODOTTO E
DESTINAZIONE D’USO

NDCC2000 - NDCC2100 sono centrali di comando destinate ad essere utiliz-
zate per automatizzare serrande avvolgibili e porte sezionali con motori trifase.

NDCC2200 ¢ una centrale di comando destinata ad essere utilizzata per autom-
atizzare porte sezionali comandate da motore monofase.

Modello ‘ Tipo porta ‘ Collegamento ‘ Potenza max
NDCC2000 |Serandaawolgble | e 2.2KW
NDCC2100 gzzggg% awolgibile Trifase con freno 2.2kW
NDCC2200 | Sezionale D ase Somoonden | 2.aw

ATTENZIONE! - Qualsiasi altro uso diverso da quello descritto e in con-
dizioni ambientali diverse da quelle riportate in questo manuale & da
considerarsi improprio e vietato!

Tutti i modelli di centrale di comando possono essere collegati a tutti i comuni
elementi di sicurezza. Per I'apertura e la chiusura di un portone, basta azion-
are il pulsante specifico installato sul coperchio o il pulsante esterno o tramite
ricevitore radio.

ATTENZIONE! - Le centrali di comando descritte nel presente manuale
istruzione non possono essere utilizzate nelle zone a rischio d’esplo-
sione.

) INSTALLAZIONE

2.1 - Verifiche preliminari all’installazione

Prima di procedere all'installazione & necessario verificare I'integrita dei compo-

nenti del prodotto, I'adeguatezza del modello scelto e l'idoneita dell’ambiente

destinato all'installazione:

 Verificare che tutto il materiale da utilizzare sia in ottimo stato e adatto all’'uso
previsto.

® Verificare che tutte le condizioni di utilizzo rientrino nei limiti d’impiego del
prodotto (paragrafo 2.2) e nei limiti dei valori riportati nelle “Caratteristiche
tecniche del prodotto”.

 Verificare che I'ambiente scelto per I'installazione sia compatibile con I'ingom-
bro totale del prodotto (fig. 1).

* \erificare che la superficie scelta per I'installazione del prodotto sia solida e
possa garantire un fissaggio stabile.

e \erificare che la zona di fissaggio non sia soggetta ad allagamenti; eventual-
mente prevedere il montaggio del prodotto adeguatamente sollevato da terra.

e Verificare che lo spazio intorno al prodotto consenta un accesso facile e
sicuro.

e \erificare che tutti i cavi elettrici da utilizzare siano del tipo elencato nella
Tabella 1.

 \erificare che nell’automazione siano presenti gli arresti meccanici sia in chiu-
sura sia in apertura.

2.2 - Limiti d’impiego del prodotto
Il prodotto pud essere utilizzato esclusivamente come riportato nella tabella di
seguito:

Centrale Alimentazione centrale

Tipologia motore*

NDCC2000 | Trifase 3x400 Vac - Trifase 3x400 Vac - 50/60 Hz con

NDCC2100 |50/60Hz encoder Nice o finecorsa meccanici
Monofase 1x230 Vac - Monofase 1x230 Vac — 50/60 Hz con

NDCC2200 50/60Hz encoder Nice o finecorsa meccanici

(*) Nel rispetto dei corrispondenti limiti d’impiego.

A ATTENZIONE! - Le centrali di comando descritte nel presente ma-
nuale istruzione non possono essere utilizzate nelle zone a rischio d’e-
splosione.
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2.3 - Impianto tipico

La fig. 2 mostra un esempio di impianto di automatizzazione, realizzato con
componenti Nice:

1 Motoriduttore

2 Trasmettitore

3 Bordo sensibile

4 Scatola di derivazione

5 Centrale di comando

6 Cavo a spirale

7 Lampeggiante

8 Fotocellula

9 Tastiera digitale - Lettore a transponder - Selettore a chiave - Pulsantiera

Questi componenti sono posizionati secondo uno schema tipico e usuale.
Facendo riferimento alla fig. 2, stabilire la posizione approssimativa in cui verra

installato ciascun componente previsto nell'impianto.

Importante — Prima di eseguire linstallazione, preparare i cavi elettrici
necessari al vostro impianto, facendo riferimento alla fig. 2 e alla “Tabella 1 -

Caratteristiche tecniche dei cavi elettrici”.

Attenzione! — Durante la posa in opera dei tubi per il passaggio dei cavi
elettrici e I'entrata dei cavi nel contenitore della centrale, considerare che a
causa di possibili depositi d’acqua presenti nei pozzetti di derivazione, i tubi di
collegamento possono creare fenomeni di condensa all'interno della centrale

che possono danneggiare i circuiti elettronici.

2.4 - Installazione della centrale di comando

Per eseguire il fissaggio della centrale di comando, procedere come descritto
di seguito:

01.

02.

03.

04.

Aprire il box della centrale: svitare le apposite viti come mostrato in fig.
3-A/ fig. 3-B;

Predisporre i fori per il passaggio dei cavi elettrici degli accessori di
comando e/o di segnalazione. A questo scopo, anche per garantire il man-
tenimento del grado di protezione IP, si consiglia di utilizzare un utensile
apposito (per esempio fresa a tazza) agendo nelle posizioni predisposte
nella parte inferiore del box. Se necessario, € possibile utilizzare le entrate
cavi laterali, ma solo con I'uso di idonei raccordi per tubi;

Fissare il box. E possibile fissarlo in tre modalita:

a) direttamente sulla parete applicando le viti dall'interno del box (fig. 4-A);
b) utilizzando i supporti standard in dotazione (fig. 4-B);

C) se la canalina per il passaggio dei cavi elettrici & esterna e si necessita
di fissare il box ad una distanza di massimo 2 cm dalla parete, per per-
mettere il passaggio dei cavi di collegamento dietro la centrale. NDA100 &
composto da 4 distanziali e un carter di protezione per I'ingresso dei cavi
all'interno del box della centrale di comando. Per eseguire 'installazione
utilizzando I'accessorio (opzionale), fare riferimento alla fig. 4-C.

A questo punto, & possibile effettuare tutti i collegamenti elettrici: fare rife-
rimento al capitolo 3.

Per eseguire I'installazione degli altri dispositivi presenti nel’automazione, fare
riferimento ai rispettivi manuali d’istruzione.

.
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TABELLA 1 - Caratteristiche tecniche dei cavi elettrici (fig. 2)

Collegamento

Tipo di cavo

Lunghezza massima consentita

A: Cavo ALIMENTAZIONE CENTRALE DI COMANDO

- NDCC2000, NDCC2100 (trifase) 4 x 1 mm? 5m (nota 1)
- NDCC2200 (monofase) 3x0,75 mm? 2m (nota 1)
B: Cavo MOTORE per motoriduttori Nice, cavi dedicati in vendita come 5-7-11m
accessori.
per marchi diversi, richiedere al produttore del
motoriduttore
C: Cavo LAMPEGGIANTE con antenna 2 x 1 mm? (per lampeggiante 230Vac) 10m
cavo schermato tipo RG58 (per antenna)
D: Cavo FOTOCELLULE 4 x 0,5 mm? 10m
E: Cavo SELETTORE A CHIAVE 2 cavi 2 x 0.25 mm? 10 m (nota 2)
F: Cavo SPIRALATO per bordo sensibile cavo spiralato Nice disponibile come accessorio 50m

Nota 2 - Questi 2 cavi possono essere sostituiti da 1 unico cavo da 4 x 0.5 mm?

ATTENZIONE! - | cavi utilizzati devono essere adatti al tipo di ambiente in cui avviene l'installazione.

Nota 1 - Se il cavo di alimentazione supera i massimi consentiti di lunghezza, occorre utilizzare un cavo con sezione maggiore

-

J
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LED SAFETY = LED catena di sicurezza
LED L2 = LED OK (verde)
LED L1 = LED Warning (rosso) OUT — LED L1 — — LED L2
slot per inserimento scheda
ouT = accessorio NDA040 espansio-
ne uscite
_ DIP switch per programma-
PROG ~  Zzione
ENCODER = finecorsa elettronico m
ingressi esterni (Comune,Apri,
Chiudi, Ing1(PHOTO) LED SAFETY
INPUT - 8 -com (+24ydc comune)
9 - open (Apri) ENCODER PROG
10 - close (Chiudi)
11 - photo (ing1) @
ALT = morsetto ALT INPUT 4 PE
solo per i motori con finecorsa =
SAFE _ meccanici (lasciare non con- ALT BOOST
~ nesso nei motori con finecorsa \ BRAKE
elettronico) SAFE @
i
LIMIT _ e . =e
SWITCH = finecorsa meccanico LIMIT SWITCH ®@ %"’ LINE
morsetto STOP usato per bor- STOP e l==
do di sicurezza 8K2 o OSE FUSES
STOP = 5 - positivo (+) bordo sensibile E;
6 - segnale bordo sensibile A
7 - negativo GND () IBT4N %D MOTOR
_ connettore per interfaccia
IBT4N ~ IBT4N (non fornito) OXI @
connettore per il collegamento ; C
oxl = delle riceventi radio con innesto
SM (SMXI/OXI)
¥—\ = antenna
@ PE = collegamento di messa a terra
BOOST = condensatore di spunto
BRAKE = freno motore |
connettore per il collegamento
LINE = della linea di alimentazione
trifase 0 monofase
_ F1,F2,F3,F4: vedere le Carat-
FUSES ~ teristiche Tecniche"
MOTOR = motore
- _/
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ING1-photo- (11) - ingresso Normalmente Chiuso (NC) per dispositivi che
comandano il movimento dell’automazione. Se questo ingresso viene op-
portunamente programmato con il programmatore Nice Oview, € possibile
ottenere i seguenti modi di funzionamento:

— Passo-passo

— Apri parziale

— Apri

— Chiudi

— Foto (default)

—Foto 1

— Alt in apertura

— Alt in chiusura

Per istruzioni su come effettuare la programmazione e descrizione delle fun-
zioni disponibili, consultare le schede funzioni Oview per D-Action.

ALT - ingresso per dispositivi che arrestano la manovra in corso; collegare
contatti di tipo “Normalmente Chiuso”.

SAFE - ingresso per collegamento del dispositivo di protezione termica del
motore. ATTENZIONE! - E usato solo per i motori con finecorsa meccanici.
Lasciare “non connesso” nei motori con finecorsa elettronico.

O ©
Ve N\
® APRI
© STOP
@ CHIUDI
\ %
| Tasti “APRI”, “STOP”,
“CHIUDI” sono da uti-
lizzare per comandare
I'automazione e per la
fase di programmazione
(paragrafo 3.9)
S J
3 COLLEGAMENTI ELETTRICI
ATTENZIONE!

- Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti in assenza di
alimentazione elettrica;

- Le operazioni di collegamento devono essere eseguite esclusiva-
mente da personale qualificato.

Sulla linea elettrica di alimentazione, e necessario prevedere un dispositivo
che assicuri la disconnessione completa dell’automazione dalla rete. Il dispo-
sitivo di disconnessione deve avere i contatti con distanza di apertura tale da
consentire la disconnessione completa, nelle condizioni sancite dalla cate-
goria di sovratensione lll, conformemente alle regole di installazione. In caso
di necessita, questo dispositivo garantisce una veloce e sicura sconnessione
dell’alimentazione; pertanto deve essere posizionato in vista dell’automazio-
ne. Se invece e collocato in posizione non visibile, deve avere un sistema che
blocca un’eventuale riconnessione accidentale o0 non autorizzata dell’alimen-
tazione, al fine di scongiurare qualsiasi pericolo. Il dispositivo di sconnessione
non e fornito con il prodotto.

3.1 - Collegamento del cavo di alimentazione trifase per cen-
trali NDCC2000, NDCC2100

Per eseguire il collegamento elettrico fare riferimento alla fig. 5.

Ai morsetti L1, L2, L3 e al morsetto PE & collegata una spina CEE da 16A.
Lallacciamento alla centrale pud essere effettuato anche con I'utilizzo di un
interruttore principale trifase (accessorio non fornito). In questo caso, € possi-
bile rimuovere la spina CEE durante il montaggio.

3.2 - Collegamento del cavo di alimentazione monofase per
centrali NDCC2200

Per eseguire il collegamento elettrico fare riferimento alla fig. 6.

Ai morsetti L1, L3 e al morsetto PE € collegata una spina Schuko.
L'allacciamento alla centrale pud essere effettuato anche con I'utilizzo di un
interruttore principale monofase (accessorio non fornito). In questo caso, &
possibile rimuovere la spina Schuko durante il montaggio.

3.3 - Descrizione dei collegamenti elettrici (fig. 7): alimentazio-
ne, dispositivi di sicurezza, comando e accessori

Sugliingressi 8,9,10,11 & possibile collegare dispositivi di comando con contatti
di tipo “Normalmente Aperto” (NA) o “Normalmente Chiuso” (NC). Si pud quindii
sfruttare uno di questi ingressi 0 una loro combinazione, oltre eventualmente
agli ingressi di STOP/ALT, per collegare ad esempio una pulsantiera esterna o
un interruttore con fune collegata al soffitto.

PUSH BUTTONS - ingresso per il collegamento della pulsantiera presente
sul coperchio del box.

ENCODER - ingresso per il collegamento del cablaggio del finecorsa elet-
tronico (encoder Nice).

COMMON (8) - ingresso a 24 Vdc che funge da comune per gli ingressi
OPEN, CLOSE e ING1 e positivo per la tensione ai servizi.

OPEN (9) - ingresso per dispositivi che comandano il movimento di sola
apertura; & possibile collegare contatti di tipo “Normalmente Aperto”.

CLOSE (10) - ingresso per dispositivi che comandano il movimento di sola
chiusura; & possibile collegare contatti di tipo “Normalmente Aperto”.

LIMIT SWITCH - ingresso per il collegamento dei finecorsa meccanici.
(1) Comune finecorsa
(2) fc apre

(8) pre-finecorsa chiude
(4) fc chiude

STOP - ingresso per il collegamento di bordi sensibili di tipo resistivi (8k2)
oppure ottici (OSE), come descritto di seguito (fig. 9):
Collegamento OSE:

- 5 - positivo 12Vdc (+) (fili marroni)

- 6 > segnale (S) (fili verdi)

- 7 - negativo GND (-) (fili bianchi)
Collegamento 8k2:

- Collegare la resistenza da 8,2 kQ tra i morsetto 6 (segnale - S) e 7 (ne-
gativo - GND)

IBT4N - ingresso per il collegamento del programmatore Oview, con I'appo-
sito adattatore IBT4N. ATTENZIONE - togliere alimentazione prima collegare/
scollegare il programmatore.

ANTENNA }(—\ - ingresso di collegamento dell’antenna per ricevitore radio
(nota: 'antenna & incorporata sui lampeggianti Nice LUCY B, MBL, MLBT).

OUT (CONNETTORE PER NDAO040) - connettore per scheda accessoria
NDAO40 che aggiunge due uscite a contatti puliti. Queste uscite possono
essere opportunamente programmate con il programmatore Nice Oview. Per
istruzioni sulla programmazione e descrizione delle funzioni disponibili, vede-
re il manuale della scheda accessoria NDAO40.

SLOT PER SCHEDA BRAKE/BOOST - connettore per il collegamento del-
la scheda aggiuntiva per le funzioni di controllo del freno motore (BRAKE) e
del condensatore di spunto (BOOST) per motori monofase. ATTENZIONE -
non inclusa nel modello NDCC2000.

MOTOR - uscita per il collegamento del motore trifase e monofase.
Per motori monofase:

U - comune
V - apre
W - chiude

LINE - ingresso per il collegamento dell’alimentazione elettrica.
L1-L2-L3: collegamento TRIFASE
L1-L3: collegamento MONOFASE

@ PE - ingresso per il collegamento di terra per centrale di comando e
motori.

IMPORTANTE!

Si SCONSIGLIA il collegamento di qualsiasi tipo
di dispositivo oppure accessorio non espressa-
mente indicato in questo manuale istruzioni.

Il costruttore declina qualsiasi responsabilita per
eventuali danni provocati da un uso improprio
dei vari dispositivi del sistema, non conforme a
quanto indicato nel presente manuale istruzioni.
Per maggiori informazioni rivolgersi al servizio
assistenza Nice.
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3.4 - Collegamenti elettrici della centrale di comando (fig. 10)
ATTENZIONE! - Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti in
assenza di alimentazione elettrica di rete.

Dopo aver fissato il box della centrale di comando e predisposto i fori per il
passaggio dei cavi elettrici (vedere paragrafo 2.3), effettuare i collegamenti
elettrici nel modo seguente:

Se non ¢ gia presente, collegare prima il cavo di alimentazione elettrica:
- per i modelli NDCC2000, NDCC2100 vedere paragrafo 3.1
- per i modello NDCC2200 vedere paragrafo 3.2

(V2B Poi, collegare il cavo elettrico proveniente dal motore:

- Motore trifase con finecorsa meccanico (fig. 11A)

- Motore trifase con finecorsa elettronico (fig. 12A)

- Motore trifase con finecorsa meccanico e freno (fig. 11B)
- Motore trifase con finecorsa elettronico e freno (fig. 12B)

- Motore monofase con finecorsa meccanico e condensatore di
spunto (fig. 13A)
- Motore monofase con finecorsa elettronico e condensatore di
spunto (fig. 13B)

Infine, collegare i cavi elettrici dei vari accessori presenti, facendo
riferimento alla fig. 7 e paragrafo 3.3.

Nota — Per facilitare i collegamenti dei cavi, € possibile estrarre i morsetti
dalle proprie sedl.
(" I 1\
Q000anD
‘i
@ 5
&)=
S J
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3.5 - Ingresso STOP SAFETY EDGE

La funzione dell’ingresso SAFETY EDGE ¢ provocare I'arresto immediato della
manovra in atto seguita da una manovra di breve inversione.

A questo ingresso possono essere collegati dispositivi come bordi sensibili
ottici (OSE) oppure con uscita a resistenza costante 8.2 kQ.

La centrale, durante la fase di apprendimento, riconosce il tipo di dispositivo
collegato e provoca uno “STOP” quando si verifica una qualsiasi variazione
rispetto allo stato appreso.

Con opportuni accorgimenti, & possibile collegare all'ingresso STOP SAFETY
EDGE piu di un dispositivo, anche di tipo diverso:

- dispositivi NA: collegare la resistenza da 8.2 kQ in parallelo al dispositivo;

- dispositivi NC: collegare la resistenza da 8.2 kQ in serie al dispositivo;

- & possibile collegare piu dispositivi NC “in serie” tra loro senza limiti di quan-
tita;

- se sono presenti piu dispositivi, tutti devono essere collegati “in cascata” con
una sola resistenza di terminazione da 8.2 kQ;

- & possibile creare anche una combinazione di tipo NA ed NC, disponendo i
due contatti “in parallelo”. In questo caso, occorre porre “in serie” al contatto
NC una resistenza da 8.2 kQ; questo, rende possibile anche la combinazione
di tre dispositivi: NA, NC e 8.2 kQ.

3.6 - Collegamento di un ricevitore radio

La centrale di comando presenta un connettore tipo SM per il collegamento
di un ricevitore radio (accessorio opzionale, non fornito) modello SMXI, SMXIS,
OXI oppure OXIT e simili.

Per inserire il ricevitore radio, occorre togliere I’alimentazione elettrica di rete alla
centrale ed inserire il ricevitore come mostrato in fig. 14.

Nella Tabella 2, sono riportate le azioni eseguite dalla centrale di comando in
funzione delle uscite attivate oppure dai comandi inviati dal ricevitore radio.
Nota - Per qualsiasi altra informazione, fare riferimento al manuale istruzioni
del ricevitore.

uscita descrizione

Uscita N°1 Passo-Passo

Uscita N°2 Apre parziale; valore di fabbrica: apre per meta corsa
(pud essere modificato in fase di acquisizione quote
oppure utilizzando il programmatore Oview)

Uscita N°3 Apre

Uscita N°4 Chiude

Rice ore O O progra ato e 0dO0 e eso

comando descrizione

Comando n°1 Passo-Passo

Comando n°2 Apre parziale; valore di fabbrica: apre per meta corsa
(pud essere modificato in fase di acquisizione quote

oppure utilizzando il programmatore Oview)

Comando n°3 Apre
Comando n°4 Chiude
Comando n°5 Stop

Comando n°6

Passo-Passo Condominiale

Comando n°7

Passo-Passo Alta priorita

Comando n°8

Apre parziale 2

Comando n°9

Apre parziale 3

Comando n°10 Apre e Blocca automazione

Comando n°11 Chiude e Blocca automazione

Comando n°12 Blocca automazione

Comando n°13 Sblocca automazione

Luce di cortesia Timer
luce di cortesia ON/OFF

Comando n°14

Comando n°15

3.7 - Prima accensione e verifica dei collegamenti

Dopo aver dato alimentazione elettrica alla centrale di comando, eseguire le
seguenti verifiche:

o \erificare che il led verde L2 (vicino ai DIP switch) lampeggi regolarmente con
frequenza di 1 lampeggio al secondo.

¢ Se nell’impianto sono presenti le fotocellule, verificare che i loro led lampeg-
gino (RX); il tipo di lampeggio non ¢ significativo perche dipende da altri fattori.
e Verificare che il led LED SAFETY rosso vicino al connettore del cavo della
tastiera sia permanentemente acceso (vedi Tabella diagnostica Led Safety
paragrafo 5.2).

Se almeno una di queste verifiche non corrisponde a quanto richiesto, € neces-

sario togliere I'alimentazione elettrica alla centrale di comando e verificare i vari
collegamenti elettrici effettuati precedentemente.

3.8 - Cancellazione totale della memoria della centrale di

comando

Nella centrale di comando & possibile cancellare tutti i dati memorizzati e ripor-
tarla allo stato iniziale con i valori di fabbrica.
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Impostare dip switch
1-2-3-4 suON =i Led
verde e rosso iniziano a
emettere lampeggi veloci

(128l Mantenere premuto il
tasto STOP per 3 sec.
fino a quando i Led verde
€ rosso si acccendono
con luce fissa

(<Ml Rilasciare il tasto STOP

[\l A questo punto la
centrale esegue un
RESET =i Led verde e } N/
rosso iniziano a emettere
lampeggi veloci

Impostare dip switch
1-2-3-4 su OFF

e
\

3.9 - Apprendimento dei dispositivi di sicurezza e delle posizio-
ni di Apertura e Chiusura

Dopo aver effettuato la prima accensione (paragrafo 3.7),
prima di impostare le posizioni di Apertura e Chiusura del
portone, & necessario eseguire il riconoscimento dei di-
spositivi di sicurezza collegati sull’ ingresso “STOP Safety
Edge” da parte della centrale di comando.
ATTENZIONE! - Nella fase di apprendimento, deve
essere presente almeno un dispositivo di sicurezza
collegato alla centrale di comando.

(@ APRI
STOP
CHIUDI

Impostare dip switch 1 su ON =
- Led verde inizia a emettere
lampeggi veloci

- Led rosso € spento

Mantenere premuto il tasto STOP
fino a quando il Led rosso si
accende con luce fissa (dopo 3
sec. circa)

Rilasciare il tasto STOP

Questa procedura deve essere ripetuta se viene eseguita una modifica
ai dispositivi collegati al morsetto “STOP Safety Edge” (ad esempio,
dopo aver collegato un nuovo dispositivo alla centrale di comando).

Dopo aver eseguito I'apprendimento dei dispositivi di sicurezza presenti
nell’automazione, € necessario far riconoscere alla centrale le posizioni di
Aperura e Chiusura del portone.

ATTENZIONE! - La procedura di apprendimento dei dispositivi di sicu-
rezza e delle posizioni di Apertura e Chiusura del portone, é da farsi di
seguito, senza interruzioni. Non & possibile eseguire I'apprendimento
dei dispositivi di sicurezza in un momento & I'apprendimento delle
posizioni in un secondo.

ATTENZIONE! - Procedura per motori con finecorsa elettronico:
dopo aver eseguito la procedura di apprendimento delle posizioni
di Apertura e Chiusura, & necessario far eseguire alla centrale una
procedura di autoapprendimento delle posizioni memorizzate (5 cicli
di manovre complete, il portone si ferma in posizione di Chiusura).
Durante I’esecuzione di queste manovre, il portone si avvicina progres-
sivamente alle posizioni memorizzate in precedenza, fino a raggiunge-
re quelle programmate.

Per procedere, seguire le diverse procedure per i diversi tipi di motore:
- Motore con finecorsa elettronico (encoder), vedere paragrafo 3.9.1;

- Motore con finecorsa meccanico, vedere paragrafo 3.9.2.

3.9.1 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura con
finecorsa elettronico (encoder)

E possibile programmare 3 posizioni, come descritto di seguito:

12 - Italiano

Posizione

‘ Significato

Apertura Quota di massima apertura che si desidera. Quando il

portone arriva in questa posizione si ferma.

Quota di apertura parziale. E la quota in cui il portone
si arresta dopo aver dato un comando di apertura
parziale.

Apertura Parziale

Chiusura Quota di massima chiusura. Quando il portone arriva in

questa posizione si ferma.

Se il portone si trova nella posizione di chiusura, € necessario posizionarlo ma-
nualmente a circa 50 cm da terra, utilizzando il sistema di manovra di emer-
genza (vedere manuale istruzioni del motore) per evitare, nel caso di rotazione
invertita, la fuoriuscita dalla loro sede delle funi portanti (porte sezionali) ovvero
I'avvolgimento eccessivo della serranda (serrande avvolgibili).

Attenzione!

- se il senso di rotazione non corrisponde alla direzione impostata
(tasto Open = direzione apertura), & necessario togliere alimentazio-
ne elettrica e invertire i collegamenti “V” e “W” (inversione di fase) nel
connettore motore (fig. 15).

- se durante il movimento il portone si arresta e lampeggia il led L1
WARNING (rosso) con diagnostica 3 lampeggi pausa 3 lampegdgi, & ne-
cessario premere il pulsante rosso STOP e impostare la funzione “Dire-
zione di rotazione invertita”; fare riferimento alla Tabella 3.

(& J

Il Dip switch 1 si trova gia in posi-
zione ON, a seguito della proce-
dura di apprendimento del tipo di
sicurezza

Premere il tasto “Apri” per portare
il portone nella posizione di massi- T
ma apertura

Attenzione!

- se il senso di rotazione non corrisponde alla direzione impostata (ta-
sto Open = direzione apertura), € necessario togliere |'alimentazione
elettrica e invertire i collegamenti “V” e “W” (inversione di fase) nel
connettore motore (fig. 15).

-se durante il movimento il portone si arresta e lampeggia il led L1
WARNING (rosso) con diagnostica 3 lampeggi - pausa - 3 lampeggi,
€ necessario premere il pulsante rosso STOP per annullare la segna-
lazione e poi impostare la funzione “Direzione di rotazione invertita”
tramite il Dip switch 2: fare riferimento alla Tab. 3.

Mantenere premuto il tasto STOP 3”
per 3 sec. fino a quando il Led
rosso emette 1 lampeggio

Premere il tasto “Chiudi” per por-
tare il portone nella posizione di
massima chiusura I




Mantenere premuto il tasto STOP 3"
per 3 sec. fino a quando il Led
rosso emette 2 lampeggi

Se non si desidera programmare la quota di “apertura parziale” im-
postare il dip switch 1 su OFF e passare direttamente al passo 10 di
questa procedura

Premere il tasto “Apri” per portare
il portone nella posizione di aper-
tura parziale desiderata (es.. meta
della corsa)

Mantenere premuto il tasto STOP
per 3 sec. fino a quando il Led
rosso emette 3 lampeggi

Impostare il dip switch 1 su OFF

Impostare il dip switch 3 su ON

1234

OO | o

Premere il tasto “Apri” per inviare
un comando di apertura T

a) Impostare la camma di contatto 1 E 4 (colore verde, fig. 16) per
azionare il finecorsa

b) Serrare la vite di fissaggio “A” (fig. 16)

c) Per la regolazione di precisione, usare la vite “B” (fig. 16).

Premere il tasto “Chiudi” per por-
tare il portone nella posizione di
massima chiusura I

— ——

a) Impostare la camma di contatto 3 E { (colore bianco, fig. 16) per
azionare il finecorsa

b) Serrare la vite di fissaggio “A” (fig. 16)

c) Per la regolazione di precisione, usare la vite “B” (fig. 16).

| finecorsa di sicurezza 2 SE4 e 4 SE (colore rosso, fig. 16) sono impostati in
fabbrica in modo che seguano a breve distanza il finecorsa d’esercizio.

Dopo la prova di funzionamento, controllare il corretto posizionamento delle viti
di fissaggio.

| finecorsa supplementari 8 P2, e 7 P24 sono contatti di chiusura a potenziale
zero e i finecorsa supplementari 6 P1J, e 5 P14 sono contatti di commutazio-
ne a potenziale zero.

Il finecorsa supplementare 1 CHIUSURA (6 P1J, o 5 P14) viene utilizzato
come finecorsa preliminare; quindi, deve essere impostato in modo che scatti
quando il portone raggiunge una distanza di 5 cm da terra. Lattivazione di que-
sto finecorsa, evita I'esecuzione della manovra di “breve inversione”. Se viene
attivato il bordo sensibile, esegue solo lo STOP. Questo finecorsa deve sempre
essere collegato all’ingresso PRE-CLOSE della centrale.

ATTENZIONE! - Le fasi di apprendimento non devono essere interrotte.
Se questo avviene, occorre ripetere I'intera procedura di apprendimen-
to. Se al termine della fase di apprendimento il led rosso lampeggia 9
volte-pausa-9 volte, significa che si & verificato un errore.

La fase di apprendimento delle posizioni puo essere ripetuta in qualsia-
si momento anche successivamente all’installazione.

A questo punto il portone esegue automaticamente 5 cicli di manovre
complete terminando in posizione di chiusura

Impostare il dip switch 3 su OFF

ATTENZIONE! - Le fasi di apprendimento non devono essere interrotte.
Se questo avviene, occorre ripetere I'intera procedura di apprendimento.
Se al termine della fase di apprendimento il led rosso lampeggia 9 vol-
te-pausa-9 volte, significa che si e verificato un errore. La fase di ap-
prendimento delle posizioni pud essere ripetuta in qualsiasi momento
anche successivamente all’ installazione.

3.9.2 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura con
finecorsa meccanico

E possibile programmare 2 posizioni, come descritto di seguito:

Posizione \ Significato

Apertura Quota di massima apertura. Quando il portone arriva in
questa posizione si ferma.

Chiusura Quota di massima chiusura. Quando il portone arriva in
questa posizione si ferma.

( 1\

o)

Impostazione finecorsa meccanici per motori di grosse
dimensioni: 6 camme di contatto

Finecorsa supplementare 1 CHIUSURA
Finecorsa supplementare 1 APERTURA
Finecorsa di sicurezza CHIUSURA
Finecorsa CHIUSURA

Finecorsa di sicurezza APERTURA

1 VERDE

Finecorsa APERTURA

T T
Impostazione finecorsa meccanici per motori di piccole
dimensioni: 8 camme di contatto

Per eseguire la procedura, il motore deve essere collegato elettricamente alla
scheda del finecorsa con 6/8 camme (fig. 16). E possibile accedere alla scheda
solo dopo aver svitato il carter-coprifinecorsa. Se il portone si trova nella po-
sizione di chiusura, € necessario posizionarlo manualmente a circa 50 cm da
terra, utilizzando il sistema di manovra di emergenza (vedere manuale istruzioni
del motore) per evitare, nel caso di rotazione invertita, la fuoriuscita dalla loro
sede delle funi portanti (porte sezionali) ovvero 'avvolgimento eccessivo della
serranda (serrande avvolgibili). Attenzione! - Se il senso di rotazione non
corrisponde alla direzione impostata (tasto Open = direzione apertura),
€ necessario invertire i collegamenti “V” e “W” (inversione di fase) nel
connettore motore (fig. 15).

Per eseguire la procedura, operare come descritto di seguito:

Portare il DIP switch 1 in posizione
OFF

Premere il tasto “Apri” per portare
il portone nella posizione di massi- T
ma apertura

.:.I 8 BIANCO ®
Finecorsa supplementare 2 CHIUSURA T
Finecorsa supplementare 2 APERTURA §
Finecorsa supplementare 1 CHIUSURA
Finecorsa supplementare 1 APERTURA
Finecorsa di sicurezza CHIUSURA
Finecorsa CHIUSURA

i 2 ROSSO

€l Finecorsa di sicurezza APERTURA
1 VERDE
Finecorsa APERTURA

- B A J

3.10 - Modalita di funzionamento

ATTENZIONE! - Se le funzioni di tabella 3 sono progammate con il pro-
grammatore Oview, & necessario impostare i Dip switch = OFF.
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TABELLA 3
DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 Funzione
OFF | OFF | OFF | OFF | Movimento a uomo presente
ON X OFF | OFF | Acquisizione quote e stato ingresso ALT
OFF | ON | OFF | OFF | Senso di rotazione encoder invertito
OFF X OFF | ON | Modo Industriale (apre semiautomatico —

chiude uomo presente), se quote apprese
Modo semiautomatico, se quote apprese
Modo automatico con tempo pausa impo-
stabile, se quote apprese (per le memorizza-
zione del tempo pausa, vedere sezione 5.1.2
“Altre funzioni”)

OFF X ON | OFF
OFF X ON | ON

3.11 - Unita di programmazione Oview

Lutilizzo dell’unita di programmazione Oview consente una completa e rapida
gestione della fase d’installazione, di manutenzione e di diagnosi dellintera
automazione.

E possibile collegare Oview alla centrale, tramite I'interfaccia IBT4N utilizzando
un cavo bus con 4 fili elettrici all’interno.

Per accedere al connettore BusT4, € necessario aprire il box della centrale,
inserire il connettore IBT4N nell’apposita sede e poi collegare il programmatore
Oview (fig. 17).

f@e

N

N J

Oview pud essere utilizzato, rispetto alla centrale, ad una distanza massima
pari a 100 metri di cavo; pud essere collegato simultaneamente a piu centrali
(fino a 16) e pud restare collegato anche durante il normale funzionamento
dell’automazione. Per operare con Oview, &€ molto importante osservare le
avvertenze riportate nel manuale istruzioni di Oview.

Se nella centrale di comando & presente un ricevitore radio della serie OXI, utiliz-
zando Oview & possibile avere I'accesso ai parametri dei trasmettitori memorizzati
nel ricevitore. Per approfondimenti fare riferimento al manuale istruzioni Oview o
la scheda delle funzioni della centrale disponibile sul sito www.niceforyou.com
ATTENZIONE! - Se le funzioni di tabella 3 sono progammate con il pro-
grammatore Oview, & necessario impostare i Dip switch = OFF.

4 COLLAUDO E MESSA IN SERVIZIO

Le fasi del collaudo e della messa in servizio sono le piu importanti durante la
realizzazione dell’automazione per garantirne la massima sicurezza. Il collaudo
pud essere usato anche per verificare periodicamente i dispositivi che com-
pongono I'automazione.

Queste fasi devono essere eseguite da personale qualificato ed esperto che
dovra farsi carico di stabilire le prove necessarie a verificare le soluzioni adot-
tate nei confronti dei rischi presenti e, di verificare il rispetto di quanto previsto
da leggi, normative e regolamenti: in particolare, di tutti i requisiti della norma
EN 12445 che stabilisce i metodi di prova per la verifica degli automatismi per
cancelli e porte. | dispositivi aggiuntivi devono essere sottoposti ad uno spe-
cifico collaudo, sia per quanto riguarda la funzionalita sia per quanto riguarda
la loro corretta interazione con la centrale; quindi, fare riferimento ai manuali
istruzioni dei singoli dispositivi.

4.1 - Collaudo

La sequenza di operazioni da eseguire per eseguire il collaudo, descritta di

seguito, si riferisce ad un impianto tipico (fig. 2):

1 Verificare che sia stato rispettato rigorosamente tutto quello previsto nel
capitolo “Avvertenze per I'installazione”.

2 Sbloccare il motore. Verificare che sia possibile muovere manualmente il
portone in apertura e in chiusura con una forza non superiore a 225N.

3 Bloccare il motore.

4 Utilizzando i dispositivi di comando (trasmettitore, pulsante di comando,
selettore a chiave, ecc.), effettuare delle prove di apertura, Chiusura ed

14 - Italiano

Arresto del portone, accertando che il movimento delle ante corrisponda a
quanto previsto. Conviene eseguire diverse prove al fine di valutare il movi-
mento del portone ed accertare eventuali difetti di montaggio, di regolazione,
nonché la presenza di particolari punti d’attrito.

5 Verificare uno ad uno il corretto funzionamento di tutti i dispositivi di sicurezza
presenti nell’impianto (fotocellule, bordi sensibili ecc.).

6 Se le situazioni pericolose provocate dal movimento delle ante sono state
salvaguardate mediante la limitazione della forza d’impatto si deve eseguire
la misura della forza secondo quanto previsto dalla norma EN 12445.

4.2 - Messa in servizio

La messa in servizio pud avvenire solo dopo aver eseguito con esito positivo
tutte le fasi del collaudo (paragrafo 4.1) della centrale di comando e degli altri
dispositivi presenti. E vietata la messa in servizio parziale o in situazioni
“provvisorie”.

1 Realizzare e conservare per almeno 10 anni il fascicolo tecnico dell’automa-
zione che dovra comprendere almeno: disegno complessivo dell’automazione,
schema dei collegamenti elettrici, analisi dei rischi e relative soluzioni adottate,
dichiarazione di conformita del fabbricante di tutti i dispositivi utilizzati (per la
centrale utilizzare la Dichiarazione CE di conformita allegata); copia del manua-
le di istruzioni per I'uso e del piano di manutenzione dell’automazione.

2 Apporre sul portone una targhetta contenente almeno i seguenti dati: tipo di
automazione, nome e indirizzo del costruttore (responsabile della “messa in
servizio”), numero di matricola, anno di costruzione e marchio “CE”.

3 Fissare in maniera permanente in prossimita del portone un’etichetta o una
targa con indicate le operazioni per lo sblocco e la manovra manuale

4 Fissare in maniera permanente sul portone una etichetta o targa con questa
immagine (altezza minima 60 mm).

e 2

& J

5 Realizzare e consegnare al proprietario la dichiarazione di conformita dell’au-
tomazione.

6 Realizzare e consegnare al proprietario il manuale di “Istruzioni ed avvertenze
per I'uso dell’automazione”.

7 Realizzare e consegnare al proprietario il piano di manutenzione dell’automa-
zione (che deve raccogliere tutte le prescrizioni sulla manutenzione dei singoli
dispositivi).

5 APPROFONDIMENTI E DIAGNOSTICA

5.1 - Approfondimenti
5.1.1 - Segnalazioni all'accensione

Allaccensione della centrale D-Pro Action, il comportamento dei LED L2 OK

verde e L1 WARNING rosso, & significativo, come illustrato in Tabella 4. In

particolare, le informazioni segnalate sono:

- Se I'acquisizione delle posizioni di apertura e chiusura € corretta;

- Se l'acquisizione della sicurezza (bordo sensibile) & corretta e che tipo di
sicurezza ¢ stato riconosciuto.

TABELLA 4
Segnalazioni
all’accensione

Segnalazione
LED L2
OK VERDE
Lampeggio veloce
per 5 secondi

LED L1
WARNING ROSSO
Lampeggio veloce
per 5 secondi

Memoria bianca (nessu-
na posizione e sicurezza
acquisita)

Posizioni acquisite corret-
tamente e sicurezza “8k2”
riconosciuta

Posizioni acquisite corret-
tamente e sicurezza “OSE”
riconosciuta

Lampeggio veloce
per 2 secondi

Un solo lampeggio
lento

Lampeggio veloce
per 2 secondi

Due lampeggi lenti

Dopo le segnalazioni come in Tabella 4, la centrale D-Pro Action mostra even-
tuali errori attraverso la diagnostica fatta tramite i LED L2 OK e L1 WARNING.



5.1.2 - Altre funzioni Per modificare il valore del tempo pausa portare il dip 3 e 4 on OFF e poi nuo-
vamente in ON. A questo punto & necessario ripetere la sequenza di apertura,

tempo pausa, chiusura.

ATTENZIONE! - Quando il DIP switch 4 viene portato in posizione OFF, il
tempo pausa & cancellato.

Spia di stato e diagnostica (morsetto sulla tastiera)

La centrale prevede la possibilita di collegare una spia da 24 V — 5 W max al

morsetto “spia” della scheda pulsantiera che si trova all’interno del coperchio

del box (fig. 18: morsetto 1 -, 2 +). La “spia” pud essere installata sullo stesso

coperchio, forandolo oppure esternamente alla centrale con una distanza

massima di 2 m da quest’ultima.

ATTENZIONE! - L'uscita non & protetta da cortocircuito.

Questa “spia” funziona nel modo seguente:

- spenta quando la catena di sicurezza & aperta (ing ALT, pulsante STOP
rosso, termica o sblocco)

- lampeggia 0.5s ON, 0.5s OFF quando funziona correttamente

- riporta la stessa diagnostica del LED L1 WARNING rosso quando ci sono

~

e/ 9

degli “errori gravi” (paragrafo 5.2). S o

. A . 12
Impostazione del tempo pausa di chiusura automatica 0o
1 Portare il DIP switch 3 e 4 in posizione ON. -

2 Con un comando di apertura, portare la porta in posizione di massima apertura. -+
3 Una volta raggiunta questa posizione, aspettare il tempo pari al tempo pausa
di chiusura automatica desiderato e dare un comando di chiusura. Il tempo
pausa della chiusura automatica € ora memorizzato. &

5.2 - DIAGNOSTICA

Alcuni dispositivi sono predisposti per emettere delle segnalazioni con il quale € possibile riconoscere lo stato di funzionamento oppure di eventuali anomalie. La
tabella seguente descrive le varie segnalazioni per tipo di problema. Le segnalazioni vengono eseguite attraverso opportuni lampeggi dei LED L2 OK verde e L1
WARNING rosso e di un eventuale lampeggiante collegate alle uscite della centrale, appositamente programmate.

DIAGNOSTICA LED L2 OK VERDE

Soluzione

Segnalazione

Lampeggiante

2 lampeggi - pausa corta Intervento di una fotocellula All'inizio della manovra una o piu fotocellule non danno il consenso | Lampeggio
2 lampeggi - pausa lunga al movimento; verificare se sono presenti ostacoli o se le fotocellule

si interferiscono a vicenda con I'infrarosso.
4 lampeggi - pausa corta Intervento dell'ingresso STOP All'inizio della manovra o durante il movimento c’e stato un interven- | Lampeggio
4 lampeggi - pausa lunga to dell’ingresso di STOP o ALT; verificare la causa.
6 lampeggi - pausa corta Limitatore di manovre --- Lampeggio
6 lampeggi - pausa lunga
9 lampeggi - pausa corta Automazione bloccata Inviare il comando “Sblocca automazione” oppure comandare la Lampeggio
9 lampeggi - pausa lunga manovra con “Passo Passo Alta priorita”.
Accensione dei led Blocco automazione --- Lampeggio
per 3 secondi
2 lampeggi di 1 secondo Automazione sbloccata --- Lampeggio
pausa 1.5 secondi

DIAGNOSTICA LED L1 WARNING ROSSO

A Alcune segnalazioni sono cancellabili premendo il pulsante rosso di STOP

Segnalazione Soluzione Lampeggiante

5 lampeggi — pausa corta
5 lampeggi — pausa lunga

Errore EEPROM - Errore
nei parametri interni della
centrale di comando

Togliere e ridare alimentazione. Se I'errore persiste eseguire la “Cancellazione totale
della memoria” come descritto nel paragrafo 3.8 e rifare I'installazione; se lo stato
rimane, potrebbe esserci un guasto grave ed occorre sostituire la scheda elettronica.

Lampeggio

2 lampeggi — pausa corta
2 lampeggi — pausa lunga

Errore Test Sicurezze

Eseguire nuovamente la procedura di apprendimento dei dispositivi di sicurezza
collegati alla centrale (paragrafo 3.9).

3 lampeggi — pausa corta
3 lampeggi — pausa lunga

Errore senso di rotazione
Encoder

Invertire il senso di rotazione dell’encoder posizionando su ON il DIP switch 2 (ve-
dere paragrafo 3.10).

4 lampeggi pausa corta
4 lampeggi pausa lunga

Errore finecorsa di
sicurezza

Il portone ha oltrepassato i finecorsa di sicurezza, in Apertura o Chiusura. Riportare
manualmente il portone a circa meta altezza con il sistema di manovra d’emer-
genza (vedere il manuale del motore) e premere il pulsante STOP sul coperchio
per ripristinare il funzionamento. Valutare se & necessario modificare le posizioni di
Apertura/Chiusura apprese in precedenza.

6 lampeggi pausa corta
6 lampeggi pausa lunga

Errore teleruttore

Scollegare per qualche secondo tutti i circuiti di alimentazione, poi riprovare a invia-
re un comando; se lo stato rimane, potrebbe esserci un guasto grave sulla scheda
oppure sui collegamenti del motore. Fare le verifiche ed eventuali sostituzioni.

7 lampeggi pausa corta
7 lampeggi pausa lunga

Errore comunicazione
RS485 Encoder

Verificare la corretta connessione del cavo motore-centrale, in particolare quella del
cavo encoder (6 fili colorati).

8 lampeggi pausa corta
8 lampeggi pausa lunga

Errore encoder

Verificare la corretta connessione del cavo motore-centrale, in particolare quella del
cavo encoder (6 fili colorati). Eseuire nuovamente la nuovamente la procedura di
apprendimento delle posizioni di Apertura e Chiusura.

9 lampeggi pausa corta
9 lampeggi pausa lunga

Errore acquisizone
finecorsa

Ripetere nuovamente la procedura di apprendimento delle posizioni di Apertura e
Chiusura.

10 lampeggi pausa corta
10 lampeggi pausa lunga

Errore time-out manovra

Il valore di default del time-out manovra & 60 secondi. Verificare che non ci siano
impedimenti al movimento della porta che la porta abbia effettivamente eseguito
il movimento. Verificare (col programmatore Oview se disponibile) se il durata del
timer e stata modificata. Eseguire nuovamente I'apprendimento delle posizioni di
Apertura e Chiusura.

Nota - la segnalazione diagnostica con lampeggio dei led si interrompe nel momento in cui viene dato un comando alla centrale.

La segnalazione diagnostica utilizzando un lampeggiante esterno* continua per due sequenze di lampeggi (es. una sequenza di “3 lampeggi -
pausa corta - 3 lampeggi - pausa lunga” ripetuta due volte).

IMPORTANTE: per collegare il lampeggiante esterno & necessario I'utilizzo della scheda aggiuntiva NDA040 (non fornita).

* Configurato con programmatore Oview come “Lampeggiante 1”.
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DIAGNOSTICALED L1 e L2

Segnalazione Causa
Lampeggio veloce alternato led rosso e led verde Fase di aggiornamento firmware in corso
4 lampeggi - pausa - 4 lampeggi contemporaneamente dei Led In attesa di aggiornamento firmware
DIAGNOSTICA LED SAFETY
Segnalazione Causa Soluzione
Acceso Funz. corretto
Spento Catena di sicurezza aperta La catena di sicurezza & composta dalla serie degli ingressi (ALT, Stop da tasto,
termica motore, sblocco motore). Chiudere il circuito

O COSA FARE SE...

(guida alla risoluzione dei problemi)

Di seguito, sono riportati gli eventuali casi di malfunzionamento che possono verificarsi durante la fase d’installazione oppure in caso di guasto e i rimedi possibili:

¢ Il motore & fermo, non si comanda nessuna manovra ed il led rosso esegue dei lampeggi: verificare il tipo di lampeggio controllando la tabella di
Diagnostica led L1 warning (sezione 5.2) e premere il pulsante rosso STOP per cancellare la diagnostica.

¢ [l trasmettitore radio non comanda il movimento ed il led sul trasmettitore non si accende: verificare se le pile del trasmettitore sono scariche ed
eventualmente sostituirle.

¢ |l trasmettitore radio non comanda il movimento ma il led sul trasmettitore si accende: verificare se il trasmettitore & correttamente memorizzato
nel ricevitore radio. Inoltre, verificare sul trasmettitore la corretta emissione del segnale radio, eseguendo la seguente prova empirica: premere un tasto
qualsiasi del trasmettitore e appoggiare il suo led sull’antenna di un comune apparecchio radio in funzione e sintonizzato sulla banda FM alla frequenza di
108,5 Mhz oppure la piu prossima; in questo modo, si dovrebbe sentire un leggero rumore con pulsazione gracchiante.

¢ Inviando un comando non viene eseguita nessuna manovra e il led OK non lampeggia: verificare che la centrale sia alimentata con la tensione
di rete a 230/400V. Inoltre, verificare che i fusibili non siano interrotti; in questo caso, verificare la causa del guasto e poi sostituirli con altri con le stesse
caratteristiche.

e Inviando un comando non viene eseguita nessuna manovra e il lampeggiante & spento: verificare che il comando venga effettivamente ricevuto;
se il comando inviato arriva all’ingresso PP, il led OK esegue un doppio lampeggio per segnalare che il comando & stato ricevuto.

¢ La manovra non parte e il lampeggiante emette alcuni lampeggi: contare il numero di lampeggi e verificare il significato dei lampeggi nella tabella di
diagnostica nella sezione 5.2

¢ Il motore gira al contrario:

- per il motore trifase, € necessario invertire le fasi “V” e “W” del motore

- per il motore monofase, & necessario invertire le fasi “V” e “W” del motore

¢ La manovra parte e si ferma dopo poco: verificare la causa tramite la diagnostica dei Led presenti sulla centrale di comando.

e Il LED L1 WARNING rosso, emette 9 lampegdgi seguiti da una pausa: si ¢ verificato un errore nella procedura di apprendimento delle quote di apertura
e chiusura. & necessario eseguire una cancellazione della memoria (vedi 3.8) e ripetere I'apprendimento dell quote (vedi 3.9).

7 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

Questo prodotto é parte integrante dell’automazione, e dunque deve essere smaltito insieme con essa.
Come per le operazioni d’installazione, anche al termine della vita di questo prodotto, le operazioni di smantellamento devono essere eseguite da personale
qualificato.

Questo prodotto & costituito da vari tipi di materiali: alcuni possono essere riciclati, altri devono essere smaltiti. Informatevi sui sistemi di riciclaggio o smaltimento
previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, per questa categoria di prodotto.

Attenzione! - Alcune parti del prodotto possono contenere sostanze inquinanti o pericolose che, se disperse nel’ambiente, potrebbero provocare effetti dannosi
sul’ambiente stesso e sulla salute umana.

Come indicato dal simbolo a lato, & vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici. Eseguire quindi la “raccolta separata” per lo smaltimen-
to, secondo i metodi previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, oppure riconsegnare il prodotto al venditore nel momento dell’acquisto
di un nuovo prodotto equivalente.

Attenzione! - i regolamenti vigenti a livello locale possono prevedere pesanti sanzioni in caso di smaltimento abusivo di questo prodotto.
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8 CARATTERISTICHE TECNICHE DEL PRODOTTO

AVVERTENZE: « Tutte le caratteristiche tecniche riportate, sono riferite ad una temperatura ambientale di 20°C (+ 5°C). e Nice S.p.A. si riserva il diritto di
apportare modifiche al prodotto in qualsiasi momento lo riterra necessario, mantenendone comunqgue la stessa funzionalita e destinazione d’uso.

Modello | NDCC2000 | NDCC2100 | NDCC2200

Tipologia Centrale di comando per motori monofase o trifase con finecorsa meccanico o elettronico Nice

Tensione di alimentazione Trifase Monofase

3~400Vac / 3~230Vac (+10% - 10%) 50/60Hz 1~230Vac (+10% - 10%) 50/60Hz

Potenza max motore 2.2kW

Potenza in Stand-by < 5W

Fusibile scheda di potenza F1: 500 mA Type F; F2,F3,F4: 6.3A Type T

Uscita 1 (con NDA040) A contatto pulito (relg), programmabile con Oview

Uscita 2 (con NDA040) A contatto pulito (relé) programmabile con Oview

Uscita servizi 24 \V/dc (max100mA) tra morsetto ingresso 1 (com) e morsetto gnd (-) di STOP 8K2/OSE (vedi fig. 7)

Uscita “STOP SAFETY EDGE” Per contatti normalmente chiusi, normalmente aperti, a resistenza costante 8.2k Q oppure di tipo ottico OSE;
in autoapprendimento (una variazione rispetto allo stato memorizzato provoca il comando “STOP”)

Ingresso “ALT” Per contatti Normalmente Chiusi (NC) del circuito di sicurezza

Ingresso (APRE) Per contatti Normalmente Aperti (NA)

Ingresso (CHIUDE) Per contatti Normalmente Aperti (NA)

Ingresso ING1 (photo) Per contatti Normalmente Chiusi (NC), programmabile con Oview

Innesto Radio Connettore SM per ricevitori SMXI; SMXIS; OXl o OXIT

Ingresso ANTENNA Radio 52 ohm per cavo tipo RG58 o simili (massimo 10 m)

Funzioni programmabili Funzioni programmabili tramite Unita di Programmazione e Comando Oview

Funzioni in autoapprendimento Autoapprendimento del tipo di dispositivo di “STOP” (OSE o resistenza 8.2KQ)

Temperatura di funzionamento -20°C + +50°C

Utilizzo in atmosfera particolarmente

acida o salina o potenzialmente No

esplosiva

Grado di protezione IP55

Vibrazione Montaggio esente da oscillazione, (es. su una parete in Muratura)

Dimensioni 310 x 210 x 125 mm

Peso 2.5 kg
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Dichiarazione CE di conformita
e dichiarazione di incorporazione di “quasi macchina”
Dichiarazione in accordo alle Direttive: 2014/30/UE (EMC); 2006/42/CE (MD) allegato Il, parte B

Nota: il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato nel documento ufficiale depositato presso la sede di Nice S.p.A. e, in particolare,
alla sua ultima revisione disponibile prima della stampa di questo manuale. Il testo qui presente & stato riadattato per motivi editoriali. Copia della dichiarazione
originale pud essere richiesta a Nice S.p.A. (TV) I.

Numero dichiarazione: 536/NDCC2000 Rev.: 1 Lingua: IT

Nome produttore: NICE S.p.A.
Indirizzo: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltalia

Persona autorizzata a costituire la documentazione tecnica: NICE S.p.A.
Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) ltaly

Tipo di prodotto: Centrali di comando serie D-Pro Action
Modello / Tipo: NDCC2000, NDCC2100, NDCC2200
Accessori: Ricevitori radio mod. SMXI, SMXIS e ONEXI, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, fotocoste per bordo sensibile TMF, NDA040

Il sottoscritto Roberto Griffa in qualita di Amministratore delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto sopra indicato risulta conforme alle
disposizioni imposte dalle seguenti direttive:

e DIRETTIVA 2014/30/UE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 26 febbraio 2014 concernente il ravvicinamento delle legislazioni degli Stati
membri relative alla compatibilita elettromagnetica (rifusione), secondo le seguenti norme armonizzate:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

Inoltre il prodotto risulta essere conforme alla seguente direttiva secondo i requisiti previsti per le “quasi macchine”:

e DIRETTIVA 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 17 maggio 2006 relativa alle macchine e che modifica la direttiva 95/16/
CE (rifusione), secondo le seguenti norme armonizzate:
* Si dichiara che la documentazione tecnica pertinente € stata compilata in conformita all’allegato VIl B della direttiva 2006/42/CE e che sono stati rispettati i seguenti requisiti essenziali:
1.1.1-11.2-1.1.3-1.21-1.2.6- 1.56.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
« || produttore si impegna a trasmettere alle autorita nazionali, in risposta ad una motivata richiesta, le informazioni pertinenti sulla “quasi macchina”, mantenendo impregiudicati i propri diritti di proprieta
intellettuale.
* Qualora la “quasi macchina” sia messa in servizio in un paese europeo con lingua ufficiale diversa da quella usata nella presente dichiarazione, I'importatore ha I'obbligo di associare alla presente dichiara-
zione la relativa traduzione.
* Si avverte che la “quasi macchina” non dovra essere messa in servizio finché la macchina finale in cui sara incorporata non sara a sua volta dichiarata conforme, se del caso, alle disposizioni della direttiva
2006/42/CE.

Inoltre il prodotto risulta conforme alle seguenti norme:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011;
EN 60335-2-103:2003 +A11:2009

Il prodotto risulta conforme, limitatamente alle parti applicabili, alle seguenti norme:
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 21 Aprile 2016
Ing. Roberto Griffa
(Amminisrtrratrrrd gato)
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INSTRUCTIONS GENERALES : SECURITE - INSTALLATION - UTILISATION

(instructions originales en italien)

ATTENTION Instructions importantes pour la sécurité. Il est important de suivre toutes les instructions fournies étant donné

qu’une installation incorrecte est susceptible de provoquer des dommages graves.

ATTENTION Instructions importantes pour la sécurité. Pour la sécurité des personnes, il estimportant de suivre ces instructions.

Conserver ces instructions.

e Avant de commencer l'installation, vérifier les « Caractéristiques techniques du produit » en s’assurant notamment qu'il est bien adapté a
I’automatisation de votre piece guidée. Dans le cas contraire, NE PAS procéder a I'installation.

e | e produit ne peut pas étre utilisé avant d’avoir effectué la mise en service comme I'explique le chapitre « Essai et mise en service ».

ATTENTION Conformément a la législation européenne actuelle, la réalisation d’un automatisme implique le respect des

normes harmonisées prévues par la Directive Machines en vigueur, qui permettent de déclarer la conformité
présumée de Pautomatisme. De ce fait, toutes les opérations de branchement au secteur électrique, d’essai, de
mise en service et de maintenance du produit doivent étre effectuées exclusivement par un technicien qualifié et
compétent !

e Avant Iinstallation du produit, s’assurer que tout le matériel a utiliser est en excellent état et adapté a I'usage prévu.

e |e produit ne peut étre utilisé par des personnes (y compris des enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont limitées,
ou ne disposant pas de I'expérience ou des connaissances nécessaires.

® | es enfants ne doivent pas jouer avec I'appareil.

¢ Ne pas laisser les enfants jouer avec les dispositifs de commande du produit. Conserver les télécommandes hors de la portée des enfants.

ATTENTION Afin d’éviter tout danger dd au réarmement accidentel du disjoncteur, cet appareil ne doit pas étre alimenté par le biais d’un

dispositif de manoceuvre externe (ex. : temporisateur) ou bien étre connecté a un circuit régulierement alimenté ou déconnecté
par la ligne.

e Sur le réseau d’alimentation de l'installation, prévoir un disjoncteur (vendu séparément) ayant un écart d’ouverture entre les contacts qui
garantisse la coupure complete du courant électrique dans les conditions prévues pour la catégorie de surtension IIl.

e Pendant I'installation, manipuler le produit avec soin en évitant tout écrasement, choc, chute ou contact avec des liquides de quelque
nature que ce soit. Ne pas positionner le produit pres de sources de chaleur, ni 'exposer a des flammes nues. Toutes ces actions peuvent
'endommager et créer des dysfonctionnements ou des situations de danger. Le cas échéant, suspendre immédiatement I'installation et
s’adresser au service apres-vente.

e | e fabricant décline toute responsabilité en cas de dommages patrimoniaux causés a des biens ou a des personnes dérivant du non-respect
des instructions de montage. Dans ces cas, la garantie pour défauts matériels est exclue.

* | e niveau de pression acoustique d’émission pondérée A est inférieur a 70 dB(A).

Le nettoyage et la maintenance qui doivent étre effectués par I'utilisateur ne doivent pas étre confiés a des enfants sans surveillance.

Avant toute intervention (maintenance, nettoyage), il faut toujours débrancher le produit du secteur.

e Controler freqguemment I'installation, en particulier les cébles, les ressorts et les supports pour repérer d’éventuels déséquilibrages et signes
d’usure ou dommages. Ne pas utiliser 'installation en cas de réparations ou de réglages nécessaires étant donné qu’une panne ou un
mauvais équilibrage de I'automatisme peut provoquer des blessures.

e |es matériaux d’emballage du produit doivent étre mis au rebut dans le plein respect des normes locales en vigueur.

Avertissements particuliers sur les Directives européennes applicables au produit

e Reglement « Produits de construction » : Avertissements particuliers relatifs a ce produit et basés sur le Reglement 305/2011 :

- Linstallation compléte de ce produit, conformément a ce manuel et pour certains types d’utilisation (exception faite de I'utilisation uniquement
pour les véhicules), peut étre soumise aux prescriptions du Reglement 305/2011 et de la norme harmonisée correspondante EN 13241-1.

- |l faut appliquer les criteres d’installation nécessaires pour que le produit réponde aux conditions essentielles du Reglement 305/2011.
Quiconque procede a I'installation devra vérifier et s’assurer que tous ces éléments sont scrupuleusement respectés.

- Les conditions de base pourraient ne pas étre respectées si le produit est installé et utilisé contrairement aux regles stipulées dans ces
documents. L utilisation du produit est interdite dans ces situations tant que la personne chargée de I'installation n’aura pas vérifié si celle-ci
est conforme a la directive. Le cas échéant, la mention « ES13241-1.4870 » devra étre enlevée et la Déclaration de conformité CE faisant
I'objet de I"’Annexe | du manuel ne pourra étre utilisée. Linstallateur deviendra par conséquent le fabricant du produit et devra a ce titre
respecter les conditions du Reglement 305/2011 et de la norme harmonisée correspondante EN 13241-1. Le cas échéant, le produit sera
considéré comme étant une « quasi-machine » et la Déclaration de conformité de I’Annexe Il pourra étre utilisée (afin d’étre intégrée au
dossier technique).

e Directive « Basse tension » :

Avertissements particuliers sur I'aptitude a I’'emploi de ce produit en ce qui concerne la Directive « Basse tension ». Le produit respecte

les normes imposées par la Directive Basse tension lorsqu’il est utilisé selon les configurations prévues dans le présent manuel et avec les

articles composant le catalogue de Nice S.p.a.

Ces conditions pourraient ne pas étre garanties si le produit est utilisé dans des configurations ou avec d’autres produits non prévus a cet

effet. Lutilisation du produit dans ces situations est interdite tant que l'installateur n’a pas vérifié leur conformité a la Directive.

e Directive « Compatibilité électromagnétique » :

Avertissements particuliers sur I'aptitude a I'emploi de ce produit en ce qui concerne la Directive « Compatibilité électromagnétique ».

Le produit respecte les critéres relatifs aux essais de compatibilité électromagnétique dans les conditions d’utilisation les plus critiques, dans

des configurations prévues dans le présent manuel et avec les articles composant le catalogue de Nice S.p.a.

La compatibilité électromagnétique pourrait ne pas étre garantie si le produit est utilisé dans des configurations ou avec d’autres produits

non prévus a cet effet. L'utilisation du produit dans ces situations est interdite tant que I'installateur n’a pas vérifié si celles-ci sont conformes

a la Directive.

Consignes d’installation et avertissements particuliers sur les conditions requises

e En cas d'installation correcte, ce produit respecte les conditions stipulées dans le Reglement 305/2011 conformément aux prescriptions de
la norme harmonisée EN 13241-1, comme I'indique le Tableau 1, et de la Directive européenne sur les « machines » 2006/42/CE.

* Emission de substances dangereuses :
Le produit ne contient ni n’émet de substances dangereuses, conformément a la norme EN 13241-1, par. 4.2.9 et selon la liste des subs-
tances reprise sur le site de la Communauté européenne.
Avertissements particuliers pour garantir le respect des conditions : les autres produits utilisés lors de I'installation, comme les cables élec-
triques, doivent étre conformes eux aussi.
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e Quverture sQre pour les portes @ mouvement vertical : le produit ne provoque pas de mouvements incontrélés.

Avertissements particuliers pour garantir le respect des conditions requises :

- Effectuer l'installation en suivant scrupuleusement les indications des chapitres « 2 - Installation » et « 4 - Essai et mise en service ».

- S’assurer qu’un plan de maintenance prévoyant I'exécution de toutes les opérations prévues dans le chapitre « Plan de maintenance » ait

bien été établi.
e | es portes sont protégées contre les risques d’écrasement et d'impact grace a I'une des trois méthodes suivantes :

1 - Pour le fonctionnement avec « commande sans retenue automatique » (dispositif homme mort) : conformément a la norme EN 12453,
par. 5.1.1.4. Le cas échéant, le bouton de commande doit étre positionné bien en vue de 'automatisme. S’il est accessible au public,
la commande doit étre protégée, par exemple a I'aide d’un sélecteur a clé.

2 - Pour le fonctionnement « semi-automatique » : grace a un bord sensible actif pour la limitation des forces, conformément a la norme EN
12453, par. 5.1.1.5 et 5.1.3.

3 - Pour le fonctionnement « automatique » : grace a un bord sensible actif pour la limitation des forces conformément au reglement EN
12453, par. 5.1.1.5 et 5.1.3. Ici, au moins deux cellules doivent étre installées conformément a la fig. 2.
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A IMPORTANT !

Avant de lancer tout type d’opération ou de
procédure, lire attentivement les avertissements
repris dans ce manuel (chapitre 7), limites
d’utilisation (par. 2.2)

1 DESCRIPTION DU PRODUIT ET APPLICATION

NDCC2000 - NDCC2100 sont des centrales de commande destinées a étre
utilisées pour automatiser des portes enroulables ou des portes sectionnelles
avec moteurs triphasés.

NDCC2200 est une centrale de commande destinée a étre utilisée pour
automatiser des portes sectionnelles commandées par un moteur monophasé.

Modeéle ‘ Type de porte ‘ Connexion Puissance
max.
Porte enroulable . .
NDCC2000 Sectionnelle Triphasé 2.2kW
Porte enroulable ) . )
NDCC2100 Sectionnelle Triphasé avec frein 2.2kW
Monophasé avec
NDCC2200 | Sectionnelle condensateur de 2.2kW
démarrage

ATTENTION ! - Toute utilisation autre que celle décrite et dans des
conditions ambiantes différentes de celles indiquées dans ce manuel
doit étre considérée comme impropre et interdite !

Tous les modeles de centrale de commande peuvent étre raccordés a tous les
dispositifs de sécurité standard. Pour I'ouverture et la fermeture d’'une grande
porte, appuyer sur le bouton prévu a cet effet sur le couvercle, le bouton exté-
rieur ou le récepteur radio.

ATTENTION ! - Les centrales de commandes décrites dans le présent
manuel d’instruction ne peuvent pas étre utilisées dans des zones pré-
sentant un risque d’explosion.

) INSTALLATION

2.1 - Controles a effectuer avant I'installation

Avant d’effectuer I'installation, il faut vérifier I'intégrité des composants du

produit, I'adéquation du modéle choisi et son adaptation au lieu prévu pour

son installation.

* \érifier que tout le matériel a utiliser est en excellent état et adapté a I'usage.

* \rifier que toutes les conditions d’utilisation rentrent dans les restrictions
d’utilisation du produit (paragraphe 2.2) et respectent les limites prévues au
paragraphe « Caractéristiques techniques du produit ».

* \érifier que I'environnement choisi pour I'installation convient aux dimensions
du produit (fig. 1).

* \érifier que les surfaces choisies pour installer les divers dispositifs sont
solides et peuvent garantir une fixation stable.

* \rifier que la zone de fixation est a 'abri des inondations ; prévoir éventuel-
lement le montage du produit a un endroit surélevé.

* \érifier que I'espace entourant le produit autorise un acces facile et sdr.

o \krifier que tous les cables électriques correspondent aux indications figurant
dans le Tableau 1

® \rifier que I'automatisme dispose des arréts mécaniques a I'ouverture
comme a la fermeture.

2.2 - Limites d’utilisation du produit

Le produit peut étre utilisé exclusivement conformément aux indications figu-
rant dans le tableau ci-dessous :

Alimentation de *
Centrale Punité de commande ‘ Type de moteur
NDCC2000 | Triphasé 3x400 VCA - Triphasé 3x400 VCA - 50/60Hz avec
NDCC2100 |50/60Hz encodeur Nice ou butées mécaniques
. Monophasé 1x230 VCA - 50/60Hz
NDCC2200 g/l(?/ré%pHr;ase 1x230 VCA - avec encodeur Nice ou butées
mécaniques

(*) Dans le respect des restrictions d’utilisation.

A ATTENTION ! - Les centrales de commandes décrites dans le pré-
sent manuel d’instruction ne peuvent pas étre utilisées dans des zones
présentant un risque d’explosion.
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2.3 - Installation standard

La fig. 2 présente un exemple d’installation automatisée réalisée avec des
composants Nice :

1 Motoréducteur

2 Emetteur

3 Bord sensible

4 Boite de dérivation

5 Centrale de commande

6 Cable a spirale

7 Témoin

8 Cellule photoélectrique

9 Clavier numérique - Lecteur avec transpondeur - Sélecteur a clé - Boutons

Ces composants sont positionnés selon un schéma typique et commun. En
se référant a la fig. 2, établir la position approximative dans laguelle chaque
composant prévu sera installé.

Important — Avant de procéder a l'installation, préparer les cables électriques
nécessaires a votre installation, en se reportant a la fig. 2 et au Tableau 1 -
Caractéristiques techniques des cables électriques.

Attention ! - Pendant la pose des tubes prévus pour le passage des cables
électriques et I'entrée des cables dans le conteneur de la centrale de com-
mande, tenir compte du fait que, en raison des dépbts d’eau dans les jonc-
tions, les tubes de raccordement peuvent favoriser la condensation dans la
centrale de commande. Cette condensation risque d’endommager les circuits
électroniques.

2.4 - Installation de la centrale de commande

Pour fixer la centrale de commande procéder comme suit :

01. Ouvrir le boitier de la centrale de commande : dévisser les vis confor-
mément a la fig. 3-A / fig. 3-B ;

02. Percer les trous pour le passage des cébles électriques des accessoires
de commande et/ou de signalisation. A cette fin et pour garantir le maintien
du niveau de protection IP, il est conseillé d’utiliser un outil adapté (scie-
cloche) et intervenir sur les espaces prévus dans la partie inférieure du
boitier. Si nécessaire, utiliser les entrées latérales, mais uniquement avec
des raccords adaptés.

03. Fixer le boitier. IL peut étre fixé de trois maniéres :

a) directement sur la paroi a 'aide des vis se trouvant dans le boitier (fig.
4-A) ;

b) en utilisant les supports fournis (fig. 4-B) ;

c) si la goulotte prévue pour le passage des cables électriques est exté-
rieure, le boitier doit étre fixé a max. 2 cm du mur pour permettre le
passage des céables de raccordement derriere la centrale de commande.
NDA100 se compose de 4 entretoises et d’une protection pour 'entrée
des cébles dans le boitier de la centrale de commande. Pour réaliser I'ins-
tallation a I'aide de I'accessoire (en option), consulter la fig. 4-C.

04. A ce stade, vous pouvez effectuer les raccordements électriques. Voir
chapitre 3.

Pour installer les autres appareils composant I'lautomate, consulter les manuels
correspondants.

=
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TABLEAU 1 - Caractéristiques techniques des cables électriques (fig. 2)

Connexion Type de cable Longueur maximale autorisée
A : Cable ALIMENTATION CENTRALE DE COMMANDE
- NDCC2000, NDCC2100 (triphasé) 4 x 1 mm? 5m (note 1)
- NDCC2200 (monofphasg) 3x0,75 mm? 2 m (note 1)
B : Cable MOTEUR pour les motoréducteurs Nice, cables vendus 5-7-11m
séparément.
pour les autres marques, s’adresser au fabricant du
motoréducteur.
C : Cable de CLIGNOTANT avec antenne 2 x 1 mm? (pour clignotant 230Vca) 10m
céble blindé RG58 (pour antenne)
D : Céble de PHOTOCELLULE 4 x 0,5 mm? 10m
E : Cable SELECTEUR A CLE 2 cables 2 x 0.25 mm? 10 m (note 2)
F : Cable SPIRALE pour bord sensible céble a spirale Nice vendu séparément 50m

Note 2 — Ces 2 cables peuvent étre remplacés par 1 cable unique de 4 x 0.5 mm?

Note 1 - Si le cable d’alimentation dépasse les longueurs maximum permises, il faut utiliser un cable a la plus grande section

ATTENTION ! - Les cébles utilisés doivent étre adaptés au type d’environnement ou est effectuée I'installation.

-
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(" a )
LED SAFETY = LED chaine de sécurité
LED L2 = LED OK (verte)
LED L1 = LED Warning (rouge) OUT— LED L1 — —LED L2
slot pour insertion de la carte
ouT = accessoire NDA040 expansion
sorties
PROG - It?IP switch pour programma-
ion
ENCODEUR = butée électronique m
entrées extérieures (Com-
mun, ouverture, Fermeture, LED SAFETY
Ing1(PHOTO)
INPUT = 8- com (+24Vcc commun) ENCODER PROG
9 - open (Ouvrir)
10 - close (Fermer) @
11 - photo (ent1) Of'1
(|
ALT = borne ALT INPUT ) PE
uniquement pour les moteurs ALT \ BOOST
a butées mécaniques (pour les
SAFE moteurs a butée électronique, SAFE @ BRAKE
laisser non connecté) =]
i LIMIT SWITCH =)= LINE
SWITCH = butée mécanique @ ="
GV =
borne STOP utilisée pour bord STOP FUSES
de sécurité 8K2 ou OSE %;
STOP = 5 - positif (+) barre palpeuse A
6 - signal barre palpeuse IBT4N E MOTOR
7 - négatif GND (-) e
IBT4N _ connecteur pour interface OXI @
IBT4N (vendu séparément) )J:
connecteur pour le raccorde-
oxi ment des récepteurs radio avec
branchement SM
(SMXI/OXI)
¥—\ = antenne
@ PE = raccordement a la terre
BOOST = condensateur de démarrage ;
BRAKE = frein moteur
connecteur de raccordement
LINE = de la ligne d’alimentation
triphasée ou monophasée
F1, F2,F3,F4 : voir les Caracté-
FUSES ristiques Techniques
MOTOR = moteur
- _/
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(e ) ING1-photo- (11) - entrée Normalement Fermé (NF) pour les dispositifs qui
commandent le mouvement de I'automatisme Si cette entrée est program-

® ® mée a I'aide du programmateur Nice Oview, on obtient les modes de fonc-
tionnement suivants :
4 N\ — Pas-a-Pas
@ OUVERTURE — Ouverture partielle
— Quverture
— Fermeture
@ STOP — Photo (par défaut)
— Photo 1
@ FERMETURE — Alt en ouverture
— Alt en fermeture
Les touches Pour toutes instructions sur la méthode de programmation et la description
« OUVERTURE », ) ) . ¥ : )
9 ) « STOP », des_ fonctions disponibles, consulter les fiches des fonctions Oview pour D-
« FERMETURE » doivent Action.
étre utilisées pour com- ALT - Entrée pour les dispositifs interrompant la manceuvre en cours ; bran-
mander 'automatisme cher les contacts de type « Normalement Fermé ».
et pour les phases de - - — - -
programmation (para- SAFE - entrée pour le branchement des dispositifs de protection thermique
graphe 3.9) du moteur. ATTENTION ! - Utilisé uniquement pour les moteurs avec butées
meécaniques. Laisser I’'option « non connectée » pour les moteurs avec butée
9 ) électronique.

LIMIT SWITCH - entrée pour le branchement des butées mécaniques.

L 1) C buté
3 RACCORDEMENTS ELECTRIQUES T hipod
3

(8) pré-butée fermeture
(4) butée fermeture

ATTENTION !
. . . . o . STOP - entrée pour la connexion des bords sensibles a variation de résis-
- Toutes les connexions électriques doivent étre effectuées sans cou- ) e e )
rant : tance (8k2) ou optiques (OSE), comme décrit ci-apres (fig. 9):

Connexion OSE :
. . ) . o . "y . - 5 - positif 12Vdc (+) (fils marron)
- Sur la ligne électrique, il faut prévoir un dispositif assurant la mise hors ten- -6 - signal (9) (fils verts)
sion de I'automatisme. Le dispositif doit avoir une distance d’ouverture entre -7 > négatif GND () (fils blancs)
les contacts permettant une déconnexion compléte dans les conditions )
prévues par la catégorie de surtension Ill, conformément aux regles d’ins- | | Connexion 8k2: .
tallation. Si besoin est, ce dispositif garantit une déconnexion sirre et rapide - raccorder 1a résistance de 8,2 kQ entre les bornes 6 (signal - S) et 7
de I'alimentation ; il doit donc étre placé si possible dans une position visible (négatif - GND)
depuis I'automatisme. S'il se trouve a distance, dans une position non visible, IBT4N - entrée pour le branchement du programmateur Oview, avec I'adap-
il faut prévoir un systeme empéchant I'éventuelle reconnexion accidentelle ou tateur correspondant IBT4N. ATTENTION - couper I'alimentation électrique
non autorisée de I'alimentation, pour conjurer tout danger. Le dispositif de avant de connecter/déconnecter le programmateur.
connexion n’est pas fourni avec le produit.

- Les raccordements doivent étre effectués par le personnel qualifié.

ANTENNE ¥—\ - entrée pour branchement de I'antenne du récepteur radio

3.1 - Raccordement du cable d’alimentation triphasé pour cen- | | (hote : 'antenne est intégrée aux clignotants Nice LUCY B, MBL, MLBT).
trales de commande NDCC2000, NDCC2100 OUT (CONNECTEUR POUR NDAO040) - connecteur pour carte acces-

Pour effectuer le raccordement, voir fig. 5. soire NDAO4O qui ajoute deux sorties a contacts sans potentiel. Ces sorties

Les bornes L1, L2, L3 et PE sont reliées a une prise CEE de 16A. peuvent étre programmées a l'aide du programmateur Nice Oview. Pour

Le raccordement a la centrale de commande peut étre effectué par le biais toutes instructions sur la programmation et la description des fonctions dis-
d’un interrupteur principal triphasé (accessoire vendu séparément). Le cas ponibles, consulter la notice d’instructions de la carte accessoire NDA04O.

échéant, il est possible de retirer la prise CEE pendant le montage. SLOT POUR CARTE BRAKE/BOOST - connecteur pour la connexion
de la carte supplémentaire pour les fonctions de contréle du frein moteur
(BRAKE) et du condensateur de démarrage (BOOST) pour moteurs mono-
phasés. ATTENTION - elle n’est pas comprise dans le modele NDCC2000.

3.2 - Raccordement du cable d’alimentation monophasé pour
centrales de commande NDCC2200

Pour effectuer le raccordement, voir fig. 6.

Les bornes L1, L3 et PE sont reliées a une prise Schuko.

Le raccordement a la centrale de commande peut étre effectué par le biais
d’un interrupteur principal monophasé (accessoire vendu séparément). Le cas
échéant, il est possible de retirer la prise Schuko pendant le montage.

MOTOR - sortie pour le raccordement du moteur triphasé et monophasé.
Pour moteurs monophaseés :

U - commun

V - ouverture

W - fermeture

3.3 - Description des raccordements électriques (fig. 7) : LINE - entrée pour le raccordement électrique.
alimentation, dispositifs de sécurité, de commande et L1-L2-L3 : raccordement TRIPHASE
accessoires L1-L3 : raccordement MONOPHASE

Il est possible de brancher des dispositifs de commande avec contacts de type
« Normalement Ouvert » (NO) ou « Normalement Fermé » (NF) sur les entrées
8,9,10,11. Ces entrées ou leur combinaison sont donc exploitables, ainsi que
les entrées STOP/ALT, afin de brancher par exemple un clavier externe ou un
interrupteur dont le céble est relié au plafond.

@ PE - entrée pour le raccordement de la terre pour les centrales de com-
mande et les moteurs.

IMPORTANT !

PUSH BUTI'ONSAT entrée pour le raccordement du clavier se trouvant sur Il est DECONSElLLE de procéder au raccorde-
le couvercle du baitier. . ire h
ment de tout type de dispositif ou accessoire ne
ENCODER - entrée pour le raccordement du céblage de la butée électro- figurant pas dans ce manuel.
nique (encodeur Nice). Le fabricant décline toute responsabilité pour
COMMON (8) - entrée a 24 Vce qui sert de commun pour les entrées OPEN, |e§ dommage§ causes par une utilisation ina-
CLOSE et ING1 et positif pour la tension aux services. déquate des dlspOSItlf_S dl_.l systeme de maniere
OPEN (9) - entrée pour les dispositifs qui commandent le mouvement d’ou- nm(;r:]u(e::)nforme aux indications du présent

verture uniquement ; on peut y connecter des contacts de type « Normale-
ment Ouvert ».

Pour plus d’informations, consulter le service
technique de Nice.

CLOSE (10) - entrée pour les dispositifs qui commandent le mouvement de
fermeture uniquement ; on peut y connecter des contacts du type « Norma-
lement Ouvert ».
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3.4 - Raccordements électriques de la centrale de commande
(fig. 10)

ATTENTION ! - Toutes les connexions électriques doivent étre effec-
tuées sans courant.

Apres avoir fixé le boitier de la centrale de commande et percé les trous pour
le passage des cables électriques (voir par. 2.3), effectuer les raccordements
électriques comme suit :

Si ¢ca n'a pas encore été fait, raccorder le cable d’alimentation
électrique :

- pour les modéles NDCC2000, NDCC2100, voir paragraphe 3.1

- pour le modéle NDCC2200, voir paragraphe 3.2

Raccorder ensuite le cable électrique provenant du moteur :

- Moteur triphasé avec butée mécanique (fig. 11A)

- Moteur triphasé avec butée électronique (fig. 12A)

- Moteur triphasé avec butée mécanique et frein (fig. 11B)

- Moteur triphasé avec butée électronique et frein (fig. 12B)

- Moteur monophasé avec butée mécanique et condensateur de
démarrage (fig. 13A)

- Moteur monophasé avec butée électronique et condensateur de
démarrage(fig. 13B)

Raccorder enfin les cables électriques des divers accessoires sur la
base de la fig. 7 et du paragraphe 3.3.

Note — Pour faciliter les raccordements, extraire les bornes.

-
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3.5 -Entrée STOP SAFETY EDGE

La fonction de I'entrée SAFETY EDGE consiste a provoquer I'arrét immédiat de
la manceuvre en cours suivi d’'une manceuvre de breve inversion.

D’autres dispositifs peuvent étre raccordés a cette entrée, comme des bords
optigues sensibles (OSE) ou une sortie a résistance constante de 8.2 kQ.

Pendant la phase de reconnaissance, la centrale de commande détecte le type
de dispositif connecté et provoque un arrét en cas de modification par rapport
a I'état mémorisé.

En adoptant certaines solutions, on peut connecter a I'entrée STOP SAFETY
EDGE plus d’un dispositif, méme de type différent :

- dispositifs NO : raccorder la résistance de 8.2 kQ en paralléle au dispositif ;
- dispositifs NF : raccorder la résistance de 8.2 kQ en série au dispositif ;

- il est possible de raccorder plusieurs dispositifs NF en série sans limite de
quantité ;

- en présence de plusieurs dispositifs, tous doivent étre raccordés « en cas-
cade » avec une seule résistance de terminaison de 8.2 kQ ;

- il est possible de créer une combinaison de type NO et NF en installant
les deux contacts en parallele. Le cas échéant, il faudra intégrer en série au
contact NF une résistance de 8.2 kQ. Cela permet également de combiner les
trois dispositifs : NO, NF et 8.2 kQ.

3.6 - Raccordement d’un récepteur radio

La centrale de commande présente un connecteur de type SM pour le rac-
cordement d’un récepteur radio (accessoire vendu séparément) de type SMXI,
SMXIS, OXI, OXIT ou similaires.

Pour installer le récepteur radio, il faudra débrancher la centrale de commande
et insérer le récepteur conformément a la fig. 14.

Le Tableau 2 contient les actions réalisées par la centrale de commande en
fonction des sorties activées ou des commandes envoyées par le récepteur
radio.

Note - Pour toute autre information, consulter le manuel du récepteur.

sortie description

Sortie N°1 Pas-a-pas

Sortie N°2 Quverture partielle ; valeur d’usine : ouvre a mi-course
(peut étre modifié lors de I'acquisition des mesures ou a
I’aide du programmateur Oview)

Sortie N°3 Ouverture

Sortie N°4 Fermeture

Recepte O O progra e e ode etend

commande description

Commande n°1 Pas-a-pas

Commande n°2

Quverture partielle ; valeur d’usine : ouvre a mi-course

(peut étre modifié lors de I'acquisition des mesures ou a
I’aide du programmateur Oview)

Commande n°3 | Quverture
Commande n°4 Fermeture
Commande n°5 | Arrét

Commande n°6 | Pas-a-pas commun

Commande n°7 Pas-a-pas prioritaire

Commande n°8 | Ouverture partielle 2

Commande n°9 | Quverture partielle 3

Commande n°10 | Quverture et blocage automatisme

Commande n°11 | Fermeture et blocage automatisme

Commande n°12 | Blocage automatisme

Commande n°13 | Déblocage automatisme

Commande n°14 | Signal lumineux temporisateur

Signal lumineux ON/OFF

Commande n°15

3.7 - Premier allumage et vérification des raccordements
Aprés avoir branché la centrale de commande, effectuer les contréles suivants :

o \érifier si la Led verte L2 (pres des DIP switch) clignote régulierement a raison
d’un clignotement par seconde.

¢ Si I'installation comporte des cellules photoélectriques, vérifier si leurs led
clignotent (RX) ; le type de clignotement n’a pas d’importance car il dépend
d’autres éléments.

e S’assurer que la LED SAFETY rouge prées du connecteur du cable du clavier est
allumée en permanence (voir le tableau diagnostic Led Safety paragraphe 5.2).

Si au moins un de ces contrbles ne correspond pas aux attentes, il faudra
débrancher la centrale de commande et vérifier les différents branchements.

3.8 - Effacement complet de la mémoire de la centrale de com-
mande

Il est possible d’effacer toutes les données enregistrées et de rétablir la confi-
guration d’origine.
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Régler les dip switch
1-2-3-4 sur ON = les
Led verte et rouge
commencent a clignoter
rapidement

Garder la touche STOP
enfoncée pendant 3
Sec. jusqu’a ce que

les led verte et rouge
s’allument en fixe

Relacher la touche
STOP

La centrale procéde
alors a une 1234
REINITIALISATION ) N/ 8#;
(RESET) = les led verte \

et rouge commencent a

clignoter rapidement

Régler les dip switch
1-2-3-4 sur OFF

3.9 - Reconnaissance des dispositifs de sécurité et des posi-
tions d’ouverture et de fermeture

Aprées avoir procédé au premier allumage (paragraphe
3.7), avant de sélectionner les positions d’Ouverture et de
Fermeture de la porte, il faut procéder a la reconnaissance
des dispositifs de sécurité raccordés a I'entrée « STOP
Safety Edge » de la part de la centrale de commande.

ATTENTION ! - Lors de la phase de reconnaissance,

il doit y avoir au moins un dispositif de sécurité
connecté a la centrale de commande.

OUVERTURE
sToP

@ FERMETURE

Régler dip switch 1 sur ON =
- La Led verte commence a
clignoter rapidement

- La Led rouge est éteinte

Garder la touche STOP enfoncée
jusqu’a ce que la led rouge
s’allume en fixe (au bout de 3
sec. environ)

Relacher la touche STOP

Il faut répéter cette procédure si une modification est apportée aux dis-
positifs connectés a la borne « STOP Safety Edge » (par exemple, aprés
avoir connecté un nouveau dispositif a la centrale de commande).

Au terme de la reconnaissance des dispositifs de sécurité de I'automatisme,
il faut que la centrale de commande détecte les positions d’ouverture et de
fermeture de la porte.

ATTENTION ! - La procédure de reconnaissance des dispositifs de
sécurité et des positions d’ouverture et de fermeture de la porte, doit
étre effectuée a la suite, sans interruptions. Il n’est pas possible de
procéder a la reconnaissance des dispositifs dans un premier temps et
la reconnaissance des positions dans un deuxiéme temps.

ATTENTION ! - Procédure pour les moteurs avec butée électronique :
aprés avoir procédé a la reconnaissance des positions d’ouverture et
de fermeture, il faut que la centrale effectue une procédure de recon-
naissance des positions mémorisées (5 cycles de manceuvres com-
plétes, la porte s’arréte en position de fermeture). Au cours de I’exé-
cution de ces manceuvres, la porte s’approche progressivement des
positions mémorisées jusqu’a atteindre les positions programmées.
Pour procéder, suivre les différentes procédures pour les différents
types de moteur :

- Moteur avec butée électronique (encodeur), voir paragraphe 3.9.1 ;

- Moteur avec butée mécanique, voir paragraphe 3.9.2.

3.9.1 - Reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture avec
butée électronique (encodeur)

Trois positions peuvent étre programmeées, selon les indications ci-aprés :
12 - Frangais

Position

‘ Signification

Quverture Plus grande ouverture souhaitée. Arrét lorsque la porte

arrive en position

Mesure d’ouverture partielle. Mesure a laguelle la porte
s’arréte aprés une commande d’ouverture partielle.

Quverture par-
tielle

Fermeture Mesure de fermeture maximale. Arrét lorsque la porte

arrive en position

Si la porte se trouve en position de fermeture, il faut la placer manuellement
a 50 cm du sol, a I'aide du systéeme de manceuvre d’urgence (voir manuel du
moteur) pour éviter, en cas de rotation inverse, que les cables porteurs (portes
sectionnelles) sortent ou I'enroulement excessif de la porte (portes enroulables).

ATTENTION !

- si le sens de rotation ne correspond pas a la direction définie (touche
Open = direction d’ouverture), il faudra débrancher I’appareil et inverser
les raccordements V et W (inversion de phase) pour la borne du moteur
(fig. 15).

- si pendant le mouvement, le portail s’arréte et la led L1 WARNING
(rouge) clignote avec le diagnostic 3 clignotements pause 3 clignote-
ments, il faut appuyer sur la touche rouge STOP et configurer la fonc-
tion « Direction de rotation inversée ». Voir Tableau 3.

Pour réaliser la procédure, agir comme suit :

Le Dip switch 1 se trouve déja en
position ON, suite a la procédure
de reconnaissance du type de
sécurité

Appuyer sur la touche « Ouver-
ture » pour amener la porte dans T
sa position d’ouverture maximale

Attention !

- si le sens de rotation ne correspond pas a la direction définie (touche
Open = direction d’ouverture), il faudra débrancher I'appareil et inver-
ser les raccordements « V » et « W » (inversion de phase) pour la borne
du moteur (fig. 15).

-si pendant le mouvement, le portail s’arréte et la led L1 WARNING
(rouge) clignote avec le diagnostic 3 clignotements pause 3 cligno-
tements, il faut appuyer sur la touche rouge STOP pour annuler le
signalement et configurer la fonction « Direction de rotation inversée »
a I'aide du Dip switch 2. Voir le Tableau 3.

Garder la touche STOP enfoncée 3»
pendant 3 sec. jusqu’a ce que la
led rouge clignote une fois

Appuyer sur la touche « Ferme-
ture » pour amener la porte dans
sa position de fermeture maximale T




(VoM Garder la touche STOP enfoncée 3”
pendant 3 sec. jusqu’a ce que la
led rouge clignote 2 fois

SiI’'on ne veut pas programmer la cote de « Ouverture partielle », régler
le dip switch 1 sur OFF et passer directement au point 10 de cette
procédure

Appuyer sur la touche « Ouver-
ture » pour amener la porte dans
la position d’ouverture partielle
désirée (par ex. a mi-course)

Garder la touche STOP enfoncée 3”
pendant 3 sec. jusqu’a ce que la
led rouge clignote 3 fois

Reégler le dip switch 1 sur OFF

ON
OFF

Régler le dip switch 3 sur ON

ol
OFF

Appuyer sur la touche « Ouver-
ture » pour envoyer une com- 1
mande d’ouverture

A ce stade, la porte effectue automatiquement 5 cycles de manceuvres
complétes en terminant en position de fermeture

Reégler le dip switch 3 sur OFF

ATTENTION ! - Les phases de reconnaissance ne doivent pas étre inter-
rompues. Si cela se produit, la procédure de reconnaissance doit étre
réitérée dans son intégralité.

Si au terme de la phase de reconnaissance, la led rouge clignote 9 fois
- pause- 9 fois, c’est qu’une erreur s’est produite. La phase de recon-
naissance des positions peut étre réitérée a tout moment, méme apres
Pinstallation.

3.9.2 - Reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture avec
butée mécanique

Deux positions peuvent étre programmeées, selon les indications ci-apres :

Position ‘ Signification

Quverture Mesure d’ouverture maximale. Arrét lorsque la porte
arrive en position

Fermeture Mesure de fermeture maximale. Arrét lorsque la porte
arrive en position

Pour réaliser cette procédure, le moteur doit étre branché a la carte de la butée
avec 6/8 cames (fig. 16). L'accés a la carte est possible uniquement apres
avoir dévissé le couvercle du baoitier protégeant la butée. Si la porte se trouve
en position de fermeture, il faut la placer manuellement a 50 cm du sol, a I'aide
du systéme de manceuvre d’urgence (voir manuel du moteur) pour éviter, en
cas de rotation inverse, que les cables porteurs (portes sectionnelles) sortent
ou I'enroulement excessif de la porte (portes enroulables). Attention ! - si le
sens de rotation ne correspond pas a la direction définie (touche Open
= direction d’ouverture), il faudra inverser les raccordements V et W
(inversion de phase) pour la borne du moteur (fig. 15).

Pour réaliser la procédure, agir comme suit :

Déplacer le DIP switch 1 sur la
position OFF

| oo -
OFF

Appuyer sur la touche « Ouver-
ture » pour amener la porte dans 1
sa position d’ouverture maximale

a) Régler la came de contact 1 E 4 (couleur verte, fig. 16) pour action-
ner la butée

b) Serrer la vis « A » (fig. 16)

¢) Pour un réglage de précision, utiliser la vis « B » (fig. 16).

Appuyer sur la touche « Ferme-
ture » pour amener la porte dans

sa position de fermeture maximale —

a) Régler la came de contact 3 E { (couleur blanche, fig. 16) pour
actionner la butée

b) Serrer la vis « A » (fig. 16)

c) Pour un réglage de précision, utiliser la vis « B » (fig. 16).

Les butées de sécurité 2 SE4 et 4 SEJ, (couleur rouge, fig. 16) sont réglées
en usine pour suivre de pres la butée d’exercice.

Aprés I'essai de fonctionnement, contréler le bon positionnement des vis de
fixation.

Les butées supplémentaires 8 P2y, et 7 P24 sont des contacts de fermeture a
potentiel nul et les butées supplémentaires 6 P14, et 5 P14 sont des contacts
de commutation a potentiel nul.

La butée supplémentaire 1 FERMETURE (6 P1J ou 5 P14) est utilisée
comme butée préliminaire ; elle doit donc étre réglée de maniere a s’enclencher
deés que la porte se trouve a 5 cm du sol. L’activation de cette butée évite I'exé-
cution de la manceuvre d’inversion breve. Sile bord sensible est activé, seule la
manceuvre STOP est effectuée. Cette butée doit toujours étre reliée a 'entrée
PRE-CLOSE de la centrale de commande.

ATTENTION ! - Les phases de reconnaissance ne doivent pas étre inter-
rompues. Si cela se produit, la procédure de reconnaissance doit étre
réitérée dans son intégralité. Si au terme de la phase de reconnais-
sance, la led rouge clignote 9 fois - pause- 9 fois, c’est qu’une erreur
s’est produite.

La phase de reconnaissance des positions peut étre réitérée a tout
moment, méme aprés l'installation.

Réglage butées mécaniques pour moteurs de grandes
dimensions : 6 cames de contact

6 BLANC

Butée supplémentaire 1 FERMETURE
5 VERT

Butée supplémentaire 1 OUVERTURE
4 ROUGE

Butée de sécurité¢ FERMETURE

3 BLANC

Butée FERMETURE

2 ROUGE

Butée de sécurité OUVERTURE

1 VERT

Butée OUVERTURE

1 1
B A
Réglage butées mécaniques pour moteurs de petites
dimensions : 8 cames de contact

8 BLANC

Butée supplémentaire 2 FERMETURE
7 VERT

Butée supplémentaire 2 OUVERTURE
6 BLANC

Butée supplémentaire 1 FERMETURE
5 VERT

Butée supplémentaire 1 OUVERTURE
4 ROUGE

Butée de sécurité FERMETURE

3 BLANC

Butée FERMETURE

2 ROUGE

Butée de sécurité¢ OUVERTURE

1 VERT

Butée OUVERTURE

facultatif

B

& J
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3.10 - Mode de fonctionnement

ATTENTION ! - Si les fonctions du tableau 3 sont programmeées avec le
programmateur Oview, il faut configurer les Dip switches = OFF.

TABLEAU 3

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 Fonction

OFF | OFF | OFF | OFF | Mouvement homme mort

ON X OFF | OFF | Acquisition cotes et état d’entrée ALT

OFF | ON | OFF | OFF | Sens de rotation de I'encodeur inversé

OFF X OFF | ON | Mode Industriel (ouverture semi-automatique
— fermeture homme mort), si les cotes ont été
reconnues

OFF X ON | OFF | Mode semi-automatique, si les cotes ont été
reconnues

OFF X ON ON | Mode automatique avec temps de pause
réglable, si les cotes ont été reconnues (pour
les mémorisations, voir section 5.1.2 « Autres
fonctions »)

3.11 - Unité de programmation Oview

Lutilisation de I'unité de programmation Oview permet une gestion rapide et com-
plete de la phase d'installation, de maintenance et de diagnostic de I'automatisme.
Il est possible de connecter Oview a I'unité de commande par le biais de I'inter-
face IBT4N moyennant un céble bus a 4 fils électriques internes.

Pour accéder a la borne BusT4, il faut ouvrir le boitier de la centrale et insérer
le connecteur IBT4N dans I'emplacement prévu, puis connecter le program-
mateur Oview (fig. 17).

f@e

N

N J
Oview peut étre utilisé, par rapport a la centrale de commande, a une distance
maximale équivalant a 100 m de céable. Il peut étre relié a plusieurs centrales
de commande (jusque 16) et peut rester branché pendant le fonctionnement
normal de I'automatisme. Pour utiliser Oview, il faut observer les consignes
reprises dans la notice d’instructions d’Oview.

Si la centrale de commande est équipée d’un récepteur radio de la gamme
OXl, Oview permet d’accéder aux paramétres des émetteurs mémorisés
dans le récepteur. Pour toute information complémentaire, consulter la notice
d’instructions Oview ou la fiche contenant les fonctions de la centrale de com-
mande, disponible sur le site www.niceforyou.com

ATTENTION ! - Si les fonctions du tableau 3 sont programmées avec le
programmateur Oview, il faut configurer les Dip switches = OFF.

4 ESSAI ET MISE EN SERVICE

Les phases d’essai et de mise en service sont les plus importantes pendant la
mise en place de I'automatisme, car elles permettent d’en garantir la sécurité.
La procédure d’essai peut étre également utilisée pour vérifier périodiquement
les dispositifs qui composent I'automatisme.

Ces phases doivent étre effectuées par du personnel qualifié et expérimenté
qui devra se charger d’établir les essais nécessaires pour vérifier les solutions
adoptées en fonction du risque présent et s’assurer du respect de tout que ce
qui est prévu par les lois, les normes et les réglementations et notamment de
toutes les prescriptions de la norme EN 12445 qui établit les méthodes d’essai
pour le contréle des automatismes de portes et barrieres. Les dispositifs sup-
plémentaires doivent faire I'objet d’essais spécifiques en termes de fonctionna-
lités, mais aussi au niveau de leur interaction avec la centrale de commande.
Pour cela, consulter le manuel des dispositifs en question.

4.1 - Essai

La séquence des opérations a effectuer concerne une installation standard

(fig. 2) :

1 Vérifier si les éléments prévus dans le chapitre « Avertissements pour I'instal-
lation » ont été respectés.

2 Débloquer le moteur. S’assurer qu’il est possible de déplacer manuellement la
porte en ouverture et en fermeture avec une force inférieure ou égale a 225 N.
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3 Bloquer le moteur.

4 A I'aide des dispositifs de commande (émetteur, bouton de commande,
sélecteur a clé, etc.), réaliser des essais d’ouverture, de fermeture et d’arrét
de la porte en veillant a ce que le mouvement des portes corresponde bien a
ce qui est prévu. Il convient d’effectuer différentes manceuvres pour controler
la fluidité du mouvement et détecter les éventuels défauts de montage et de
réglage ainsi que la présence de points de frottement.

5 Vérifier un par un le fonctionnement correct de tous les dispositifs de sécurité
présents dans l'installation (photocellules, bords sensibles, etc.).

6 Si les risques liés au mouvement des portes n’ont pas été résorbés par la
limitation de la force d’impact, il faut effectuer la mesure de la force suivant
les prescriptions de la norme EN 12445,

4.2 - Mise en service

La mise en service peut avoir lieu uniqguement au terme des différentes phases
d’essai (par. 4.1) de la centrale de commande et des autres appareils. La mise en
service partielle ou dans des situations « provisoires » n’est pas autorisée.

1 Réaliser et conserver pendant au moins 10 ans le dossier technique de
I’automatisme qui devra comprendre au moins les éléments suivants : dessin
global de I'automatisme, schéma des raccordements électriques, analyse des
risques et solutions adoptées, déclaration de conformité du fabricant de tous
les dispositifs utilisés (pour OVO, tiliser le label CE de conformité en annexe),
copie du manuel d’utilisation et du plan de maintenance de I'automatisme.

2 Fixer sur la porte une plague contenant au moins les données suivantes :
type d’automatisme, nom et adresse du constructeur (responsable de la
« mise en service »), numéro de matricule, année de construction et label CE.

3 Installer une étiquette ou une plagque a proximité de la porte, contenant les
indications relatives au déblocage et a la manceuvre manuelle

4 Fixer de maniere permanente sur la porte une étiquette ou une plaque avec
cette image (hauteur minimum : 60 mm).

( )

& J

5 Remplir et remettre au propriétaire la déclaration de conformité de I'automa-
tisme.

6 Reédiger et remettre au propriétaire de I'automatisme le manuel « Instructions
et recommandations pour I'utilisation de I'automatisme ».

7 Fournir au propriétaire le programme d’entretien de I'automatisme. Il devra
contenir toutes les précisions quant a I'entretien des différents appareils.

5 APPROFONDISSEMENTS ET DIAGNOSTIC

5.1 - Approfondissements
5.1.1 - Signalisations a ’allumage

A l'allumage de la centrale D-Pro Action, le comportement des LED L2 OK

verte et L1 WARNING rouge, est significatif, comme illustré dans le Tableau 4.

Les informations signalées sont notamment :

- Si I'acquisition des positions d’ouverture et de fermeture est correcte ;

- Si 'acquisition de la sécurité (bord sensible) est correcte et quel est le type
de sécurité ayant été reconnu.

TABLEAU 4

Signalisations a

Signalisation

LED L1
WARNING ROUGE
Clignotement rapide
pendant 5 secondes
Un seul clignotement
lent

I'allumage LED L2

OK VERTE
Clignotement rapide
pendant 5 secondes
Clignotement rapide
pendant 2 secondes

Mémoire blanche (aucune
position ni sécurité acquise)
Positions acquises correc-
tement et sécurité « 8k2 »
reconnue

Positions acquises correc-
tement et sécurité « OSE »
reconnue

Clignotement rapide
pendant 2 secondes

Deux clignotements
lents

Apres les signalisations (voir Tableau 4), la centrale D-Pro Action montre les
erreurs éventuelles détectées par le diagnostic par le biais des LED L2 OK et
L1 WARNING.



5.1.2 - Autres fonctions

Témoin d’état et diagnostic (borne sur le clavier)

La centrale de commande permet le branchement d’un témoin de 24 V-5 W max
surlaborne «témoin » de la carte intégrée au couvercle du boitier (fig. 18 : borne
1-, 2 +). Le témoin peut étre installé sur le boitier, s'il a été préalablement percé
ou a I'extérieur de la centrale de commande, a une distance maximale de 2 m.

ATTENTION ! - La sortie n’est pas a I'abri d’un court-circuit.

Ce « témoin » fonctionne comme suit :

- éteint lorsque la chaine de sécurité est ouverte (ent ALT, touche STOP rouge,

protection thermique ou déverrouillage)

- clignotant 0,5s ON, 0,5s OFF, lorsqu‘il fonctionne correctement
- indique le méme diagnostic que la LED L1 WARNING rouge lorsque de

« graves erreurs » sont présentes (paragraphe 5.2).

Réglage du temps de pause de fermeture automatique ? f
1 Placer les DIP switch 3 et 4 sur la position ON. O
2 Avec une commande d’ouverture, placer la porte en dans sa position Hl-

d’ouverture maximale.

3 Une fois que cette position est atteinte, attendre un temps équivalent au temps
de pause de fermeture automatique désiré et donner une commande de ferme-
ture. Le temps de pause de la fermeture automatique est a présent mémorise. -

5.2 - DIAGNOSTIC

pause, fermeture.

pause est effacé.

Pour modifier la valeur du temps de pause placer les dip 3 et 4 sur OFF et puis
a nouveau sur ON. A ce stade, il faut répéter la séquence ouverture, temps de

ATTENTION ! - Quand le DIP switch 4 est placé en position OFF, le temps de

~

e/

~

Certains dispositifs sont prévus pour émettre un signal permettant de détecter I'état de fonctionnement ou les éventuelles anomalies. Le tableau suivant décrit
les différents signaux par type de probleme. Les signalisations ont lieu par clignotements des LED L2 OK verte et L1 WARNING rouge et, au besoin, par un
clignotant, reliées aux sorties de la centrale et diment programmeées.

Signalisation
2 clignotements - pause courte
2 clignotements - pause prolongée

DIAGNOSTIC LED L2 OK VERTE

Cause
Intervention d’une photo-
cellule

Solution

Au début de la manceuvre, une ou plusieurs cellules n’autorisent pas
le mouvement. Veérifier la présence d’obstacles ou si les cellules pro-
voquent des interférences au niveau de l'infrarouge.

Feu clignotant
Clignotement

4 clignotements - pause courte
4 clignotements - pause prolongée

Intervention de I'entrée de
STOP

Au début de la manceuvre ou durant le mouvement, il y a eu une inter-
vention de I'entrée de STOP ou ALT. En vérifier la cause.

Clignotement

6 clignotements - pause courte
6 clignotements - pause prolongée

Limiteur de manceuvres

Clignotement

9 clignotements - pause courte
9 clignotements - pause prolongée

Automatisme bloqué

Envoyer la commande « Débloquer I'automatisme » ou bien lancer la
manoeuvre « Pas-a-pas prioritaire ».

Clignotement

Allumage des led pendant 3 se-
condes

Blocage automatisme

Clignotement

2 clignotements de 1 seconde
pause de 1.5 secondes

Automatisme débloqué

Clignotement

DIAGNOSTIC LED L1 WARNING ROUGE

A Certaines signalisations sont annulées en appuyant sur la touche rouge STOP

Signalisation
5 clignotements - pause courte
5 clignotements - pause prolongée

Cause

Erreur EEPROM - Erreur
dans les parameétres
internes de la centrale de
commande

Solution

Débrancher et rebrancher. Si I'erreur persiste, effacer la mémoire
conformément au par. 3.8 et réinstaller. Si rien ne change, il pourrait
s’agir d'un dégat important. Il faut donc remplacer la carte électronique.

Feu clignotant
Clignotement

2 clignotements - pause courte
2 clignotements - pause prolongée

Erreur Test Sécurités

Effectuer a nouveau la procédure de reconnaissance des dispositifs de
sécurité connectés a la centrale (paragraphe 3.9).

3 clignotements - pause courte
3 clignotements - pause prolongée

Erreur du sens de rotation
de I'encodeur

Inverser le sens de rotation de I'encodeur en plagant sur ON le DIP
switch 2 (voir paragraphe 3.10).

4 clignotements pause courte
4 clignotements pause prolongée

Erreur butée de sécurité

La porte a dépassé les butées de sécurité, en Ouverture ou en Ferme-
ture. A l'aide du systeme de manceuvre d’urgence, ramener manuelle-
ment la porte a mi-hauteur environ (voir la notice du moteur) et appuyer
sur la touche STOP sur le couvercle pour rétablir le fonctionnement.
Evaluer s'il faut modifier les positions Ouverture/Fermeture reconnues
précédemment.

6 clignotements pause courte
6 clignotements pause prolongée

Erreur télérupteur

Déconnecter tous les circuits d’alimentation pendant quelques se-
condes puis tenter d’exécuter de nouveau une commande. Si la situa-
tion persiste, il peut y avoir une panne grave sur la carte ou sur le ca-
blage du moteur. Vérifier et procéder aux remplacements nécessaires.

7 clignotements pause courte
7 clignotements pause prolongée

Erreur de communication
RS485 Encodeur

Vérifier la connexion du cable moteur-centrale, notamment celle du
céble de I'encodeur (6 fils colorés).

8 clignotements pause courte
8 clignotements pause prolongée

Erreur encodeur

Vérifier la connexion du céble moteur-centrale, notamment celle du
céble de I'encodeur (6 fils colorés). Effectuer a nouveau la procédure de
reconnaissance des positions d’Ouverture et de Fermeture.

9 clignotements pause courte
9 clignotements pause prolongée

Erreur acquisition butée

Refaire une nouvelle fois la procédure de reconnaissance des positions
d’Quverture et de Fermeture.

10 clignotements pause courte
10 clignotements pause prolongée

Erreur délai d’expiration
manceuvre

La valeur par défaut du délai d’expiration de la manceuvre est de 60
secondes. S’assurer qu'il N’y a aucun obstacle génant le mouvement
de la porte et que la porte a bien effectué le mouvement. Vérifier (a I'aide
du programmateur Oview si disponible) si la durée du temporisateur
a été modifiée. Effectuer a nouveau la reconnaissance des positions
d’ouverture et de fermeture.

Remarque - la signalisation diagnostic par clignotement des led s’interrompt au moment ou la commande est donnée a la centrale.

La signalisation diagnostic en cas d’utilisation d’un clignotant extérieur* continue pendant deux séries de clignotements (par ex. : une série de
« 3 clignotements - pause courte - 3 clignotements - pause prolongée » répétée deux fois de suite).
IMPORTANT : pour le raccordement du clignotant extérieur, il faut obligatoirement utiliser la carte supplémentaire NDA040 (vendue séparément).
* Configuré par le programmateur Oview comme « clignotant 1 »

Francais — 15




DIAGNOSTIC LED L1 et L2

Signalisation Cause
Clignotement rapide alterné led rouge et led verte Phase de mise a jour du firmware en cours
4 clignotements - pause - 4 clignotements simultanés des leds Dans I'attente de mise a jour du firmware

DIAGNOSTIC LED SAFETY

Signalisation Cause Solution

Allumée Fonctionnement correct

Eteinte Chaine de sécurité ouverte La chaine de sécurité se compose d’une série d’entrées (ALT, Stop par la
touche, protection thermique, déverrouillage moteur). Fermer le circuit

O QUE FAIRE SI...

(Guide de résolution des problémes)

Vous trouverez ci-dessous les principales causes de dysfonctionnement qui peuvent apparaitre lors de la phase d’installation ou suite a une panne, ainsi que

les solutions possibles :

¢ Le moteur est arrété, aucune opération ne peut étre commandée et la led rouge clignote : Vérifier le type de clignotement en contrélant le tableau
de diagnostic led L1 warning (paragraphe 5.2), puis appuyer sur le bouton rouge STOP pour annuler le diagnostic.

¢ L’émetteur radio ne commande pas le mouvement et le témoin sur ’émetteur ne s’allume pas : Vvérifier si les piles de I'émetteur ne sont pas
déchargeées et les remplacer le cas échéant.

¢ L’émetteur radio ne commande pas le mouvement mais le témoin sur ’émetteur s’allume : vérifier si I'émetteur est bien mémorisé dans le récep-
teur radio. Veérifier si I'émetteur émet bien le signal radio en effectuant le test suivant : appuyer sur une touche de I'émetteur et poser la led témoin sur
I'antenne d’une radio standard. Passer a la fréquence FM de 108,5 Mhz ou la fréquence la plus proche. Un bruit et une impulsion devraient étre audibles.

¢ La commande ne donne lieu a aucune manceuvre et le témoin OK ne clignote pas : vérifier si la logique de commande est alimentée par une tension
de 230/400V. Vérifier si les fusibles n’ont pas sauté. Si c’est le cas, vérifier la cause de la panne et remplacer les fusibles par des fusibles ayant les mémes
caracteéristiques.

e La commande n’est pas exécutée et le clignotant est éteint : vérifier si la commande est bien regue. Si la commande arrive a I'entrée PP, le témoin
OK clignote deux fois pour signaler que la commande a bien été regue.

¢ La manceuvre n’a pas lieu et le témoin clignote : compter le nombre de clignotements et consulter le tableau de diagnostic dans la section 5.2.

¢ Le moteur tourne a I’envers :

- pour le moteur triphasé, il faut inverser les phases V et W du moteur

- pour le moteur monophase, il faut inverser les phases V et W du moteur

¢ La manceuvre commence et s’arréte peu aprés : vérifier la cause du probléme a I’aide du diagnostic des témoins de la centrale de commande.

e La LED L1 WARNING rouge, émet 9 clignotements suivis d’'une pause : il y a eu une erreur au niveau de la procédure de reconnaissance des cotes
d’ouverture et de fermeture, il faut effacer la mémoire (voir 3.8) et recommencer la reconnaissance des cotes (voir 3.9).

7 MISE AU REBUT DU PRODUIT

Ce produit fait partie intégrante de I’automatisme et doit donc étre mis au rebut avec ce dernier.
Comme pour I'installation, & la fin de la durée de vie de ce produit, les opérations de démantélement doivent étre effectuées par du personnel qualifié.

Ce produit se compose de divers matériaux : certains peuvent étre recyclés, d’autres doivent étre mis au rebut. Informez-vous sur les systemes de recyclage ou
de mise au rebut prévus par les normes en vigueur dans votre région pour cette catégorie de produit.

Attention ! — Certains composants du produit peuvent contenir des substances polluantes ou dangereuses qui pourraient avoir des effets nuisibles sur I'envi-
ronnement et sur la santé des personnes s'ils étaient jetés dans la nature.

Comme I'indique le symbole ci-contre, il est interdit de jeter ce produit avec les ordures ménageres. Procéder a la « collecte différenciée » des
composants pour leur traitement conformément aux méthodes prescrites par les normes locales en vigueur ou restituer le produit au vendeur
lors de I'achat d’un nouveau produit équivalent.

Attention ! — les réglements locaux en vigueur peuvent prévoir de lourdes sanctions en cas d’élimination prohibée de ce produit.
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8 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DU PRODUIT

AVERTISSEMENTS : ¢ Toutes les caractéristiques techniques indiquées se référent a une température ambiante de 20 °C (+ 5 °C). e La société Nice S.p.a.
se réserve le droit d’apporter des modifications au produit a tout moment si elle le juge nécessaire, en garantissant dans tous les cas les mémes fonctions et la

méme utilisation prévue.

Modéle NDCC2000 ‘ NDCC2100 ‘ NDCC2200

Typologie Centrale de commande pour moteurs monophasés ou triphasés avec butée mécanique ou électronique Nice

Tension d’alimentation Triphasé Monophasé
3~400VCA / 3~230VCA (+10% - 10%) 50/60Hz 1~230VCA (+10% - 10%) 50/60Hz

Puissance max. moteur 2.2kW

Puissance en attente < BW

Fusible carte de puissance

F1:500 mA Type F ; F2, F3, F4 : 6.3A Type T

Sortie 1 (avec NDA040)

A contact sec (relais), programmable par Oview

Sortie 2 (avec NDA040)

A contact sec (relais), programmable par Oview

Sorties services

24 Vce (max100mA) entre la borne entrée 1 (com) et borne gnd (-) de STOP 8K2/OSE (voir fig. 7)

Sortie « STOP SAFETY EDGE »

Pour les contacts normalement fermés, normalement ouverts,
a résistance constante de 8.2k Q ou optiques OSE ; en reconnaissance automatique
(une variation par rapport a I'état mémorisé provoque la commande STOP)

Entrée ALT Pour contacts normalement fermés (NF) du circuit de sécurité
Entrée (OUVERTURE) Pour contacts normalement ouverts (NO)

Entrée (FERMETURE) Pour contacts normalement ouverts (NO)

Entrée ING1 (photo) Pour contacts normalement fermés (NF), programmable par Oview
Prise radio Prise SM pour récepteurs SMXI, SMXIS, OXI ou OXIT

Entrée ANTENNE Radio

52 ohm pour céble type RG58 ou similaires (10 m maximum)

Fonctions programmables

Fonctions programmables par Unité de programmation et commande Oview

Fonctions en auto-apprentissage

Reconnaissance du type de dispositif de STOP (OSE ou résistance 8.2 kQ)

Température de fonctionnement -20°C + +50°C
Utilisation en atmosphere

particulierement acide ou saline ou Non
potentiellement explosive

Indice de protection IP55

Vibration Montage sans oscillation (ex. : sur un mur en briques)
Dimensions 310 x 210 x 125 mm
Poids 2.5 kg
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Déclaration CE de conformité
et déclaration d’incorporation de « quasi-machine »
Déclaration conforme aux Directives : 2014/30/UE (CEM) ; 2006/42/CE (MD) Annexe |l, partie B

Note : le contenu de cette déclaration correspond a ce qui a été déclaré dans le document officiel déposé au siege social de Nice S.p.A. et, en particulier,
a la derniere mise a jour disponible avant I'impression de ce manuel. Le présent texte a été réadapté pour des raisons d’édition. Une copie de la déclaration
originale peut étre demandée a Nice S.p.A. (TV) I.

Numéro de déclaration : 536/NDCC2000 Rév. : 1 Langue : FR

Nome du fabricant : NICE S.p.A.
Adresse : Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltalie

Personne autorisée a constituer la documentation technique : NICE S.p.A.
Adresse : Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italie

Type de produit : Centrales de commande série D-Pro Action

Modele / Type : NDCC2000, NDCC2100, NDCC2200

Accessoires : Récepteurs radio SMXI, SMXIS et ONEXI, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, tranches avec cellule photoélectrique pour bord sensible TMF,
NDA040

Le soussigné Mauro Sordini en sa qualité de Chief Executive Officer, déclare sous son entiere responsabilité que le produit indiqué ci-dessus est conforme
aux dispositions prescrites par les directives suivantes :

o DIRECTIVE 2014/30/UE du PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 26 février 2014 relative au rapprochement des législations des Etats membres
concernant la compatibilité électromagnétique (refonte), selon les normes harmonisées suivantes :
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

En outre, le produit s’avére conforme a la Directive ci-apres selon les conditions essentielles requises pour les « quasi-machines » :

¢ DIRECTIVE 2006/42/CE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 17 mai 2006 relative aux machines, modifiant la directive 95/16/CE (refonte),
selon les normes harmonisées suivantes :
* Nous déclarons que la documentation technique pertinente a été remplie conformément a I’Annexe VIl B de la Directive 2006/42/CE et que les exigences essentielles suivantes ont été respectées :
11.1-11.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.6.2- 1.5.5- 1.56.6- 1.5.7- 1.6.8- 1.5.10- 1.5.11
® e producteur s'engage a transmettre aux autorités nationales, en réponse a une demande motivée, les renseignements pertinents sur la « quasi-machine », sans préjudice de ses droits de propriété
intellectuelle.
 Sila « quasi machine » est mise en service dans un pays européen dont la langue officielle est différente de celle employée dans la présente déclaration, I'importateur est tenu d’accompagner la présente
déclaration de la traduction y afférente.
* Nous avertissons que la « quasi machine » ne devra pas étre mise en service tant que la machine finale a laquelle elle sera incorporée n’aura pas a son tour été déclarée conforme, s’il'y a lieu, aux dispositions
de la Directive 2006/42/CE.

En outre, le produit s’avere conforme aux normes suivantes :
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011 ;
EN 60335-2-103:2003 +A11:2009

Le produit s’avere conforme, dans la limite des parties applicables, aux normes suivantes :
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, le 21 avril 2016
Ing. Roberto Griffa
(Chief Exeg l'ye ﬁicer)
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ADVERTENCIAS GENERALES: SEGURIDAD - INSTALACION - USO (instrucciones originales en italiano)

ATENCION Instrucciones importantes para la seguridad. Seguir todas las instrucciones: una instalacién incorrecta puede
provocar danos graves.
ATENCION Instrucciones importantes para la seguridad. Para la seguridad de las personas es importante seguir estas

instrucciones. Conservar estas instrucciones.

e Antes de comenzar la instalacion, verificar las “Caracteristicas técnicas del producto” y asegurarse de que el producto sea adecuado para la
automatizacion en cuestion. NO proceder con la instalacion si el producto no es adecuado.

e FElproducto no se puede utilizar sin haber llevado a cabo las operaciones de puesta en servicio especificadas en el apartado “Prueba y puesta
en servicio”.

ATENCION Segun la legislacion europea mas reciente, la realizacién de una automatizacion debe respetar las normas
armonizadas previstas por la Directiva Maquinas vigente, que permiten declarar la presuncién de conformidad de la
automatizacion. Considerando todo esto, las operaciones de conexion a la red eléctrica, prueba, puesta en servicio
y mantenimiento del producto deberan ser llevadas a cabo exclusivamente por un técnico cualificado y competente.

e Antes de proceder a la instalacion del producto, comprobar que todo el material que se vaya a utilizar esté en perfectas condiciones y sea
apto para el uso.

e El producto no puede ser utilizado por nifios ni por personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas o carentes de expe-
riencia o de conocimiento.

¢ Los nifos no deben jugar con el aparato.

e No permitir que los nifios jueguen con los dispositivos de mando del producto. Mantener los mandos a distancia fuera del alcance de los
NiRoS.

ATENCION Para evitar cualquier peligro debido al restablecimiento accidental del interruptor térmico, el aparato no debe alimentarse
mediante un dispositivo de maniobra externo, como un temporizador, ni debe conectarse a un circuito que regularmente se
conecte y desconecte de la alimentacion.

e En la red de alimentacion de la instalacion, colocar un dispositivo de desconexion (no suministrado) con una distancia de apertura de los

contactos que permita la desconexion completa en las condiciones dictadas por la categoria de sobretension lll.

e Durante la instalacion, tratar el producto con cuidado evitando aplastamientos, caidas o contactos con cualquier tipo de liquido. No
colocar el producto cerca de fuentes de calor y no exponerlo a llamas libres. Todas estas acciones pueden danarlo y provocar defectos de
funcionamiento o situaciones de peligro. En tal caso, suspender inmediatamente la instalacion y acudir al Servicio de Asistencia.

e FI| fabricante no asume ninguna responsabilidad ante dafios patrimoniales, de bienes o0 de personas, derivados del incumplimiento de las
instrucciones de montaje. En estos casos, la garantia por defectos de material queda sin efecto.

e El nivel de presion acustica de la emision ponderada A es inferior a 70 dB(A)

e |alimpiezay el mantenimiento del aparato deben ser efectuados por el usuario y no por nifios sin vigilancia.

e Antes de realizar cualquier operacion en la instalacion (limpieza, mantenimiento) hay que desconectar el aparato de la red de alimentacion.

¢ |nspeccionar la instalacion con frecuencia, especialmente los cables, muelles y soportes, a fin de detectar posibles desequilibrios y marcas
de desgaste o dafios. No utilizar la instalacion si es necesaria una reparacion o una regulacion: una averia en la instalacion o un equilibrio
incorrecto de la automatizacion puede provocar lesiones.

¢ El material del embalaje del producto debe desecharse en plena conformidad con la normativa local.

Advertencias particulares relacionadas con las Directivas Europeas aplicables al producto

e Reglamento “Productos para la construccion”: Advertencias particulares sobre este producto en relacion con el Reglamento 305/2011:

- La instalacién completa de este producto tal como se describe en este manual de instrucciones y para algunos tipos de uso (excluyendo
el uso para vehiculos) puede determinar su inclusion en el campo de aplicacion del Reglamento 305/2011 vy la relativa norma armonizada
EN 13241-1.

- Es necesario aplicar los criterios de instalacion necesarios para que el producto responda a los requisitos esenciales del Reglamento
305/2011; quien realice la instalacion debera comprobar y asegurarse de que todos estos criterios se hayan respetado estrictamente.

- Podrian no estar garantizados los requisitos esenciales si el producto se instala y utiliza sin respetar alguno de estos criterios. Esta prohibido
utilizar el producto si el instalador no ha verificado la conformidad con los requisitos establecidos por la directiva; en este caso, la etiqueta
“ES13241-1.4870” aplicada al producto debera quitarse de inmediato y la “Declaracién de conformidad CE” del anexo | de este manual
quedara sin efecto. Quien realice la instalacion se convertira a su vez en fabricante del producto y debera cumplir con las disposiciones
del Reglamento 305/2011 y de la relativa norma armonizada EN 13241-1. En este caso, el producto debera considerarse como “cuasi
magquina” y la “Declaracion de conformidad CE” del anexo Il sera valida y podra estar incluida en el expediente técnico.

¢ Directiva “Baja Tension”™:

Advertencias particulares sobre la idoneidad de este producto segun la Directiva “Baja Tension”. Este producto responde a los requisitos

establecidos por la Directiva “Baja Tension” si se destina al uso y a las configuraciones previstas en este manual de instrucciones, en com-

binacion con los articulos ilustrados en el catalogo de productos de Nice S.p.a.

Podrian no estar garantizados los requisitos si el producto se utilizara en configuraciones o con productos no previstos; esta prohibido el uso

del producto en estas situaciones si el instalador no ha verificado la conformidad a los requisitos establecidos por la normativa.

¢ Directiva “Compatibilidad Electromagnética”:

Advertencias particulares sobre la idoneidad de este producto segun la Directiva “Compatibilidad Electromagnética”.

Este producto se ha sometido a pruebas de compatibilidad electromagnética en las situaciones de uso mas criticas, en las configuraciones

previstas en este manual de instrucciones y en combinacion con los articulos ilustrados en el catalogo de productos de Nice S.p.a.

Podria no estar garantizada la compatibilidad electromagnética si el producto se utilizara en configuraciones o con productos no previstos;

esta prohibido el uso del producto en estas situaciones si el instalador no ha verificado la conformidad a los requisitos establecidos por la

normativa.

Criterios de instalacion y advertencias particulares en relacién con los requisitos esenciales

e Sise instala correctamente, este producto cumple con los requisitos esenciales previstos por el Reglamento 305/2011 segun lo establecido
por la norma armonizada EN 13241-1, como se indica en la Tabla 1, y por la Directiva europea sobre “Maquinas” 2006/42/CE.

e Emisidn de sustancias peligrosas:
El producto no contiene ni emite sustancias peligrosas, considerando la norma EN 13241-1, punto 4.2.9 y la lista de sustancias publicada
en el sitio Internet de la Comunidad Europea
Advertencia particular para garantizar el mantenimiento del requisito - Es fundamental que también los materiales empleados en la instala-
cion, como los cables eléctricos, cumplan con este requisito.
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e Apertura segura para puertas de movimiento vertical: el producto no provoca movimientos incontrolados.

Advertencias particulares para garantizar el mantenimiento de los requisitos:

- Realizar la instalacion siguiendo estrictamente todas las indicaciones de los capitulos “2 - Instalacion” y “4 - Prueba y puesta en servicio”.

- Asegurarse de organizar un plan de mantenimiento estrictamente conforme a las instrucciones del capitulo “Plan de mantenimiento”.

® | os riesgos de aplastamiento se previenen con uno de estos tres métodos:

1 - Para el funcionamiento con “mando sin retén automatico” (hombre presente): segun se especifica en EN 12453, punto 5.1.1.4. En este
caso, la tecla de mando debe estar a la vista y, si esta al alcance de la mano, su uso debe estar protegido por un selector de llave, por
ejemplo.

2 - Para el funcionamiento “semiautomatico”: a través del uso de una banda sensible activa para la limitacion de las fuerzas segun se espe-
cifica en EN 12453, puntos 5.1.1.5y 5.1.3.

3 - Para el funcionamiento “automatico”: a través del uso de una banda sensible activa para la limitacion de las fuerzas segun se especifica
en EN 12453, puntos 5.1.1.5 y 5.1.3; en este caso, se debe instalar al menos un par de fotocélulas como se indica en la fig. 2.
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A iIMPORTANTE!

Antes de ejecutar cualquier tipo de operacion o

p . procedimiento, leer atentamente las advertencias

|nd|Ce generales de este manual (capitulo 7), limites de
empleo (apartado 2.2)

instrucciones de uso originales en italiano

ADVERTENCIAS GENERALES: SEGURIDAD - INSTALACION - USO........cocvevvennan. 3
1 - DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y USO PREVISTO .......covvvvieeeeeeeeeeeereeen 5
2 - INSTALACION
2.1 - Controles preliminares a la instalacion
2.2 - Limites de empleo del producto e
2.3 - INStalacion tipica ... . DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y USO
2.4 - Instalacion de la central de mando PREVISTO
3 - CONEXIONES ELECTRICAS
3.1 - Conexién del cable de alimentacion trifasica para centrales NDCC2000, NDCC2100 .
3.2 - Conexién del cable de alimentacion monofésica para centrales NDCC2200
3.3 - Descripcion de las conexiones eléctricas: alimentacion, dispositivos de seguridad,
mando y accesorios ....
3.4 - Conexiones eléctricas de la central de mando
3.5 - Entrada STOP SAFETY EDGE....
3.6 - Conexion de un radiorreceptor ...
3.7 - Primer encendido y control de las conexiones Modelo Tipo de puerta Conexién Potencia max.
3.8 - Borrado total de la memoria de la central de mando
3.9 - Adquisicion de los dispositivos conectados y de las posiciones de Apertura y Cierre
3.9.1 - Adquisicion de las posiciones de Apertura y Cierre con tope electrénico (encoder)
3.9.2 - Adquisicidn de las posiciones de Apertura y Cierre con tope mecanico

NDCC2000 - NDCC2100 son centrales de mando para automatizar persianas
enrollables y puertas seccionales con motores trifasicos.

NDCC2200 es una central de mando para automatizar puertas seccionales
11 | con motor monofasico.

12 Persiana enrollable e
NDCC2000 Seccional Trifasica 2.2kW

NDCC2100 Persiana enrollable

3.10 - Modos de funcionamiento . ) Trifasica con freno 2.2kW
3.11 - Unidad de programacién Oview.... 14 2ecc?ona: v v 5 oKW
4 - PRUEBA Y PUESTA EN SERVICIO 14 eccional onofasica con con- .

4.1 - Prueba..... 14 NDCC2200 densador de arranque

4.2 - Puesta en servicio....

5 - AHONDAMIENTOS Y DIAGNOSTICO..
5.1 - Ahondamientos....
5.1.1 - Senales al encendido
5.1.2 - Otras funciones.....
5.2 - DIAGNOSTICO

14 | ;ATENCION! - Cualquier empleo diferente de aquel descrito y en condi-
14 | ciones ambientales diferentes de aquellas indicadas en este manual
debe considerarse inadecuado y prohibido.

Todos los modelos de central de mando se pueden conectar a todos los

6 - QUE HACER SI... (quia para la resolucién de problemas)..................................:....l16 elementos de seguridad comunes. Para la apertura y el cierre de un porton
7 - ELIMINACION DEL PRODUGCTO oo . es suficiente accionar la tecla correspondiente en la tapa o la tecla externa o
8 - CARACTERISTICAS TECNICAS DEL PRODUCTO.. . utiizar el radiorreceptor.

DECLARACION DE CONFORMIDAD CE........o.oovvivieieeiieeeeeseeeers e iATENCION! - Las centrales de mando descritas en este manual de

instrucciones no se pueden utilizar en zonas con riesgo de explosion.

) INSTALACION

2.1 - Controles preliminares a la instalacion

Antes de proceder con la instalacion, compruebe que los componentes del
producto estén integros, que el modelo corresponda con el pedido y que sea
(. N\ | idéneo para el entorno en el cual debe ser instalado:
o e Compruebe que todo el material que se vaya a utilizar esté en perfectas
condiciones y que sea apto para el uso previsto.

210 e Compruebe que todas las condiciones de uso estén dentro de los Iimi-
tes de empleo del producto (apartado 2.2) y de los valores indicados en
“Caracteristicas técnicas del producto”.

e Compruebe que el ambiente de instalacién sea compatible con el espacio
total ocupado por el producto (fig. 1).

e Compruebe que las superficies de instalacion sean firmes y garanticen una
fijacion segura.

e Compruebe que la zona de fijacién no esté sujeta a inundaciones; en todo
caso, haga una instalacion levantada del suelo.

e Compruebe que el espacio alrededor del producto permita un acceso facil
y seguro.

e Compruebe que todos los cables eléctricos sean del tipo indicado en la
tabla 1.

e Compruebe que en la automatizacion estén presentes los topes mecéanicos
de cierre y apertura.

2.2 - Limites de empleo del producto
El producto se puede utilizar sélo como se indica en la tabla siguiente:

Central ‘ Alimentacion central ‘ Tipo de motor*

NDCC2000 | Trifasica 3x400 Vca - Trifasica 3x400 Vca — 50/60 Hz con
NDCC2100 |50/60Hz encoder Nice o topes mecanicos

Monofasica 1x230 Vca - | Monofasica 1x230 Vca — 50/60 Hz
NDCC2200 50/60Hz con encoder Nice o topes mecanicos

310

(*) De conformidad con los limites de empleo.

A {ATENCION! - Las centrales de mando descritas en este manual de
instrucciones no se pueden utilizar en zonas con riesgo de explosion.
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2.3 - Instalacion tipica

La fig. 2 muestra un ejemplo de instalacion de automatizacion realizada con
componentes Nice:

1 Motorreductor

2 Transmisor

3 Banda sensible

4 Caja de derivacion

5 Central de mando

6 Cable espiral

7 Intermitente

8 Fotocélula

9 Teclado digital - Lector de transponder - Selector de llave - Botonera

Estos componentes estan colocados segun un esquema tipico y habitual.
Tomando como referencia la fig. 2, establecer la posicion aproximada donde
se instalara cada componente previsto en la instalacion.

Importante — Antes de realizar la instalacion, prepare los cables eléctricos
necesarios para el sistema, tomando como referencia la fig. 2 y la “Tabla 1 -
Caracteristicas técnicas de los cables eléctricos”.

jAtencion! - Durante la colocacion en obra de los tubos para el paso de los
cables eléctricos y la entrada de los cables en la caja de la central, considerar
que, a causa de posibles depositos de agua en los pozos de derivacion, los
tubos de conexion pueden crear dentro de la central fendmenos de conden-
sacion que pueden dafar los circuitos electronicos.

2.4 - Instalacion de la central de mando

Para la fijacion de la central de mando, proceder de la siguiente manera:

01. Abrir la caja de la central: desenroscar los tornillos como muestra la fig.
3-A / fig. 3-B;

02. Preparar los orificios para el paso de los cables eléctricos de los acce-
sorios de mando y/o sefalizacion. Para garantizar el mantenimiento
del grado de proteccion IP se recomienda utilizar una herramienta (por
ejemplo una fresa de disco) en las posiciones predispuestas en la parte
inferior de la caja. Si es necesario, se pueden utilizar las entradas de cables
laterales, pero sélo con empalmes adecuados;

03. Fijar la caja. ES posible fijarla de tres maneras:

a) directamente en la pared, aplicando los tornillos desde el interior de la
caja (fig. 4-A);

b) utilizando los soportes estandar en dotacion (fig. 4-B);

¢) si el conducto para el paso de los cables eléctricos es exterior, se nece-
sita fijar la caja a una distancia maxima de 2 cm de la pared, para permitir
el paso de los cables de conexidn por detras de la central. NDA100 se
compone de 4 espaciadores y un carter de proteccion para la entrada de
los cables en la caja de la central de mando. Para realizar la instalacién
utilizando el accesorio (opcional), consultar la fig. 4-C.

04. Ahora es posible realizar todas las conexiones eléctricas: consultar el
capitulo 3.

Para realizar la instalacion de los otros dispositivos de la automatizacion con-
sultar los manuales de instrucciones correspondientes.

.
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TABLA 1 - Caracteristicas técnicas de los cables eléctricos (fig. 2)

Conexion Tipo de cable Longitud maxima admitida
A: Cable ALIMENTACION CENTRAL DE MANDO
- NDCC2000, NDCC2100 (trifasico) 4 x 1 mm? 5m (nota 1)
- NDCC2200 (monofasico) 3x0,75 mm? 2m (nota 1)
B: Cable MOTOR para motorreductores Nice, cables dedicados, en 5-7-11m
venta como accesorios.
para otras marcas, consultar con el fabricante del
motorreductor
C: Cable INTERMITENTE con antena 2 x 1 mm? (para intermitente 230Vac) 10m
cable blindado tipo RG58 (para antena)
D: Cable FOTOCELULAS 2 x 0,5 mm? 10m
E: Cable SELECTOR DE LLAVE 2 cables 2 x 0,25 mm? 10 m (nota 2)
F: Cable ESPIRALADO para banda sensible cable espiralado NICE disponible como accesorio 50m

Nota 2 - Estos 2 cables se pueden sustituir con 1 Unico cable de 4 x 0,5 mm?.

{ATENCION! - Los cables utilizados deben adaptarse al tipo de entorno en que se realiza la instalacién.

Nota 1 - Si el cable de alimentacion supera la longitud maxima permitida es necesario utilizar un cable de seccion mayor.

-
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® ©)
Ve R\
® ABRE
© STOP
@ CIERRA
_ J Las teclas “ABRE”,

“STOP”, “CIERRA”
deben utilizarse para el
mando de la automati-
zacién y para la fase de

rogramacion (apartado
prog fep

ENT1-photo- (11) - entrada Normalmente Cerrada (NC) para dispositivos
que accionan el movimiento de la automatizacion. Si esta entrada se progra-
ma con el programador Nice Oview, es posible obtener los siguientes modos
de funcionamiento:

— Paso-paso

— Apertura parcial

— Abrir

— Cerrar

— Foto (default)

—Foto 1

— Stop en apertura

— Stop en cierre

Consultar las instrucciones de programacion y la descripcion de las funcio-
nes disponibles en las fichas Oview para D-Action.

STOP - entrada para dispositivos que detienen el movimiento en curso; co-
nectar contactos de tipo “Normalmente Cerrado”.

SAFE - entrada para la conexion del dispositivo de proteccion térmica del
motor. jATENCION! - Se utiliza s6lo para los motores con topes mecanicos.
Dejar “no conectado” en los motores con tope electronico.

\ J
3 CONEXIONES ELECTRICAS
{ATENCION!

- Todas las conexiones eléctricas deben efectuarse en ausencia de
alimentacion eléctrica.

- Las operaciones de conexiéon deben ser ejecutadas por personal
cualificado.

- En la linea eléctrica de alimentacion es necesario instalar un dispositivo que
asegure la desconexion completa de la automatizacion de la red. Este dispo-
sitivo debe estar provisto de contactos que tengan una distancia de apertura
que permita la desconexion completa, segun las condiciones descritas en la
categoria de sobretension lll, de conformidad con las normas de instalacion.
En caso de necesidad, este dispositivo garantiza una desconexion rapida y
segura de la alimentacion; por lo tanto, debe montarse en una posicién de
la automatizacion que esté a la vista. Por el contrario, si se lo monta en una
posicién no visible, hay que instalar un sistema que bloquee una conexion
accidental o no autorizada de la alimentacién, a fin de evitar cualquier situa-
cion peligrosa. El dispositivo de desconexidon no se suministra junto con el
producto.

3.1 - Conexidn del cable de alimentacion trifasica para centra-
les NDCC2000, NDCC2100

Para realizar la conexion eléctrica consultar la fig. 5.

Alos bornes L1, L2, L3y al borne PE esta conectada una clavija CEE de 16A.
La conexion a la central puede efectuarse también con un interruptor principal
trifasico (accesorio no suministrado). En este caso, es posible prescindir de la
clavija CEE durante el montaje.

3.2 - Conexion del cable de alimentacion monofasica para cen-
trales NDCC2200

Para realizar la conexion eléctrica consultar la fig. 6.

A los bornes L1, L3y al borne PE esta conectada una clavija Schuko.

La conexion a la central puede efectuarse también con un interruptor principal
monofasico (accesorio no suministrado). En este caso, es posible prescindir de
la clavija Schuko durante el montaje.

3.3 - Descripcion de las conexiones eléctricas (fig. 7): alimen-
tacion, dispositivos de seguridad, mando y accesorios

En las entradas 8,9,10,11 es posible conectar dispositivos de mando con con-
tactos de tipo “Normalmente Abierto” (NA) o “Normalmente Cerrado” (NC). Es
posible utilizar una de estas entradas o una combinacion entre ellas, ademas
de las entradas STOP, para conectar, por ejemplo, una botonera externa o un
interruptor con cable conectado al techo.

PUSH BUTTONS - entrada para la conexion de la botonera de la tapa de
la caja.

ENCODER - entrada para la conexion del cableado del tope electrénico
(encoder Nice).

COMMON (8) - entrada a 24 Vcc comun para las entradas OPEN, CLOSE
e ING1 y positivo para la tension a los servicios.

OPEN (9) - entrada para dispositivos gue accionan el movimiento sdlo de
apertura; es posible conectar contactos de tipo “Normalmente Abierto”.

CLOSE (10) - entrada para dispositivos que accionan el movimiento sélo de
cierre; es posible conectar contactos de tipo “Normalmente Abierto”.

LIMIT SWITCH - entrada para la conexion de los topes mecanicos.
(1) Comun topes
(2) fc abre

(8) pre-tope cierra
(4) fc cierra

STOP - entrada para la conexion de bandas sensibles resistivas (8k2) u
Opticas (OSE), como se ilustra a continuacion (fig. 9):
Conexién OSE:

- 5 > positivo 12Vcce (+) (conductores marrones)
- 6 > sefal (S) (conductores verdes)
- 7 = negativo GND (-) (conductores blancos)
Conexion 8k2:
- Conectar la resistencia de 8,2 kQ entre los bornes 6 (sefal - S) y 7 (ne-
gativo - GND)

IBT4N - entrada para la conexion del programador Oview con el adaptador
IBT4AN. ATENCION - desconectar la alimentacion antes de conectar/desco-
nectar el programador.

ANTENA ¥—\ - entrada de conexion de la antena para radiorreceptor (nota:
la antena esta incorporada en los intermitentes Nice LUCY B, MBL, MLBT).

OUT (CONECTOR PARA NDAO040) - conector para tarjeta suplementaria
NDAO040 que afiade dos salidas de contactos limpios. Estas salidas se pue-
den programar con el programador Nice Oview. Consultar las instrucciones
de programacion y la descripcion de las funciones disponibles en el manual
de la tarjeta suplementaria NDA04O0.

RANURA PARA TARJETA BRAKE/BOOST - conector para la conexion de
la tarjeta suplementaria para las funciones de control del freno motor (BRA-
KE) y del condensador de arranque (BOOST) para motores monofasicos.
ATENCION - no incluida en el modelo NDCC2000.

MOTOR - salida para la conexion del motor trifasico o monofasico.
Para motores monofésicos:

U - comun
V - abre
W - cierra

LINE - entrada para la conexic’)n de la alimentacion eléctrica.
L1-L2-L3: conexion TRIFASICA
L1-L3: conexion MONOFASICA

@ PE - entrada para la conexion de tierra para la central de mando vy los
motores.

iIMPORTANTE!

Se recomienda NO conectar dispositivos o
accesorios no expresamente indicados en este
manual de instrucciones.

El fabricante no se hace responsable de los
danos que pueden ocasionarse al utilizar los
distintos dispositivos del sistema de manera
inadecuada y no conforme a lo indicado en este
manual de instrucciones.

Para mas informacion dirigirse al servicio de
asistencia Nice.
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3.4 - Conexiones eléctricas de la central de mando (fig. 10)

{ATENCION! - Todas las conexiones eléctricas deben efectuarse en
ausencia de alimentacion eléctrica de red.

Después de fijar la caja de la central de mando y preparar los orificios para
el paso de los cables eléctricos (ver el apartado 2.3), realizar las conexiones
eléctricas de la siguiente manera:

Conectar primero el cable de alimentacién eléctrica, si no esta
conectado:

- para los modelos NDCC2000, NDCC2100 ver el apartado 3.1
- para los modelos NDCC2200 ver el apartado 3.2

Luego conectar el cable eléctrico proveniente del motor:

- Motor trifasico con tope mecanico (fig. 11A)

- Motor trifasico con tope electrénico (fig. 12A)

- Motor trifasico con tope mecanico y freno (fig. 11B)

- Motor trifasico con tope electronico y freno (fig. 12B)

- Motor monoféasico con tope mecanico y condensador de arranque
(fig. 13A)

- Motor monofasico con tope electrénico y condensador de arranque
(fig. 13B)

Por JUltimo, conectar los cables eléctricos de los accesorios
consultando la fig. 7 y el apartado 3.3.

Nota - Para facilitar las conexiones de los cables es posible extraer los
bornes de sus alojamientos.

&
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3.5 - Entrada STOP SAFETY EDGE

La funcién de la entrada SAFETY EDGE es provocar la parada inmediata del
movimiento, seguida de una breve inversion.

En esta entrada se pueden conectar dispositivos como bandas sensibles opti-
cas (OSE) o con salida de resistencia constante 8.2 kQ.

Durante el procedimiento de adquisicion la central reconoce el tipo de dispo-
sitivo conectado y provoca un “STOP” cuando se produce cualquier variacion
respecto del estado reconocido.

Adoptando las soluciones del caso, es posible conectar a la entrada STOP
SAFETY EDGE varios dispositivos, incluso de diferentes tipos:

- dispositivos NA: conectar la resistencia de 8.2 kQ en paralelo al dispositivo;
- dispositivos NC: conectar la resistencia de 8.2 kQ en serie al dispositivo;

- es posible conectar en serie entre si varios dispositivos NC, sin limites de
cantidad;

- si hay varios dispositivos, todos deben estar conectados “en cascada” con
una sola resistencia de terminacion de 8.2 kQ;

- es posible crear también una combinacién de tipo NA y NC, poniendo los dos
contactos “en paralelo”. En este caso, hay que poner “en serie” al contacto
NC una resistencia de 8.2 kQ; esto permite incluso la combinaciéon de tres
dispositivos: NA, NC y 8.2 kQ.

3.6 - Conexion de un radiorreceptor

La central de mando presenta un conector tipo SM para la conexion de un
radiorreceptor (accesorio opcional, no suministrado) modelo SMXI, SMXIS,
OXI o OXIT o similares.

Para activar el radiorreceptor hay que desconectar la alimentacion eléctrica de
red a la central y activar el receptor como muestra la fig. 14.

En la Tabla 2 se indican las acciones ejecutadas por la central de mando en
funcién de las salidas activadas o por los mandos enviados por el radiorre-
ceptor.

Nota - Para mas informacion, consultar el manual de instrucciones del recep-
tor.

salida descripcion

Salida N°1 Paso a paso

Salida N°2 Abre parcial; valor de fabrica: abre mitad de la carrera
(se puede modificar durante la fase de adquisicion de las
medidas o utilizando el programador Oview)

Salida N°3 Abrir

Salida N°4 Cerrar

Receptor O progra ado € 0dOo e endaido

mando descripcion

Mando n°1 Paso a paso

Mando n°2 Abre parcial; valor de fabrica: abre mitad de la carrera
(se puede modificar durante la fase de adquisicion de las
medidas o utilizando el programador Oview)

Mando n°3 Abrir

Mando n°4 Cerrar

Mando n°5 Stop

Mando n°6 Paso a paso Condominio

Mando n°7 Paso a paso Alta prioridad

Mando n°8 Abrir parcial 2

Mando n°9 Abrir parcial 3

Mando n°10 Abre y bloquea automatizacion

Mando n°11 Cierra y bloquea automatizacion

Mando n°12 Bloguea automatizacion

Mando n°13 Desbloquea automatizacion

Mando n°14 Luz de cortesfa Timer

Mando n°15 Luz de cortesia ON/OFF

3.7 - Primer encendido y control de las conexiones

Después de activar la alimentacion eléctrica a la central de mando, realizar las
siguientes verificaciones:

e Comprobar que el led verde L2 (al lado de los microinterruptores) parpadee
regularmente cada 1 segundo.

* Sj en la instalacion hay fotocélulas, comprobar que sus leds (RX) parpadeen;
el tipo de parpadeo no es significativo porque depende de otros factores.

e Comprobar que el led SAFETY rojo al lado del conector del cable del teclado
esté encendido permanentemente (ver la Tabla de Diagndstico Led Seguridad,
apartado 5.2).

Si no se cumple alguna de estas condiciones, es necesario desactivar la
alimentacion eléctrica a la central y verificar las conexiones eléctricas que se
realizaron anteriormente.

3.8 - Borrado total de la memoria de la central de mando

En la central de mando es posible borrar todos los datos memorizados vy lle-
varla a su estado inicial, con los valores de fabrica.
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Poner los
microinterruptores 1-2-
3-4 en ON = los leds
verde y rojo empiezan a
parpadear rapidamente
Pulsar la tecla STOP 3
segundos hasta que los
leds verde y rojo queden
encendidos de manera
fija

Soltar la tecla STOP

La central ejecuta un

RESET = los leds verde Y\
y rojo empiezan a } o/

parpadear rapidamente

e
\

Poner los
microinterruptores 1-2-
3-4 en OFF

3.9 - Adquisicion de los dispositivos de seguridad y de las
posiciones de Apertura y Cierre

Después del primer encendido (apartado 3.7), antes de
seleccionar las posiciones de Apertura y Cierre del porton,
es necesario hacer reconocer a la central de mando los
dispositivos conectados a la entrada “STOP Safety Edge”.
iATENCION! - Durante la fase de adquisicién debe
haber al menos un dispositivo de seguridad conec-
tado a la central de mando.

ABRE
STOP

@) cierra

Poner el microinterruptor 1 en
ON =

- El led verde empieza a
parpadear rapidamente

- El led rojo permanece apagado

Pulsar la tecla STOP (aprox. 3
s) hasta que el led rojo quede
encendido de manera fija

Soltar la tecla STOP

Este procedimiento se debe repetir si se hacen cambios en los dispo-
sitivos conectados al borne “STOP Safety Edge” (por ejemplo, después
de conectar un nuevo dispositivo a la central de mando).

Una vez adquiridos los dispositivos de seguridad de la automatizacion, es
necesario hacer reconocer a la central las posiciones de Apertura y Cierre del
portén.

{ATENCION! - El procedimiento de adquisicion de los dispositivos de
seguridad y de las posiciones de Apertura y Cierre del portéon debe
ejecutarse a continuacion, sin interrupciones. No es posible ejecutar
el procedimiento de adquisicion de los dispositivos de seguridad sepa-
radamente del de adquisicion de las posiciones.

{ATENCION! - Procedimiento para motores con tope electrénico: una
vez ejecutado el procedimiento de adquisicion de las posiciones
de Apertura y Cierre, es necesario hacer reconocer a la central las
posiciones memorizadas (5 ciclos de movimiento completos, el por-
ton se detiene en posicion de Cierre). Durante la ejecucion de estos
movimientos, el portén se acerca progresivamente a las posiciones
memorizadas anteriormente, hasta alcanzar aquellas programadas.
Seguir los procedimientos para los distintos tipos de motor:

- Motor con tope electronico (encoder), ver el apartado 3.9.1;

- Motor con tope mecanico, ver el apartado 3.9.2.

3.9.1 - Adquisicion de las posiciones de Apertura y Cierre con tope
electrénico (encoder)

Es posible programar 3 posiciones, como se describe a continuacion:
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Posicion

‘ Significado

Apertura Medida de maxima apertura deseada. Cuando el por-

tén llega a esta posicion, se detiene.

Apertura parcial Medida de apertura parcial. Es la medida donde el
portdn se detiene después de un mando de apertura

parcial.

Cierre Medida de maximo cierre. Cuando el portén llega a

esta posicion, se detiene.

Si el portén se encuentra en la posiciéon de cierre, es necesario ponerlo ma-
nualmente a unos 50 cm del suelo, utilizando el sistema de maniobra de emer-
gencia (ver el manual de instrucciones del motor) de modo que, en caso de
rotacion invertida, los cables portantes (puertas seccionales) no se salgan, o la
persiana (persianas enrollables) no se enrollen demasiado.

jAtencion!

- si el sentido de rotacion no corresponde a la direcciéon programada
(tecla Open = direccion apertura), es necesario desconectar la alimen-
tacion eléctrica e invertir las conexiones “V” y “W” (inversion de fase)
en el conector del motor (fig. 15).

- si durante el movimiento el porton se detiene y el led L1 WARNING
(rojo) con diagndstico parpadea 3 veces y después de una pausa otras
3 veces, es necesario pulsar la tecla roja STOP y configurar la funcion
“Direccion de rotacion invertida”; consultar la Tabla 3.

(& J

El microinterruptor 1 ya estara en
posicion ON después de la adqui-
sicion del tipo de seguridad

Pulsar la tecla “Abrir” para llevar
el portdn a la posicion de maxima T
apertura

jAtencion!

-si el sentido de rotacidon no corresponde a la direccion programada
(tecla Open = direccion apertura), es necesario desconectar la ali-
mentacion eléctrica e invertir las conexiones “V” y “W” (inversion de
fase) en el conector del motor (fig. 15).

-si durante el movimiento el portén se detiene y el led L1 WARNING
(rojo) con diagndstico parpadea 3 veces y después de una pausa
otras 3 veces, es necesario pulsar la tecla roja STOP para anular la
sefial y luego configurar la funcion “Direccidn de rotacion invertida”
mediante el microinterruptor 2; consultar la Tabla 3.

Mantener pulsada 3 segundos la 3”
tecla STOP hasta que el led rojo
parpadee 1 vez

Pulsar la tecla “Cerrar” para llevar
el portdn a la posicion de maximo
cierre =




Mantener pulsada 3 segundos la 3”
tecla STOP hasta que el led rojo
parpadee 2 veces

Si no se desea programar la medida de apertura parcial, poner el mi-
crointerruptor 1 en OFF y pasar directamente al punto 10 de este pro-
cedimiento

Pulsar la tecla “Abrir” para llevar el
portdn a la posicion de apertura
parcial deseada (ej. mitad de la
carrera)

Mantener pulsada 3 segundos la 3”
tecla STOP hasta que el led rojo
parpadee 3 veces

Poner el microinterruptor 1 en

S —
OFF 1234
@@ EEEE 8;1F
Poner el microinterruptor 3 en ON S
1234
OO | mutu
Pulsar la tecla “Abrir” para enviar
un mando de apertura 1

Ahora el portén gjecuta automaticamente 5 ciclos de movimiento com-
pletos y termina en posicion de cierre

Poner el microinterruptor 3 en
OFF

{ATENCION! - Las fases de adquisicion no se deben interrumpir. De lo
contrario, hay que repetir todo el procedimiento.

Si al terminar la adquisicion el led rojo parpadea 9 veces-pausa-9 ve-
ces, hay un error. La adquisicion de las posiciones puede repetirse en
cualquier momento incluso después de la instalacion.

3.9.2 - Adquisicion de las posiciones de Apertura y Cierre con tope
mecanico

Es posible programar 2 posiciones, como se describe a continuacion:

‘ Significado

Posicion

Apertura Medida de méaxima apertura. Cuando el portdn llega a
esta posicion, se detiene.
Cierre

Medida de maximo cierre. Cuando el portén llega a
esta posicion, se detiene.

Para ejecutar el procedimiento, el motor debe estar conectado eléctricamente
a la tarjeta del tope con 6/8 levas (fig. 16). Es posible acceder a la tarjeta sélo
después de destornillar el carter del tope. Si el portdn se encuentra en la posi-
cion de cierre, es necesario ponerlo manualmente a unos 50 cm del suelo, uti-
lizando el sistema de maniobra de emergencia (ver el manual de instrucciones
del motor) de modo que, en caso de rotacion invertida, los cables portantes
(puertas seccionales) no se salgan, o las persianas enrollables no se enrollen
demasiado. jAtencidn! - Si el sentido de rotacién no corresponde a la
direccion programada (tecla Open = direccién apertura), es necesario
invertir las conexiones “V” y “W” (inversion de fase) en el conector del
motor (fig. 15).

Para ejecutar el procedimiento es necesario realizar las siguientes operaciones:

Poner el microinterruptor 1 en
OFF

Pulsar la tecla “Abrir” para llevar
el portdn a la posicion de maxima 1T
apertura

a) Ajustar la leva de contacto 1 E 4 (color verde, fig. 16) para accionar
el tope

b) Apretar el tornillo de fijacion “A” (fig. 16)

c) Para la regulacion de precision utilizar el tornillo “B” (fig. 16).

Pulsar la tecla “Cerrar” para llevar
el portén a la posicién de maximo

cierre ]
_ —&—

a) Ajustar la leva de contacto 3 E {4 (color blanco, fig. 16) para accio-
nar el tope

b) Apretar el tornillo de fijacion “A” (fig. 16)

c) Para la regulacion de precision utilizar el tornillo “B” (fig. 16).

Los topes de seguridad 2 SE4* y 4 SEJ, (color rojo, fig. 16) vienen regulados
de fabrica para que sigan a breve distancia el tope de ejercicio.

Después de la prueba de funcionamiento, controlar la posicion de los tornillos
de fijacion.

Los topes suplementarios 8 P24, y 7 P24 son contactos de cierre de potencial
cero y los topes suplementarios 6 P14, y 5 P14 son contactos de conmuta-
cion de potencial cero.

El tope suplementario 1 CIERRE (6 P14, 0 5 P14) se utiliza como tope prelimi-
nar; ajustarlo de modo que se dispare cuando el portdn alcance una distancia
de 5 cm al suelo. La activacion de este tope evita la ejecucion del movimiento
de “breve inversidn”. Si se activa la banda sensible, ejecuta solo el STOP. Este
tope siempre debe estar conectado a la entrada PRE-CLOSE de la central.
{ATENCION! - Las fases de adquisicién no se deben interrumpir. De lo
contrario, hay que repetir todo el procedimiento. Si al terminar la adqui-
sicion el led rojo parpadea 9 veces-pausa-9 veces, hay un error.

La fase de adquisicion de las posiciones puede repetirse en cualquier
momento incluso después de la instalacion.

r@ A
Configuracion de topes mecanicos para motores grandes: 6
levas de contacto

Tope suplementario 1 CIERRE
Tope suplementario 1 APERTURA
Tope de seguridad CIERRE

Tope CIERRE

Tope de seguridad APERTURA

1 VERDE

Tope APERTURA

Configuracion de topes mecanicos para motores pequenos:
8 levas de contacto

e :
Tope suplementario 2 CIERRE o
= |
Tope suplementario 2 APERTURA g
Tope suplementario 1 CIERRE
Tope suplementario 1 APERTURA
Tope de seguridad CIERRE
Tope CIERRE
Tope de seguridad APERTURA
1 VERDE
Tope APERTURA
- B A /
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3.10 - Modos de funcionamiento

{ATENCION! - Si las funciones de la tabla 3 se programan con el pro-
gramador Oview, es necesario poner los microinterruptores en OFF.

TABLA 3

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 Funcién

OFF | OFF | OFF | OFF | Movimiento hombre presente

ON X OFF | OFF | Adquisicion de distancias y estado de la en-
trada STOP

OFF | ON | OFF | OFF | Sentido de rotacion encoder invertido

OFF X OFF | ON | Modo Industrial (abre semiautomatico — cie-
rra hombre presente), si las distancias han
sido adquiridas

OFF X ON | OFF | Modo semiautomatico, si las distancias han
sido adquiridas

OFF X ON ON | Modo automatico con tiempo de pausa pro-
gramable, si las distancias han sido adqui-
ridas (para la memorizacion del tiempo de
pausa ver la seccion 5.1.2 “Otras funciones”)

3.11 - Unidad de programacion Oview

El uso de la unidad de programacion Oview permite una gestion rapida y completa
de la fase de instalacion, mantenimiento y diagndstico de toda la automatizacion.
Es posible conectar Oview a la central mediante la interfaz IBT4N utilizando un
cable bus con 4 conductores eléctricos.

Para acceder al conector BusT4, es necesario abrir la caja de la central e intro-
ducir el conector IBT4N en el alojamiento correspondiente y luego conectar el
programador Oview (fig. 17).

OFF

9]

[
¢+n
——_—
. )
Oview puede utilizarse a una distancia de la central equivalente a un maximo
de 100 m de cable; puede conectarse simultdneamente a varias centrales
(hasta 16) y puede quedar conectado incluso durante el funcionamiento nor-
mal de la automatizacion. Para operar con Oview, es muy importante observar
las advertencias contenidas en el manual de instrucciones de Oview.
Si en la central de mando hay un radiorreceptor de la serie OXI, utilizando Oview
es posible acceder a los parametros de los transmisores memorizados en el
receptor. Para mas informacion consultar el manual de instrucciones Oview o
la ficha de las funciones de la central disponible en el sitio www.niceforyou.com

{ATENCION! - Si las funciones de la tabla 3 se programan con el pro-
gramador Oview, es necesario poner los microinterruptores en OFF.

4 PRUEBA Y PUESTA EN SERVICIO

Las fases de prueba y puesta en servicio son las mas importantes durante la
realizacion de la automatizacion para garantizar la maxima seguridad. El pro-
cedimiento de prueba puede llevarse a cabo para comprobar periddicamente
los dispositivos que componen la automatizacion.

Estas fases deben ser ejecutadas por personal cualificado y experto que
debera establecer las pruebas necesarias para verificar las soluciones adopta-
das contra los riesgos y debera controlar que se respeten las leyes, normas y
reglamentos, especialmente todos los requisitos de la norma EN 12445, que
establece los métodos de prueba de las automatizaciones para portones y
puertas. Los dispositivos adicionales se deben someter a pruebas especificas
de funcionamiento e interaccion con la central; consultar los manuales de
instrucciones de los distintos dispositivos.

4.1 - Prueba

Las operaciones de prueba descritas a continuacion se refieren a una instala-

cion tipica (fig. 2):

1 Asegurarse de respetar estrictamente las instrucciones del capitulo
“Advertencias para la instalacion”.

2 Desbloquear el motor. Comprobar que la puerta se pueda abrir y cerrar
manualmente con una fuerza no superior a 225N.
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3 Bloguear el motor.

4 Realizar con los dispositivos de mando (transmisor, tecla de mando, selector de
llave, etc.) pruebas de apertura, cierre y parada del portdn, comprobando que
el movimiento de las hojas responda a lo previsto. Conviene hacer varias prue-
bas para controlar el movimiento del portdn y comprobar los posibles defectos
de montaje, o de regulacién, asi como la presencia de puntos de friccion.

5 Verificar uno a uno el funcionamiento correcto de todos los dispositivos de
seguridad montados en la instalacion (fotocélulas, bandas sensibles, etc.).
6 Si las situaciones peligrosas causadas por el movimiento de las hojas se han
prevenido limitando la fuerza de impacto, hay que medir la fuerza de acuerdo

con la prescripcion de la norma EN 12445.

4.2 - Puesta en servicio

La puesta en servicio puede llevarse a cabo sélo después de haber efectuado
correctamente todas las etapas de prueba (apartado 4.1) de la central de
mando y de los otros dispositivos. Esta prohibida la puesta en servicio
parcial o en situaciones “precarias”.

1 Realice y conserve durante al menos 10 anos el expediente técnico de la
automatizacién, que debera incluir como minimo: dibujo de conjunto de
la automatizacion, esquema de las conexiones eléctricas, andlisis de los
riesgos y soluciones adoptadas, declaracion de conformidad del fabricante
de todos los dispositivos utilizados (para la central utilice la Declaracion de
conformidad CE adjunta); copia del manual de instrucciones de uso y del
plan de mantenimiento de la automatizacion.

2 Aplique sobre el portdn una placa con los siguientes datos: tipo de auto-
matizacion, nombre y direccion del fabricante (responsable de la “puesta en
servicio”), nimero de serie, afio de fabricacién y marca “CE”.

3 Aplique de forma permanente sobre el portdn una etiqueta o una placa que
indique las operaciones para el desbloqueo y la maniobra manual

4 Aplique de forma permanente sobre el portdn una etiqueta o una placa con
esta imagen (altura minima 60 mm).

e 2

. J

5 Prepare y entregue al propietario la declaracion de conformidad de la auto-
matizacion.

6 Prepare y entregue al propietario el “Manual de instrucciones y advertencias
para el uso de la automatizacion”.

7 Prepare y entregue al propietario el plan de mantenimiento (con las prescrip-
ciones sobre el mantenimiento de todos los dispositivos).

5 AHONDAMIENTOS Y DIAGNOSTICO

5.1 - Ahondamientos
5.1.1 - Senales al encendido

Al encendido de la central D-Pro Action, el comportamiento de los leds L2 OK

verde y L1 WARNING rojo es significativo, como se ilustra en la Tabla 4. En

particular, la informacion sefialada es la siguiente:

- Si la adquisicion de las posiciones de apertura y cierre es correcta;

- Si la adquisicion de la seguridad (banda sensible) es correcta y qué tipo de
seguridad ha sido reconocido.

TABLA 4

Senales al encendido Senal

LED L2
OK VERDE

LED L1
WARNING ROJO
Parpadeo rapido
durante 5 segundos

Memoria blanca (ningu-

na posicion ni seguridad
adquirida)

Posiciones adquiridas
correctamente y seguridad
“8k2” reconocida
Posiciones adquiridas
correctamente y seguridad
“OSE” reconocida

Parpadeo rapido
durante 5 segundos

Parpadeo rapido
durante 2 segundos

Un solo parpadeo
lento

Parpadeo rapido
durante 2 segundos

Dos parpadeos
lentos




Después de las sefales indicadas en la Tabla 4, la central D-Pro Action muestra
eventuales errores de diagndstico a través de los leds L2 OK'y L1 WARNING.

5.1.2 - Otras funciones

Testigo de estado y diagnéstico (borne en el teclado)

La central ofrece la posibilidad de conectar un testigo de 24 V — 5 W max. al
borne “testigo” de la tarjeta botonera que se encuentra del lado interior de la tapa
de la caja (fig. 18: borne 1 -, 2 +). El “testigo” se puede instalar en la tapa misma,
perforandola, o externamente a la central, a una distancia maxima de 2 m.

{ATENCION! - La salida no esta protegida de cortocircuito.

Este “testigo” funciona de la siguiente manera:

- apagado cuando la cadena de seguridad esta abierta (entrada ALT, tecla
STOP roja, proteccion térmica o desbloqueo)

- parpadea 0.5s ON, 0.5s OFF cuando funciona correctamente

- indica el mismo diagndstico del LED L1 WARNING rojo cuando hay “errores
graves” (apartado 5.2).

Programacion del tiempo de pausa de cierre automatico

1 Poner los microinterruptores 3 y 4 en ON.

2 Con un mando de apertura, llevar la puerta a la posicion de maxima apertura.

3 Alcanzada esta posicion, esperar el tiempo de pausa de cierre automatico
deseado y dar un mando de cierre. El tiempo de pausa de cierre automatico

Para cambiar el valor del tiempo de pausa de cierre automatico poner los
microinterruptores 3y 4 en OFF y luego nuevamente en ON. Repetir entonces
la secuencia de apertura, tiempo de pausa, cierre.

{ATENCION! - El tiempo de pausa se borra poniendo el microinterruptor 4 en

OFF.
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ha sido memorizado.

5.2 - DIAGNOSTICO

Algunos dispositivos estan predispuestos para emitir sefiales que permiten reconocer el estado de funcionamiento y las anomalias. La tabla siguiente indica las
distintas sefiales segun el tipo de problema. Las sefiales consisten en parpadeos de los leds L2 OK verde y L1 WARNING rojo y de una eventual luz intermitente,
conectados a las salidas de la central, programados expresamente.

DIAGNOSTICO LED L2 OK VERDE

Solucion

Intermitente

2 parpadeos - pausa corta Intervencion de una fotocélula Al comienzo del movimiento una o varias fotocélulas no dan el asenso; | Parpadeo
2 parpadeos - pausa larga verificar si hay obstaculos o si las fotocélulas se interfieren con el infrarrojo.

4 parpadeos - pausa corta Activacion de la entrada STOP Al comienzo de la maniobra o durante el movimiento se ha activado la | Parpadeo
4 parpadeos - pausa larga entrada STOP; verificar la causa.

6 parpadeos - pausa corta Limitador de movimientos --- Parpadeo
6 parpadeos - pausa larga

9 parpadeos - pausa corta Automatizacién blogueada Enviar el mando “Desbloquear automatizacion” o activar el Parpadeo
9 parpadeos - pausa larga movimiento con “Paso a paso Alta prioridad”.

Encendido de los leds duran- | Blogueo automatizacion --- Parpadeo
te 3 segundos

2 parpadeos de 1 segundo - | Automatizacion desbloqueada Parpadeo
pausa 1,5 segundos

DIAGNOSTICO LED L1 WARNING ROJO

A Algunas senales se pueden borrar pulsando la tecla roja STOP

Senal

5 parpadeos - pausa corta
5 parpadeos - pausa larga

Causa

Error EEPROM - Error en los
parametros internos de la
central de mando

Solucién

Desconectar y volver a conectar la alimentacion. Si el error persiste, eje-
cutar el “Borrado total de la memoria” como se indica en el apartado
3.8 y repetir la instalacion; si el estado persiste, podria haber una averia
grave, en cuyo caso sera necesario sustituir la tarjeta electronica.

Intermitente
Parpadeo

2 parpadeos - pausa corta
2 parpadeos - pausa larga

Error Prueba de dispositivos
de seguridad

Ejecutar nuevamente el procedimiento de adquisicion de los dispositivos
de seguridad conectados a la central (apartado 3.9).

3 parpadeos - pausa corta
3 parpadeos - pausa larga

Error sentido de rotacion del
encoder

Invertir el sentido de rotacion del encoder poniendo en ON el microinte-
rruptor 2 (ver el apartado 3.10).

4 parpadeos - pausa corta
4 parpadeos - pausa larga

Error topes de seguridad

El portén ha superado los topes de seguridad, en Apertura o en Cierre.
Llevar el portén manualmente a la mitad de la altura con el sistema de
maniobra de emergencia (ver el manual del motor) y pulsar la tecla STOP
en la tapa para restablecer el funcionamiento. Evaluar si es necesario
modificar las posiciones de Apertura/Cierre adquiridas anteriormente.

6 parpadeos - pausa corta
6 parpadeos - pausa larga

Error telerruptor

Desconectar unos segundos todos los circuitos de alimentacion y enviar
un mando; si el estado persiste, podria haber una averia grave en la
tarjeta o en las conexiones del motor. Verificar y sustituir si es necesario.

7 parpadeos - pausa corta
7 parpadeos - pausa larga

Error comunicacion RS485
Encoder

Verificar la correcta conexion del cable motor-central, especialmente la
del cable encoder (6 conductores de color).

8 parpadeos - pausa corta
8 parpadeos - pausa larga

Error encoder

Verificar la correcta conexion del cable motor-central, especialmente la
del cable encoder (6 conductores de color). Ejecutar nuevamente el pro-
cedimiento de adquisicion de las posiciones de Apertura y Cierre.

9 parpadeos - pausa corta
9 parpadeos - pausa larga

Error de adquisicion de los
topes

Repetir nuevamente el procedimiento de adquisicion de las posiciones
de Apertura y Cierre.

10 parpadeos - pausa corta
10 parpadeos - pausa larga

Error time-out maniobra

El valor de fabrica del time-out maniobra es de 60 segundos. Comprobar
que no haya impedimentos al movimiento de la puerta y que la puerta ejecu-
te efectivamente el movimiento. Verificar (con el programador Oview si esta
disponible) si la duracion del timer ha sido modificada. Ejecutar nuevamente
el procedimiento de adquisicion de las posiciones de Apertura y Cierre.

Nota - las sefnales de diagndstico con parpadeo de los leds se interrumpen en el momento en que se envia el mando a la central.

Las senales de diagnéstico utilizando un intermitente externo* contintia durante dos secuencias de parpadeos (ej. una secuencia de “3 parpa-
deos - pausa corta - 3 parpadeos - pausa larga” repetida dos veces).

IMPORTANTE: para conectar el intermitente externo es necesario utilizar la tarjeta adicional NDA040 (no suministrada).

* Configurado con programador Oview como “Intermitente 1”.
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DIAGNOSTICO LED L1y L2

Senal Causa
Parpadeo répido alternado led rojo y led verde Fase de actualizacion firmware en curso
4 parpadeos - pausa - 4 parpadeos simultaneos de los leds En espera de actualizacion de firmware

DIAGNOSTICO LED SEGURIDAD

Senal Causa Solucién

Encendido Func. correcto

Apagado Cadena de seguridad abierta La cadena de seguridad se compone de la serie de entradas (ALT, Stop con
tecla, proteccion térmica motor, desbloqueo motor). Cerrar el circuito

O QUE HACERSL..

(orientacion para la soluciéon de problemas)

A continuacion se describen algunos defectos de funcionamiento que pueden presentarse durante la instalacion o en caso de averias, con las respectivas

soluciones:

¢ El motor esta parado, no se activa ninguna maniobra y el led rojo parpadea: verificar el tipo de parpadeo controlando la tabla de Diagnéstico led
L1 warning (seccion 5.2) y pulsar la tecla roja STOP para borrar el diagndstico.

¢ El radiotransmisor no activa el movimiento, y el led en el transmisor no se enciende: verificar si las pilas del transmisor estan descargadas y en
tal caso sustituirlas.

¢ El radiotransmisor no activa el movimiento, pero el led en el transmisor se enciende: verificar si el transmisor estda memorizado correctamente en
el radiorreceptor. Ademas, verificar en el transmisor la emision correcta de la sefial radio, ejecutando la siguiente prueba empirica: pulsar cualquier tecla del
transmisor y apoyar su led sobre la antena de un aparato de radio comun, en funcionamiento, sintonizado en la banda FM a la frecuencia de 108,5 Mhz,
0 la mas préxima posible; de esta manera se deberia oir un leve chirrido.

¢ Al enviar un mando no se ejecuta ningiin movimiento y el led OK no parpadea: comprobar que la central esté alimentada con la tension de red a
230/400V. Comprobar que los fusibles no se hayan quemado; si asi fuera, verificar la causa de la averia y sustituirlos con otros de las mismas caracteristicas.

¢ Al enviar un mando no se ejecuta ningiin movimiento y el intermitente esta apagado: comprobar que el mando sea recibido efectivamente; si el
mando enviado llega a la entrada PP, el led OK parpadea dos veces para indicar que el mando ha sido recibido.

¢ El movimiento no se ejecuta y el intermitente emite algunos parpadeos: contar el nimero de parpadeos y comprobar el significado de los parpadeos
en la tabla de diagndstico en la seccion 5.2

¢ El motor gira al revés:

- en caso de motor trifasico: invertir las fases “V” y “W” del motor

- en caso de motor monofasico: invertir las fases “V” y “W” del motor

¢ El movimiento comienza pero se detiene: verificar la causa mediante el diagndstico de los leds de la central de mando.

¢ EI LED L1 WARNING rojo emite 9 parpadeos seguidos de una pausa: error en el procedimiento de adquisicién de las distancias de apertura y cierre:
es necesario borrar la memoria (ver 3.8) y repetir la adquisicion de las distancias (ver 3.9).

7 ELIMINACION DEL PRODUCTO

Este producto forma parte de la automatizacion y, por consiguiente, debe eliminarse junto con ella.
Aligual que para las operaciones de instalacion, también al final de la vida Util de este producto, las operaciones de desguace deben ser efectuadas por personal
experto.

Este producto esta formado por varios tipos de materiales: algunos pueden reciclarse y otros deben eliminarse. Inférmese sobre los sistemas de reciclado o
eliminacion previstos por las normativas vigentes en su territorio para esta categoria de producto.

jAtencion! — Algunas partes del producto pueden contener sustancias contaminantes o peligrosas que, si se las abandona en el medio ambiente, podrian
provocar efectos perjudiciales para el medio ambiente y para la salud humana.

Como lo indica el simbolo que aparece al lado, esta prohibido eliminar este producto junto con los desechos domésticos. Realizar la “recogida
selectiva” para la eliminacion, segun los métodos previstos por las normativas locales, o bien entregar el producto al vendedor en el momento
de adquirir un nuevo producto equivalente.

jAtencion! - las reglas locales pueden prever sanciones importantes en caso de eliminacion ilegal de este producto.
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8 CARACTERISTICAS TECNICAS DEL PRODUCTO

ADVERTENCIAS: » Todas las caracteristicas técnicas indicadas se refieren a una temperatura ambiente de 20 °C (+5 °C). @ Nice S.p.A. se reserva el derecho
de modificar el producto en cualgquier momento en que lo considere necesario, manteniendo las mismas funciones y el mismo uso previsto.

Modelo NDCC2000 NDCC2100 ‘ NDCC2200
Tipo Central de mando para motores monofasicos o trifasicos con tope mecanico o electrénico Nice
Tension de alimentacion Trifasica Monofasica

3~400Vca / 3~230Vca (+10% - 10%) 50/60Hz 1~230Vca (+10% - 10%) 50/60Hz
Potencia max. motor 2.2kW
Potencia en Stand-by < 5W

Fusible tarjeta de potencia

F1: 500 mA Type F; F2,F3,F4: 6.3A Type T

Salida 1 (con NDA040)

De contacto limpio (relé), programable con Oview

Salida 2 (con NDA040)

De contacto limpio (relé), programable con Oview

Salida servicios

24 \/cc (max.100mA) entre borne entrada 1 (com) y borne gnd (-) STOP 8K2/OSE (ver fig. 7)

Salida “STOP SAFETY EDGE”

Para contactos normalmente cerrados, normalmente abiertos, de resistencia constante 8,2k Q o de tipo dptico
OSE; en adquisiciéon automatica (una variacion respecto del estado memorizado provoca el mando “STOP”).

Entrada “STOP”

Para contactos Normalmente Cerrados (NC) del circuito de seguridad

Entrada (ABRE)

Para contactos Normalmente Abiertos (NA)

Entrada (CIERRA)

Para contactos Normalmente Abiertos (NA)

Entrada ENT1 (photo)

Para contactos Normalmente Cerrados (NC), programable con Oview

Conexion radio

Conector SM para receptores SMXI; SMXIS; OXI o OXIT

Entrada ANTENA Radio

52 ohmios para cable tipo RG58 o similares (maximo 10 m)

Funciones programables

Funciones programables mediante la unidad de programacion Oview y el mando Oview

Funciones de adquisicion

Adquisicion automatica del tipo de dispositivo de “STOP” (OSE o resistencia 8,2KQ)

automatica

Temperatura de funcionamiento -20 °C = +50°C
Empleo_ en atmodsfera é_cfida, salobre No

o con riesgo de explosion

Grado de proteccion IP55

Vibracion

Montaje exento de oscilacion (gj. sobre una pared de albadiileria)

Dimensiones

310 x 210 x 125 mm

Peso

2,5 kg
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Declaracion de conformidad CE
y declaracion de incorporacion de “cuasi maquina”
Declaracion de conformidad con las Directivas: 2014/30/UE (CEM); 2006/42/CE (DM), anexo I, parte B

Nota: el contenido de esta declaracion corresponde a lo declarado en el documento oficial depositado en la sede de Nice S.p.A. y, en particular, a su Ultima
revision disponible antes de la impresion de este manual. El texto ha sido readaptado por motivos de impresion. No obstante, se puede solicitar una copia
de la declaracion original a Nice S.p.A. (TV) .

Numero de declaracién: 536/NDCC2000 Rev.: 1 Idioma: ES

Nombre del fabricante: NICE S.p.A.
Direccion: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltalia

Persona autorizada para elaborar la documentacién técnica: NICE S.p.A.
Direccion: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italia

Tipo de producto: Centrales de mando serie D-Pro Action
Modelo / Tipo: NDCC2000, NDCC2100, NDCC2200
Accesorios: Radiorreceptores mod. SMXI, SMXIS y ONEXI, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, fotocélulas para banda sensible TMF, NDA040

El que suscribe, Roberto Griffa, en calidad de Chief Executive Officer, declara bajo su responsabilidad que el producto antedicho es conforme a las disposi-
ciones de las siguientes directivas:

e DIRECTIVA 2014/30/UE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO del 26 de febrero de 2014 relativa a la asimilacion de las leyes de los Estados
miembros sobre compatibilidad electromagnética (refundicion) segun las siguientes normas armonizadas:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

Asimismo, el producto cumple con la siguiente directiva de conformidad con los requisitos previstos para las “cuasi maquinas”:

e DIRECTIVA 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEOQO Y DEL CONSEJO del 17 de mayo de 2006 relativa a las maquinas y que modifica la directiva
95/16/CE (refundicion) segun las siguientes normas armonizadas:
® Se declara que la documentacion técnica correspondiente se ha elaborado de conformidad con el anexo VII B de la Directiva 2006/42/CE y que se han respetado los siguientes requisitos fundamentales:
1.1.1-11.2-1.1.3-1.21-1.2.6- 1.56.1-1.56.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
* El fabricante se compromete a enviar a las autoridades nacionales que asi o soliciten la informacion pertinente sobre la “cuasi maquina”, sin perjuicio de sus propios derechos de propiedad intelectual.
* Sila “cuasi maquina” se pone en servicio en un pais europeo cuyo idioma oficial no es el de esta declaracion, el importador tendra la obligacion de adjuntar la traduccién correspondiente.
® Se advierte que la “cuasi maquina” no debera ponerse en servicio hasta que la maquina que la contenga no sea declarada conforme en virtud de la directiva 2006/42/CE, si procede.

El producto cumple con las siguientes normas:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011;
EN 60335-2-103:2003 +A11:2009

Con limitacion a las partes aplicables, también cumple con las siguientes normas:
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 21 de abril de 2016
Ing. Roberto Griffa
(Chief Execgufive ﬁicer)
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ALLGEMEINE HINWEISE: SICHERHEIT - INSTALLATION - GEBRAUCH (Originalanleitung in Italienisch)

ACHTUNG Wichtige Sicherheitshinweise. Halten Sie alle Anweisungen strikt ein. Eine unkorrekte Installation kann
schwerwiegende Schéaden verursachen.
ACHTUNG Wichtige Sicherheitshinweise. Die Sicherheit von Personen ist nur gewahrleistet, wenn die folgenden Anweisungen

eingehalten werden. Bewahren Sie diese Anleitung gut auf.

e \or der Installation anhand der ,TECHNISCHEN DATEN DES GERATS* priifen, ob das Gerat als Antrieb fiir das betreffende Garagentor
geeignet ist. Das Gerat NICHT installieren, falls es nicht dafiir geeignet ist.

e Das Geréat darf erst verwendet werden, nachdem es wie im Abschnitt ,Abnahmeprifung und Inbetriebnahme* beschrieben in Betrieb
genommen wurde.

ACHTUNG GemaB der aktuellen europdischen Gesetzgebung muss ein Torantrieb entsprechend den harmonisierten Normen
der EG-Maschinenrichtlinie ausgefiihrt werden, die es erlauben, eine Erklédrung liber die vermutliche Konformitat
des Antriebs auszustellen. Daher miissen der Anschluss an das Stromnetz, die Abnahmepriifung, Inbetriebsetzung
und die Wartung des Geréts von einem Fachbetrieb ausgefiihrt werden.

e \or den weiteren Installationsarbeiten des Geréts sicherstellen, dass das gesamte zu verwendende Material in einwandfreiem Zustand und fUr

den Bestimmungszweck geeignet ist.

e Das Gerét darf nicht von Personen (einschlielich Kindern) mit eingeschrankten physischen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder
mangelnder Erfahrung bzw. Kenntnis bedient werden.

e Kinder durfen nicht mit dem Geréat spielen.

¢ Erlauben Sie es Kindern nicht, mit den Befehlseinrichtungen dieses Geréats zu spielen. Die Fernbedienungen durfen nicht in die Hand von
Kindern gelangen.

ACHTUNG Um alle Gefahren im Zusammenhang mit einer unvorhergesehenen Wiedereinschaltung des Schutzschalters zu verhindern,
darf dieses Gerét nicht Uber eine externe Schaltvorrichtung (z. B. eine Zeitschaltuhr) stromversorgt oder an einen Stromkreis
angeschlossen werden, der regelméaBig ein- oder ausgeschaltet wird.

¢ Im Stromanschluss der Anlage muss eine Abschaltvorrichtung (nicht im Lieferumfang enthalten) mit einem Offnungsabstand der Kontakte
vorgesehen werden, der eine vollstandige Abschaltung gemaB der Bedingungen von Uberspannungskategorie Ill ermdglicht.

e Das Gerat bei der Installation vorsichtig handhaben und Quetschungen, StéBe, Herunterfallen sowie den Kontakt mit Flussigkeiten jeder Art
vermeiden. Das Geréat nicht in der Nahe von Warmequellen positionieren und es keinen offenen Flammen aussetzen. All diese Handlungen
kdénnen das Geréat beschadigen oder Ursache fUr Stérungen oder Gefahrensituationen sein. In diesen Féllen die Installation unverztglich
abbrechen und den Kundendienst kontaktieren.

¢ Der Hersteller haftet nicht fur Vermdgens-, Personen- oder Sachschéden, die durch Nichtbeachtung der Montageanweisungen entstehen. In
diesen Fallen ist die Garantie fir Materialfehler ausgeschlossen.

e Der A-bewertete Schalldruckpegel ist geringer als 70 dB(A)

e Kinder durfen Reinigungs- und Wartungsarbeiten, die vom Anwender auszuflihren sind, nur erledigen, wenn sie von einer erwachsenen
Person beaufsichtigt werden.

e Das Gerét vor Arbeiten an der Anlage (Wartung, Reinigung) immer erst von der Stromversorgung trennen.

e Prifen Sie die Anlage regelméBig auf eventuelle Ungleichgewichte, Abnutzungserscheinungen und Schéaden insbesondere von Kabeln,
Federn und Halterungen. Verwenden Sie das Gerét nicht, wenn eine Reparatur oder Einstellung erforderlich ist, da eine unkorrekte Installation
oder ein nicht ordnungsgemaBer Gewichtsausgleich des Antriebs zu Verletzungen fihren kann.

e Das Verpackungsmaterial des Geréts muss in Ubereinstimmung mit den &rtlichen Vorschriften entsorgt werden.

Besondere Hinweise in Bezug auf die europaischen Richtlinien, die fiir das Produkt anwendbar sind

e  Bauprodukte“-Verordnung: Besondere Hinweise fiir dieses Produkt geméafi der Verordnung 305/2011:

- Die vollstandige Installation dieses Produkts, wie in diesem Bedienungshandbuch und fiir einige Verwendungstypen beschrieben (beispiels-
weise mit Ausnahme der ausschlieBlichen Verwendung flr Fahrzeuge), kann dazu fuhren, dass dieses Gerat in den Anwendungsbereich
der Verordnung 305/2011 und der entsprechenden harmonisierten Norm EN 13241-1 fallt.

- Die notwendigen Installationskriterien miUssen eingehalten werden, damit das Produkt den wichtigsten Anforderungen der Verordnung
305/2011 entspricht; die Person, die die Installation vornimmit, ist verpflichtet, sicherzustellen und zu kontrollieren, dass alle diese Kriterien
streng eingehalten werden.

- Falls das Produkt unter Nichtbeachtung einer oder mehrerer dieser Kriterien verwendet oder installiert wird, kénnen diese Anforderungen
gegebenenfalls nicht gewahrleistet werden. Die Verwendung des Produkts in diesen Situationen ist solange verboten, bis die Person,
die die Installation vorgenommen hat, die Einhaltung der von der Richtlinie vorgesehenen Auflagen und Anforderungen Uberprift; in die-
sem Fall muss das auf dem Produkt angebrachte Etikett ,ES13241-1.4870“ unverzlglich entfernt werden. Die weitere Verwendung der
,CE-Konformitatserklarung“ des Anhangs | dieses Handbuchs ist ebenfalls untersagt. Demzufolge wird die Person, die die Installation
vornimmt, ihrerseits zum Hersteller des Produkts und ist verpflichtet, die Bestimmungen der Verordnung 305/2011 und der harmonisier-
ten Norm EN 13241-1 einzuhalten. In diesem Fall muss das Produkt als ,unvollstdndige Maschine® eingestuft werden und es kann die
Konformitéatserkldrung des Anhangs Il verwendet werden (die zum integralen Bestandteil der technischen Unterlagen wird).

¢  Niederspannungsrichtlinie®:

Besondere Hinweise zur Gebrauchstauglichkeit dieses Produkts in Bezug auf die Niederspannungsrichtlinie. Dieses Produkt entspricht bei

bestimmungsgemaBer Verwendung und Nutzung in der vorgesehenen Konfiguration gemaB vorliegendem Handbuch sowie in Kombination

mit den im Produktkatalog von NICE S.p.a. enthaltenen Teilen den Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie.

Bei Verwendung des Produkts in anderer Konfiguration bzw. mit anderen, nicht vorgesehenen Komponenten, kann die Einhaltung dieser

Anforderungen nicht gewahrleistet werden; die Verwendung des Produkts ist unter diesen Umstanden solange verboten, bis die Person, die

die Installation vorgenommen hat, die Einhaltung der von der Richtlinie vorgesehenen Auflagen und Anforderungen sicherstellt.

e Richtlinie zur ,elektromagnetischen Vertraglichkeit*:

Besondere Hinweise zur Gebrauchstauglichkeit dieses Produkts in Bezug auf die Richtlinie zur elektromagnetischen Vertraglichkeit.

Dieses Produkt wurde Tests zur elektromagnetischen Vertraglichkeit unter schwierigsten Anwendungsbedingungen unterzogen, und zwar in

den von diesem Handbuch vorgesehenen Konfigurationen und in Kombination mit Teilen, die im Produktkatalog von Nice S.p.a. enthalten

sind.

Bei Verwendung des Produkts in anderer Konfiguration bzw. mit anderen, nicht vorgesehenen Teilen kann die elektromagnetische

Vertraglichkeit gegebenenfalls nicht gewahrleistet werden; die Verwendung des Produkts ist unter diesen Umsténden solange verboten, bis

die Person, die die Installation vorgenommen hat, die Einhaltung der von der Richtlinie vorgesehenen Auflagen und Anforderungen sicherstellt.
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Installationskriterien und besondere Hinweise in Bezug auf die grundlegenden Anforderungen

e Dieses Produkt entspricht bei ordnungsgeméaBer Installation den grundlegenden Anforderungen der Verordnung 305/2011 gemaB den

Bestimmungen der harmonisierten Norm EN 13241-1, wie sie aus Tabelle 1 und der EU-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG hervorgehen.

e Freisetzung gefahrlicher Substanzen:

Dieses Produkt enthalt gemaB Norm EN 13241-1, Abs. 4.2.9 und gemaB der auf der Homepage der Europdischen Union verdffentlichten

Liste keine geféahrlichen Substanzen und/oder setzt keine gefahrlichen Substanzen frei.

Spezieller Hinweis zur Gewahrleistung der Einhaltung der Anforderungen - Es ist auBerordentlich wichtig, dass auch die anderen, bei der

Installation verwendeten Materialien, wie z. B. die Stromkabeln, diesen Anforderungen entsprechen.

e Sichere (")ﬁnung fur Schranken mit vertikaler Bewegung: Das Produkt verursacht keine unkontrollierten Bewegungen.
Besondere Hinweise, um die Beibehaltung der Anforderungen zu gewéhrleisten:
- FUhren Sie die Installation unter strenger Einhaltung der in den Kapiteln ,2 - Installation“ und ,4 - Abnahme und Inbetriebnahme* enthaltenen
Anweisungen durch.
- Vergewissern Sie sich, dass ein Wartungsplan erstellt wird, gemaB dem die im Kapitel ,Wartungsplan® vorgesehenen Arbeiten minutios
ausgefuhrt werden.
¢ Die Automatisierung des Tors ist in Bezug auf Quetsch- und Aufprallgefahren durch eine der folgenden drei Methoden geschitzt:

1 - FUr den Betrieb mit ,Steuerung ohne Selbsthaltevorrichtung” (Totmannfunktion): wie in EN 12453, Abs. 5.1.1.4. angeflhrt. In diesem Fall
muss die Steuertaste in Sichtweite der Automatisierung positioniert sein. Wenn diese 6ffentlich zuganglich ist, muss verhindert werden,
dass sie von jedermann betatigt werden kann, z. B. durch Verwendung eines Schllsselschalters.

2 - FUr den Betriebsmodus ,Halbautomatisch®: mithilfe einer aktiven Schaltleiste flr die Kraftbegrenzung, wie in EN 12453, Abs. 5.1.1.5 und
5.1.3 spezifiziert.

3 - FUr den Betriebsmodus ,Automatisch”: mithilfe einer aktiven Schaltleiste fUr die Kraftbegrenzung, wie in EN 12453, Abs. 5.1.1.5und 5.1.3
angeflhrt; in diesem Fall muss zumindest ein Photozellenpaar (Lichtschranke), wie in Abb. 2 dargestellt, verwendet werden.
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Originalbedienungsanleitung in Italienisch
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A WICHTIG!

Lesen Sie vor Ausfiihrung von Tatigkeiten oder
Verfahren welcher Art auch immer die allgemeinen
Hinweise, die in diesem Handbuch enthalten sind
(Kapitel 7) sowie die Einsatzbeschrankungen
(Absatz 2.2) sorgféltig durch

BESCHREIBUNG DES PRODUKTS UND
BESTIMMUNGSZWECK

NDCC2000 - NDCC2100 Steuerungseinheiten, die zur Automatisierung von
Rollladen und Sektionaltoren mir Dreiphasenmotoren verwendet werden.

NDCC2200 Steuerungseinheit fir die Automatisierung von Sektionaltoren, die
Uber einen Einphasenmotor gesteuert werden.

Modell ‘ Typ Tor ‘ Anschluss ‘ Max. Leistung
NDCC2000 | Sektionaler Rollladen | Dreiphasig 2.2kW
NDCC2100 | Sektionaler Rollladen | Dreiphasig mit Bremse | 2.2kW

. Einphasigmit Anlauf-
NDCC2200 | Sektionaltor Kondensator 2.2kW

ACHTUNG! - Jede andere Verwendung als die hier beschriebene und
der Gebrauch des Geréts unter abweichenden Umgebungsbedingungen
sind als unsachgemaB anzusehen und verboten!

Alle Modelle der Steuerungseinheit kénnen an alle gewdhnlichen
Sicherheitsvorrichtungen angeschlossen werden. Fur das Offnen und SchlieBen
eines Tors reicht es aus, die spezielle, auf der Abdeckung installierte Taste bzw.
die externe Taste zu driicken bzw. diese Uber Funkempfanger zu betétigen.
ACHTUNG!-DieindiesemHandbuchbeschriebenenSteuerungseinheiten
diirfen in jenen Bereichen, in denen Explosionsgefahr besteht, nicht
verwendet werden.

) INSTALLATION

2.1 - Uberpriifungen vor der Installation

Vor Installationsbeginn muss gepruft werden, ob Komponenten des Produktes

beschadigt und das gewéhlte Modell und die Umgebung fir die jeweilige

Installation geeignet sind:

® \lergewissern Sie sich, dass sich das zu verwendende Material in optimalem
Zustand befindet und flr den vorgesehenen Verwendungszweck geeignet ist.

® \ergewissern Sie sich, dass die Verwendungsbedingungen sich innerhalb
jener Grenzwerte befinden, die bei den Verwendungsbeschrankungen
des Produkts (Absatz 2.2) bzw. im Absatz ,technische Eigenschaften des
Produkts* beschrieben werden.

® \lergewissern Sie sich, dass die zur Installation gewahlte Umgebung mit dem
Gesamtplatzbedarf des Produkts kompatibel ist (Abb. 1).

® \ergewissern Sie sich, dass die fUr die Installation des Produkts gewahite
Oberflache tragfahig ist und eine stabile Befestigung gewahrleisten kann.

 \lergewissern Siesich, dass der Befestigungsbereich keinen Uberschwemmungen
ausgesetzt werden kann; nehmen Sie gegebenenfalls die Montage in angemes-
senem Abstand zum Boden vor.

* \ergewissern Sie sich, dass genug Platz vorhanden ist, um einen bequemen
und sicheren Zugang zu gewahrleisten.

* \ergewissern Sie sich, dass alle zu verwendenden Stromkabel dem Typ ent-
sprechen, der in Tabelle 1 aufgelistet ist.

® Vergewissern Sie sich, dass bei der Automatisierung die mechanischen
Anschlage sowohl fir den Offnungs- als auch SchlieBvorgang vorhanden sind.

2.2 - Verwendungsbeschrankungen des Produkts

Das Produkt darf ausschlieBlich so verwendet werden, wie dies in der nachfol-
genden Tabelle sperzifiziert ist:

Spannungsversorgung "
Steuerung ‘ der Steuerung Motortyp
. . _ | Dreiphasig 3x400 V AC - 50/60 Hz

uggggggg gé?g’&i;'g 3x400 V AC mit Encoder Nice oder mechanischen

Endschaltern
) . Einphasig 1x230 V AC - 50/60 Hz

NDCC2200 g'&%%aﬁg X230 VAGC - mit Encoder Nice oder mechanischen

Endschaltern

(*) Unter Beachtung der entsprechenden Verwendungsbeschrénkungen.

A ACHTUNG!-Dieindiesem Handbuchbeschriebenen Steuerungseinheiten
diirfen in jenen Bereichen, in denen Explosionsgefahr besteht, nicht ver-
wendet werden.
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2.3 - Ubliche Anlage

Die Abbildung 2 zeigt ein Beispiel fur eine Automatisierungsanlage, die mit

Nice-Komponenten hergestellt wurde:

1
2
3
4
5
6
7
8
9

Diese Einzelteile wurden nach einem typischen und gebrauchlichen Schema

Getriebemotor

Funkempfanger

Schaltleiste

Abzweigdose

Steuerungseinheit

Spiralkabel

Blinkleuchte

Photozelle

Digitale Tastatur - Transponder-Lesegerat - Schlissel-Wahlschalter - Bedien-
tastenmodul

positioniert. Bestimmen Sie die ungefahre Position, in der die fur die

Anlage vorgesehenen Komponenten installiert werden sollen, indem Sie die

Abbildung 2 zu Rate ziehen.

Wichtig- Bevor mit der Installation begonnen wird, sollten Sie alle fur die
Anlage notwendigen Stromkabel vorbereiten, indem Sie die Abb. 2 und die

»1abelle 1 - Technische Merkmale der Stromkabel“ zu Rate ziehen.
Achtung! - Beachten Sie bei der Installation der Leitungen fUr die Durchfihrung

der Stromkabel und bei der Einflhrung der Kabel in den Behélter der

Steuerungseinheit, dass die Verbindungsleitungen aufgrund von etwaig vorhan-
denen Wasserrlckstanden in den Abzweigschachten Kondenswasserbildung

im Inneren der Steuerungseinheit verursachen kénnen, welche mdglicherweise
zu einer Beeintrachtigung oder Beschadigung der elektronischen Schaltkreise

fGhren.

2.4 - Installation der Steuerungseinheit
Gehen Sie zur Befestigung der Steuerungseinheit wie folgt vor:

01.

02.

03.

04.

Offnen des Gehiuses der Zentrale: Losen Sie die entsprechenden
Schrauben, wie in Abb. 3-A / Abb. 3-B gezeigt;

Bringen Sie die Offnungen fir die Verlegung der Stromkabel der
Zusatzvorrichtungen der Steuerungs- und/oder Anzeigeeinheit an. Zu
diesem Zweck und um die Aufrechterhaltung des IP-Schutzgrades zu
gewahrleisten, empfehlen wir die Verwendung eines Spezialwerkzeugs
(z. B. Spiralfréser) fur jene Positionen, die im unteren Bereich des
Gehauses vorgesehen sind. Gegebenenfalls kann man auch die seitlichen
Kabeleingdnge verwenden. In diesem Fall missen aber unbedingt die
daflr vorgesehenen Verbindungssticke flr Leitungen verwendet werden;
Das Gehause befestigen. EINE Befestigung ist auf drei Arten mdglich:
a) direkt an der Wand, durch Verwendung der Schrauben vom Inneren des
Gehauses aus (Abb. 4-A);

b) unter Verwendung der im Lieferumfang enthaltenen Standard-Halterungen
(Abb. 4-B);

c) falls der Kabelkanal auBen verlauft und eine Befestigung des Gehauses
erforderlich ist: In einem Abstand von maximal 2 cm von der Wand, um die
Durchfihrung der Anschlusskabel hinter der Steuerungseinheit zu ermogli-
chen. NDA100 verflgt Uber 4 Abstandssticke und ein Schutzgeh&use flr
den Kabeleingang im Inneren des Gehauses der Steuerungseinheit. Zur
Ausfuhrung der Installation mit Zusatzvorrichtung siehe Abb. 4-C.

An diesem Punkt angelangt, kénnen sémtliche elektrische Anschlilisse
vorgenommen werden: siehe Kapitel 3.

Fur die Installation der anderen in der Automatisierung vorhandenen
Vorrichtungen, siehe jeweilige Bedienungshandbticher.

.
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TABELLE 1 - Technische Eigenschaften der Stromkabel (Abb. 2)

Anschluss Kabelart Zugelassene Hochstlédnge
A: STROMKABEL STEUERUNGSEINHEIT
- NDCC2000, NDCC2100 (dreiphasig) 4 x 1 mm? 5 m (Anmerkung 1)
- NDCC2200 (einphasig) 3x0,75 mm? 2 m (Anmerkung 1)
B: MOTORKABEL fuLl\llll(Di—Getriebemotoren Spezialkabel, als Zubehdr 5-7-11m
erhaltlich.

Far weitere Marken beim Hersteller des
Getriebemotors nachfragen

C: Blinkleuchte mit Antenne 2 x 1 mm? (fUr Blinkleuchte 230Vac) 10m
Abschirmkabel Typ RG58 (fur Antenne)
D: FOTOZELLEN-Kabel 4 x 0,5 mm? 10m
E: SCHLUSSELWAHLSCHALTER-Kabel 2 Kabel 2 x 0,25 mm? 10 m (Anmerkung 2)
F: SPIRALKABEL flr Schaltleiste Spiralkabel NICE als Zubehor erhaltlich 50m

Anmerkung 1 - Falls die Ldnge des Netzkabels die maximal zuldssige Lénge Uberschreitet, muss ein Kabel mit einem gréBerem Querschnitt verwendet werden.

Anmerkung 2 - Diese 2 Kabel kénnen durch ein einzelnes Kabel mit 4 x 0,5 mm? ersetzt werden.

ACHTUNG! - Die verwendeten Kabel miissen fiir die Umgebung, in der die Installation erfolgt, geeignet sein.

( 1\
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.
0
;iEETY = LED Sicherheitskette
LED L2 = OK-LED (griin)
L1-LED = Warning-LED (rot)
Einschubslot fur die Zubehor-
ouT = platine NDAO4O zur Erweite-
rung der Ausgange
_ DIP Switch zur Programmie-
PROG = rung
ENCODER = elektronischer Endschalter
externe Eingange (Gemein- LED SAFETY
sam, Offnen, SchlieBen,
Eing1(PHOTO) PROG
INPUT = 8- com (+24Vdc Basisschaltung) ENCODER
9 - open (Offnen)
10 - close (SchlieBen)
11 - photo (EingT) INPUT —— PE
ALT = ALT-Klemme ALT BOOST
nur fur Motoren mit mecha-
nischem Endschalter (Bei SAFE BRAKE
SAFE = Motoren mit elektronischem
Endschalter ,,nicht angeschlos- LIMIT SWlTCH LINE
sen” lassen) STOP
;IVI\\;III'I-!-CH = Mechanischer Endanschlag FUSES
STOP-Klemme fur 8K2-Sicher-
heitsleiste oder OSE verwendet IBT4N MOTOR
STOP = 5 - Plus (+) Schaltleiste
6 - Schaltleistensignal OXl
7 - Minus GND (-)
IBT4N _  Steckverbinder fur IBT4N- )J:
~ Schnittstelle (nicht mitgeliefert)
Steckverbinder fir den An-
() (] = schluss der Funkempfanger mit
SM-Steckleiste (SMXI/OXI)
¥—| = Antenne
S PE = Erdanschluss
BOOST = Anlaufkondensator
BRAKE = Motorbremse
Steckverbinder fir den An-
LINE = schluss der dreiphasigen oder
einphasigen Versorgungslinie
F1, F2,F3,F4: siehe ,Techni-
FUSES sche Merkmale*”
MOTOR = Motor
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OFFNEN

STOP

SCHLIESSEN

© © ©

\ ) Die Tasten ,OFFNEN¥,
»STOP* und
»SCHLIESSEN* dienen
der Steuerung des
Antriebs und fiir die

Programmierungsphase
© © (Absatz 3.9).

EING1-photo- (11) - Gewohnlich Geschlossener Eingang (NC) fur Vorrich-
tungen, die die Bewegung des Antriebs steuern. Wenn dieser Eingang mit
der Programmierungseinheit Nice Oview programmiert wird, kann man die
im Folgenden angeflihrten Betriebsmodalitaten erhalten:

— Schrittbetrieb

- Teilweise Gffnen

— Offnen

— SchlieBen

— Foto (Standardwerte)

-Foto1

— Halt bei Offnung

— Halt bei SchlieBung

FUr Anweisungen zur Programmierung und Beschreibung der verflgbaren
Funktionen, lesen Sie in den Oview-Funktionsdatenblattern fir D-Action nach.

ALT - Eingang flr Vorrichtungen, die den laufenden Vorgang bzw. die
laufende Bewegung blockieren; schlieBen Sie Kontakte des Typs ,,Gewdhnlich
Geschlossen” an.

. J

3 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

ACHTUNG!

- Alleelektrischen Anschliisse miissen beiausgeschalteter Stromversorgung
ausgefiihrt werden;

- Die Anschlusstétigkeiten diirfen nur von qualifiziertem Personal aus-
gefiihrt werden.

— An der Netzleitung muss eine Vorrichtung angebracht werden, mit der eine
vollige Abtrennung des Antriebs vom Netz gewéhrleistet wird. Die Vorrichtung
muss mit einem solchen Offnungsabstand der Kontakte versehen sein,
sodass die vollstdndige Abschaltung unter den in der Hochspannungs-
Kategorie Il festgelegten Bedingungen und in Ubereinstimmung mit den
Installationsbestimmungen gewahrleistet wird. Bei Bedarf garantiert diese
Vorrichtung ein schnelles und sicheres Abtrennen der Spannungsversorgung.
Sie muss daher in Sichtweite der Automation angebracht sein. Falls sie
entfernt und an nicht sichtbarer Stellung angebracht ist, muss sie — um
Gefahren zu vermeiden - Uber ein System verflgen, das eine unbeabsich-
tigte, nicht autorisierte Einschaltung der Spannungsversorgung blockiert. Die
Abtrennvorrichtung ist nicht im Lieferumfang des Produkts enthalten.

3.1 - Anschluss des Dreiphasenstromkabels fiir
Steuerungseinheiten NDCC2000, NDCC2100

Fur den elektrischen Anschluss siehe Abb. 5.

An den Klemmen L1, L2, L3 und an der PE-Klemme ist ein CEE-Stecker zu
16A angeschlossen.

Der Anschluss an die Steuerungseinheit kann auch mithilfe eines Dreiphasen-
Hauptschalters erfolgen (nicht im Lieferumfang enthaltenes Zubehor). In die-
sem Fall kann der CEE-Stecker bei der Montage entfernt werden.

3.2 - Anschluss des Einphasenstromkabels fiir
Steuerungseinheiten NDCC2200

Fur den elektrischen Anschluss siehe Abb. 6.

An den Klemmen L1 und L3 sowie an der PE-Klemme ist ein Schukostecker
angeschlossen.

Der Anschluss an die Steuerungseinheit kann auch mithilfe eines Einphasen-
Hauptschalters erfolgen (nicht im Lieferumfang enthaltenes Zubehor). In die-
sem Fall kann der Schukostecker bei der Montage entfernt werden.

3.3 - Beschreibung der elektrischen Anschliisse (Abb. 7):
Versorgung, Sicherheitsvorrichtungen, Steuerung und
Zubehor

An den Eingangen 8,9,10,11 kdnnen Steuerungsvorrichtungen mit Kontakten
des Typs ,Gewohnlich Offen” (NA) oder ,Gewohnlich Geschlossen“ (NC) an-
geschlossen werden. Man kann auch gegebenenfalls einen dieser Eingange
bzw. eine Kombination derselben neben den Eingangen STOP/ALT nutzen, um
z. B. ein externes Bedientastenmodul oder einen mit der Decke verbundenen
Seilschalter anzuschlieBen.

PUSH BUTTONS - Eingang fUr den Anschluss des Bedientastenmoduls,
das auf der Gehauseabdeckung angebracht ist.

ENCODER - Eingang fiir den Anschluss der Verkabelung des elektronischen
Endschalters (Nice-Encoder).

COMMON (8) - Eingang mit 24 V DC, der als Basisschaltung fir alle
Eingdnge OPEN, CLOSE und EING1 und als Plus fur die Spannung an den
Nebeneinrichtungen fungiert.

OPEN (9) - Eingang fir Vorrichtungen, die nur eine Offnungsbewegung steu-
ern. Es kénnen ,Gewodhnlich Offene” Kontakte angeschlossen werden.

CLOSE (10) - Eingang fur Vorrichtungen, die nur eine SchlieBbewegung
steuern. Es kdnnen ,Gewodhnlich Offene” Kontakte angeschlossen werden.

SAFE - Eingang fUr den Anschluss der thermischen Schutzvorrichtung des
Motors. ACHTUNG! - Er wird nur fir Motoren mit mechanischen Endschal-
tern verwendet. Bei Motoren mit elektronischem Endschalter ,nicht ange-
schlossen*® lassen.

LIMIT SWITCH - Eingang fir den Anschluss der mechanischen Endschalter.
(1) Gemeinsamer Endschalter

(2) Endschalter 6ffnet

(8) Vorendschalter schlieft

(4) Endschalter schlieft

STOP - Eingang flr den Anschluss von resistiven (8k2) oder optischen
Schaltleisten (OSE), wie im Folgenden beschrieben (Abb. 9):
OSE-Anschluss:

-5 > Plus 12V DC (+) (braune Kabel)

- 6 > Signal (S) (grine Kabel)

- 7 = Minus GND (-) (weiBe Kabel)
8k2-Anschluss:

- Den Widerstand mit 8,2 kQ zwischen die Klemme 6 (Signal - S) und 7

(Minus - GND) schlieBen

IBT4N - Eingang fur den Anschluss der Programmierungseinheit Oview mit
dem dazugehérigen IBT4N-Adapter. ACHTUNG - bevor Sie die Programmie-
rungseinheit anschlieBen/trennen, die Stromversorgung trennen.

ANTENNE ¥_| - Eingang fur den Anschluss der Antenne flir Funkempfan-
ger (Anmerkung: die Antenne ist in die Nice-Blinkleuchten LUCY B, MBL und
MLBT eingebaut).

OUT (STECKVERBINDER FUR NDA040) - Steckverbinder fir Zubehdrplatine
NDAO4Q, die zwei Ausgange mit reinen Kontakten mitbringt. Diese Ausgéange
kénnen mit der Nice Oview-Programmierungseinheit entsprechend program-
miert werden. FUr Anweisungen zur Programmierung und Beschreibung der ver-
flgbaren Funktionen, lesen Sie im Handbuch der Zubehdrplatine NDAO4O nach.

SLOT FUR BRAKE/BOOST-PLATINE - Steckverbinder fiir den Anschluss
der Zusatzplatine fur die Steuerfunktionen der Motorbremse (BRAKE) und
des Anlaufkondensators (BOOST) fur Einphasenmotoren. ACHTUNG - nicht
im Modell NDCC2000 enthalten.

MOTOR - Ausgang fur den Anschluss des Dreiphasen- und Einphasenmotors.
FUr Einphasenmotoren:

U - gemeinsam

V - offnet

W - schlieBt

LINE - Eingang fUr den Anschluss der Stromversorgung.
L1-L2-L3: DREIPHASIGER Anschluss
L1-L3: EINPHASIGER Anschluss

@ PE - Eingang fUr den Erdungsanschluss fUr die Steuerungseinheit und
die Motoren.

WICHTIG!

Vom Anschluss einer Vorrichtung welcher Art
auch immer bzw. eines nicht ausdriicklich in
diesem Bedienungshandbuch angefiihrten
Zubehors wird ABGERATEN.

Der Hersteller Gbernimmt keine Haftung fiir
etwaige Schaden, die durch eine unsachge-
maBe Verwendung der diversen Vorrichtungen
des Systems (d. h. eine Verwendung, die
nicht den Bestimmungen des vorliegenden
Bedienungshandbuchs entspricht), verursacht
wurden.

Fiir weitere Informationen wenden Sie sich bitte
an den NICE-Kundendienst.
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3.4 - Elektrische Anschliisse der Steuerungseinheit (Abb. 10)
ACHTUNG! - Alle elektrischen Anschliisse miissen bei ausgeschalteter
Stromversorgung ausgefiihrt werden.

Nehmen Sie nach Befestigung des Gehéuses der Steuerungseinheit und
Anbringung der Offnung fur die Durchfihrung der Stromkabel (siehe Absatz
2.3) die elektrischen Anschllsse auf folgende Weise vor:

Falls noch nicht vorhanden, schlieBen Sie zuerst das Netzkabel an:
- fUr die Modelle NDCC2000, NDCC2100 , siche Absatz 3.1
- fir das Modell NDCC2200, siche Absatz 3.2

SchlieBen Sie dann das vom Motor kommende Stromkabel an:
- Dreiphasenmotor mit mechanischem Endschalter (Abb. 11A)
- Dreiphasenmotor mit elektronischem Endschalter (Abb. 12A)
- Dreiphasenmotor mit mechanischem Endschalter und Bremse
(Abb. 11B)

- Dreiphasenmotor mit elektronischem Endschalter und Bremse
(Abb. 12B)

- Einphasenmotor mit mechanischem Endschalter und
Anlaufkondensator (Abb. 13A)

- Einphasenmotor mit elektronischem Endschalter und
Anlaufkondensator (Abb. 13B)

SchlieBen Sie dann die Stromkabel der diversen vorhandenen
Zusatzvorrichtungen an. Siehe dazu Abb. 7 und Absatz 3.3.

Hinweis — Fir einen bequemeren Anschluss der Kabel kbnnen die Klemmen
aus ihren Sitzen genommen werden.

.
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3.5 - Eingang STOP SAFETY EDGE

Die Funktion des Eingangs SAFETY EDGE besteht darin, eine sofortige
Anhaltung des laufenden Bewegungsvorgangs gefolgt von einer kurzen
Bewegungsumkehr zu bewirken.

An diesen Eingang konnen Vorrichtungen wie optische Schaltleisten (OSE)
bzw. Vorrichtungen mit Ausgang mit konstantem Widerstand 8.2 kQ ange-
schlossen werden.

Die Steuerungseinheit erkennt in der Einlernphase den Typ der angeschlosse-
nen Vorrichtung und bewirkt einen ,STOP*, sobald eine Anderung in Bezug auf
den eingelernten Status eintritt.

Mit entsprechenden MaBnahmen kann am Eingang STOP SAFETY EDGE mehr
als eine Vorrichtung auch anderen Typs angeschlossen werden:

- NA-Vorrichtungen: den Widerstand mit 8,2 kQ parallel zur Vorrichtung schal-
ten;

- NC-Vorrichtungen: den Widerstand mit 8,2 kQ in Reihe zur Vorrichtung
schalten;

- Eine ,Reihenschaltung” mehrerer NC-Vorrichtungen untereinander ohne
Mengenbeschrankung ist moglich;

- Falls mehrere Vorrichtungen vorhanden sind, mussen alle ,in Kaskade" mit
einem einzigen Endwiderstand von 8,2 kQ geschaltet werden;

- Es ist auch die Schaffung einer Kombination des Typs NA und NC méglich,
indem man die beiden Kontakte ,parallel“ anbringt. In diesem Fall ist es erfor-
derlich, den NC-Kontakt mit einem Widerstand von 8,2 kQ in Serie zu schalten;
dadurch wird auch die Kombination von drei Vorrichtungen ermdglicht: ,NA®,
,NC* und 8,2 kQ.

3.6 - Anschluss Funkempfénger

Die Steuerungseinheit verflgt Uber eine SM-Steckverbindung fir den Anschluss
eines Funkempféngers (optionales Zubehdr, nicht im Lieferumfang enthalten)
Modell SMXI, SMXIS, OXI bzw. OXIT und &hnliche.

Zur Einsetzung des Funkempfangers ist es erforderlich, den Netzstecker der
Steuerungseinheit zu ziehen, die Spannungszufuhr zu unterbinden und den
Empfanger wie in Abb. 14 gezeigt einzusetzen.

In der Tabelle 2 sind die Aktionen angeflihrt, die von der Steuerungseinheit je
nach aktivierten Ausgangen bzw. je nach den vom Funkempfanger ausgesen-
deten Steuerungsbefehlen ausgefuhrt werden.

Hinweis - Fur allféllige weitere Informationen siehe Bedienungshandbuch des
Funkempféngers.

Ausgang
Ausgang Nr. 1

Beschreibung
Schrittbetrieb (PP)

Teiléfinung;  Werkseinstellung:  Offnung  bis  zur
Laufhalfte (kann in der Phase der Laufhéhenerfassung
bzw. mithilfe der Programmierungseinheit Oview ver-
andert werden)

Offnen
SchlieBen

Ausgang Nr. 2

Ausgang Nr. 3

Ausgang Nr. 4

Steuerungsbefehl

Beschreibung

Steuerungsbefehl Nr. 1

Schrittbetrieb (PP)

Steuerungsbefehl Nr. 2

Teildfinung; Werkseinstellung: Offnung bis zur Laufhélfte
(kann in der Phase der Laufhéhenerfassung bzw. mit-
hilfe der Programmierungseinheit Oview verandert wer-
den)

Steuerungsbefehl Nr. 3 | Offnen
Steuerungsbefehl Nr. 4 | SchlieBen
Steuerungsbefehl Nr. 5 | Stop

Steuerungsbefehl Nr. 6

Schrittbetrieb (PP) Wohnblockbetrieb

Steuerungsbefehl Nr. 7 | Schrittbetrieb (PP) ,Hohe Prioritat”

Teilweise 6ffnen 2

Steuerungsbefehl Nr. 8

Steuerungsbefehl Nr. 9 | Teilweise 6ffnen 3

Steuerungsbefehl Nr. 10 | Offnen und Antrieb sperren

Steuerungsbefehl Nr. 11 | SchlieBen und Antrieb sperren

Steuerungsbefehl Nr. 12 | Antrieb sperren

Steuerungsbefehl Nr. 13 | Antrieb entsperren

Steuerungsbefehl Nr. 14 | Timer fUr zusatzliche Beleuchtung

Zusatzliche Beleuchtung AN/AUS

Steuerungsbefehl Nr. 15

3.7 - Ersteinschaltung und Uberpriifung der Anschliisse

Fihren Sie nach Einschaltung der Stromversorgung der Steuerungseinheit die
folgenden Uberprifungen durch:

® \ergewissern Sie sich, dass die grine LED L2 (bei den DIP Switches) mit
einer Frequenz von einem Blinksignal pro Sekunde gleichmaBig blinkt.

e Wenn in der Anlage Fotozellen vorhanden sind, vergewissern Sie sich, dass
ihre LED-Anzeigen blinken (RX); die Art des Blinkens sagt nichts aus, da dies
von anderen Faktoren abhangt.

o Uberpriifen Sie, dass die rote LED SAFETY-LED beim Kabelanschluss der
Tastatur dauerhaft leuchtet (siehe Diagnosetabelle LED Safety Absatz 5.2).
Falls wenigstens eine von diesen Uberpriifungen die Anforderungen nicht erfillt
werden, ist es erforderlich, die Steuerung von der Stromversorgung zu trennen
und die zuvor durchgeflhrten elektrischen Anschllisse zu Uberprifen.

3.8 - Vollstandige L6schung des Speichers der Steuerungseinheit

Es ist mdglich, alle in der Steuerungseinheit gespeicherten Daten zu [6schen, und
diese in den Ausgangsstatus mit den werksmaBigen Werten zurlickzusetzen.
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Den Dip Switch 1-2-3-4
auf ON stellen =- die
rote LED beginnt schnell
zu blinken

Die STOP-Taste 3 Sek.

lang gedrickt halten,

bis die grine und die

rote LED dauerhaft zu -
leuchten beginnen

Die STOP-Taste
loslassen

An diesem Punkt fuhrt
die Steuerungseinheit
ein RESET durch =
die griine und die rote
LED beginnt schnell zu
blinken

e o
\

Den Dip Switch 1-2-3-4
auf OFF stellen

| oo/

Position \ Bedeutung

Offnung Gewdiinschte Hohe der maximalen Offnung Wenn das
Tor diese Position erreicht, halt dieses an.

Teil6ffnung Hohe der Teildffnung. Das ist die Hohe, in der das Tor
nach Ubermittlung eines Teil6ffnungs-Steuerungsbe-
fehls anhalt.

SchlieBung Hohe der maximalen SchlieBung. Wenn das Tor diese
Position erreicht, halt dieses an.

Wenn sich das Tor in der SchlieBposition befindet, ist es erforderlich, dieses mit-
hilfe des Notmandvriersystems manuell ca. 50 cm Uber dem Boden zu positio-
nieren (siehe Bedienungshandbuch des Motors), um im Falle einer Umkehrung
der Drehrichtung zu verhindern, dass die Tragseile (Sektionalttren) aus ihrer
Verankerung geraten bzw. die Rollladen zu stark aufgewickelt werden.

ACHTUNG!

- Wenn die Drehrichtung nicht der eingestellten Richtung entspricht
(Taste Open = Offnungsrichtung) ist es erforderlich, die Stromversor-
gung zu unterbrechen und die Anschliisse , V¥ und ,W“ im Motorste-
cker umzukehren (Phaseninversion) (Abb. 15).

- Wenn bei der Bewegung das Tor anhélt und die L1 WARNING-LED (rot)
mit der Diagnose 3 Mal Blinken - Pause - 3 Mal Blinken aufleuchtet,
muss die rote STOPP-Taste gedriickt und die Funktion ,umgekehrte
Drehrichtung“ eingestellt werden; siehe Tabelle 3.

3.9 - Einlernung der Sicherheitsvorrichtungen und der Offnungs-
und SchlieBpositionen

Nach der Ersteinschaltung (Absatz 3.7) ist es vor der Ein-
stellung der Offnungs- und SchiieBungspositionen des
Tors erforderlich, die Erkennung der am ,STOP Safety
Edge“-Eingang angeschlossenen Sicherheitsvorrichtun-
gen durch die Steuerungseinheit durchzufihren.
ACHTUNG! - Wahrend der Einlernungsphase muss
mindestens eine Sicherheitsvorrichtung an die
Steuerung angeschlossen sein.

OFFNEN
sTop
SCHLIESSEN

Den Dip Switch 1 auf ON stellen =
- die grine LED beginnt schnell
zu blinken

- die rote LED ist aus

Die STOP-Taste solange gedriickt 3”
halten, bis die rote LED dauerhaft
aufleuchtet (nach etwa 3 Sek.)

Die STOP-Taste loslassen

Dieser Vorgang muss wiederholt werden, wenn eine Anderungen an den
an die ,STOP Safety Edge“-Klemme angeschlossenen Vorrichtungen
vorgenommen wird (zum Beispiel nachdem eine neue Vorrichtungen
an die Steuerungseinheit angeschlossen wurde).

Nach Einlernung der am Antrieb angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen
muss die Steuerung die Offnungs- und SchlieBpositionen des Tors erfassen.

ACHTUNG! - Der Einlernvorgang der Sicherheitsvorrichtungen und der
Offnungs- und SchlieBpositionen des Tors ist nacheinander und ohne
Unterbrechungen durchzufiihren. Es ist nicht moglich, die Einlernung
der Sicherheitsvorrichtungen zu dem einen und die Einlernung der
Positionen zu einem anderen Zeitpunkt durchzufiihren.

ACHTUNG! Vorgang fiir Motoren mit elektronischem Endschalter: Nach
Ausfiihrung des Einlernvorgangs der Offnungs- und SchlieBpositionen
muss die Steuerungseinheit eine Selbsterlernung der gespeicher-
ten Positionen (5 vollstindige Bewegungszyklen, das Tor stoppt in
der SchlieBungsposition) durchgefiihren. Bei der Ausfiihrung dieser
Bewegungen nahert sich das Tor nach und nach den zuvor gespeicher-
ten Positionen, bis die programmierten Positionen erreicht sind.
Fahren Sie fort, indem Sie die diversen Verfahren fiir die unterschiedli-
chen Motortypen befolgen:

- Motor mit elektronischem Endschalter (Encoder), sieche Absatz 3.9.1;
- Motor mit mechanischem Endschalter, siehe Absatz 3.9.2.

3.9.1 - Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen mit elektroni-
schem Endschalter (Encoder)

Wie im Folgenden beschrieben, ist die Programmierung von 3 Positionen maglich:
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Der Dip Switch 1 befindet sich
nach dem Einlernvorgang des
Sicherheitstyps bereits in der Po-
sition ON

Die Taste ,Offnen® driicken, um
den Rollladen auf die Position der T
maximalen Offnung zu bringen

Achtung!

-Wenn die Drehrichtung nicht der eingestellten Richtung entspricht
(Taste Open = Offnungsrichtung), muss die Stromversorgung unter-
brochen und die AnschlUsse ,V* und ,W*" im Motorstecker umgekehrt
werden (Phaseninversion) (Abb. 15).

-Wenn bei der Bewegung das Tor anhélt und die L1 WARNING-LED
(rot) mit der Diagnose 3 Mal Blinken - Pause - 3 Mal Blinken aufleuch-
tet, muss die rote STOPP-Taste gedrlckt werden, um die Anzeige
zu annullieren, und anschlieBend die Funktion ,umgekehrte Drehrich-
tung” mit dem Dip-Schalter 2 eingestellt werden; siehe Tab. 3.

Die STOP-Taste 3 Sek. lang ge- 3"

drlckt halten, bis die rote LED 1

Mal blinkt

Die Taste ,SchlieBen” drlicken,
um den Rollladen auf die Positi-
on der maximalen SchlieBung zu ]
bringen




Die STOP-Taste 3 Sek. lang ge- 3"
drlickt halten, bis die rote LED 2
Mal blinkt

Wenn keine Programmierung der Hohe der ,Teildffnung” gewlnscht
ist, stellen Sie den Dip Switch 1 auf OFF und gehen Sie direkt zu Schritt
10 dieser Prozedur Uber.

Die Taste ,Offnen* driicken, um
das Tor in die gewlnschte Teil-
offnungsposition zu bringen (z.B.
Halbe Bewegung)

Die STOP-Taste 3 Sek. lang ge- 3”
drickt halten, bis die rote LED 3
Mal blinkt

Den Dip Switch 1 auf OFF stellen

Den Dip Switch 3 auf ON stellen

1234

OO | o

Die Taste ,Offnen* driicken, um
einen Offnungsbefehl zu senden 1

An dieser Stelle fihrt das Tor automatisch 5 vollstandige Bewegungs-
zyklen aus und endet in der SchlieBungsposition

Den Dip Switch 3 auf OFF stellen

ACHTUNG! - Die Einlernungsphasen diirfen nicht unterbrochen wer-
den. Falls dies trotzdem geschieht, muss das gesamte Einlernungsver-
fahren wiederholt werden.

Wenn bei Beendigung der Einlernungsphase die rote LED 9 Mal-Pau-
se-9 Mal aufleuchtet, wird dadurch das Auftreten eines Fehlers ange-
zeigt. Die Einlernungsphase der Positionen kann zu jedem Zeitpunkt
auch nach der Installation wiederholt werden.

3.9.2 - Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen mit mechani-
schem Endschalter

Wie im Folgenden beschrieben, ist die Programmierung von 2 Positionen maoglich:

Position ‘ Bedeutung

Offnung Hohe der maximalen Offnung. Wenn das Tor diese
Position erreicht, halt dieses an.

SchlieBung Hohe der maximalen SchlieBung. Wenn das Tor diese
Position erreicht, halt dieses an.

Zur AusfUhrung des Verfahrens muss der Motor elektrisch an die Platine des End-
schalters mit 6/8 Nocken angeschlossen sein (Abb. 16). Auf die Platine kann nur
durch Aufschrauben des Endschalterschutzgehauses zugegriffen werden. Wenn
sich das Tor in der SchlieBposition befindet, ist es erforderlich, dieses mithilfe des
Notmandvriersystems manuell ca. 50 cm Uber dem Boden zu positionieren (sie-
he Bedienungshandbuch des Motors), um im Falle einer Umkehrung der Dreh-
richtung zu verhindern, dass die Tragseile (Sektionalttiren) aus ihrer Verankerung
geraten bzw. die Rollladen zu stark aufgewickelt werden. Achtung! - Wenn die
Drehrichtung nicht der eingestellten Richtung entspricht (Taste Open =
Offnungsrichtung) ist es erforderlich, die Anschliisse ,,V* und ,,W* im Mo-
torstecker umzukehren (Phaseninversion) (Abb. 15).

Gehen Sie fur die Ausfihrung des Verfahrens wie folgt vor:

Den DIP Switch 1 in OFF-Position
bringen

[\YMl Die Taste ,Offnen“ driicken, um
den Rollladen auf die Position der T
maximalen Offnung zu bringen

a) Die Kontaktnocke 1 E 4 (griin, Abb. 16) einstellen, um den End-
schalter zu betatigen

b) Die Befestigungsschrauben ,A“ anziehen (Abb. 16)

c) Fur eine Prézisionsregulierung verwenden Sie die Schrauben ,B*
(Abb. 16).

Die Taste ,SchlieBen” dricken,
um den Rollladen auf die Positi-
on der maximalen SchlieBung zu ——
bringen B

a) Die Kontaktnocke 3 E { (weil3, Abb. 16) einstellen, um den End-
schalter zu betatigen

b) Die Befestigungsschrauben ,A* anziehen (Abb. 16)

c) Fur eine Prazisionsregulierung verwenden Sie die Schrauben ,B*
(Abb. 16).

Die Sicherheitsendschalter 2 SE4 und 4 SEJ (rot, Abb. 16) sind werksmaBig
so eingestellt, dass sie dem Betriebsendschalter in kurzem Abstand folgen.
Nach der Funktionskontrolle muss die ordnungsgeméaBe Positionierung der Be-
festigungsschrauben kontrolliert werden.

Bei den zusétzlichen Endschaltern 8 P24, und 7 P24 handelt es sich um po-
tentialfreie SchlieBkontakte, bei den zuséatzlichen Endschaltern 6 P1J, und 5
P14 um potentialfreie Kommutationskontakte.

Der zusatzliche Endschalter 1 SCHLIESSUNG (6 P14, bzw. 5 P14) wird als
Vorendschalter verwendet; er muss daher so eingestellt werden, dass er aus-
geldst wird, wenn das Tor eine Entfernung von 5 cm Uber Boden erreicht. Durch
die Aktivierung dieses Endschalters wird die Ausfihrung der kurzen ,Bewe-
gungsumkehrung” verhindert. Bei Aktivierung der Schaltleiste, flhrt dieser nur
die STOP-Funktion aus. Dieser Endschalter muss immer an den Eingang PRE-
CLOSE der Steuerungseinheit angeschlossen sein.

ACHTUNG! - Die Einlernungsphasen diirfen nicht unterbrochen wer-
den. Falls dies trotzdem geschieht, muss das gesamte Einlernungsver-
fahren wiederholt werden. Wenn bei Beendigung der Einlernungsphase
die rote LED 9 Mal-Pause-9 Mal aufleuchtet, wird dadurch das Auftre-
ten eines Fehlers angezeigt.

Die Einlernungsphase der Positionen kann zu jedem Zeitpunkt auch
nach der Installation wiederholt werden.

Einstellung mechanische Endschalter fiir gro3 )
dimensionierte Motoren: 6 Kontaktnocken
Zusatzlicher Endschalter 1 SCHLIESSUNG
Zuséatzlicher Endschalter 1 OFFNUNG
Sicherheitsendschalter SCHLIESSUNG
Endschalter SCHLIESSUNG
Sicherheitsendschalter OFFNUNG
1GRUN
Iﬁ Endschalter OFFNUNG
B A
Einstellung mechanische Endschalter fiir klein
dimensionierte Motoren: 8 Kontaktnocken
Zusétzlicher Endschalter 2 SCHLIESSUNG 3
Zusétzlicher Endschalter 2 OFFNUNG o
Zusétzlicher Endschalter 1 SCHLIESSUNG
Zusétzlicher Endschalter 1 OFFNUNG
Sicherheitsendschalter SCHLIESSUNG
Endschalter SCHLIESSUNG
Sicherheitsendschalter OFFNUNG
1GRUN
Endschalter OFFNUNG
B A

o J
3.10 - Betriebsmodalitdten

ACHTUNG! - Wurden die Funktionen der Tabelle 3 mit dem Oview-
Programmierer eingestellt, muss der Dip-Schalter = OFF eingestelit
werden.
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TABELLE 3

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 Funktion

OFF | OFF | OFF | OFF | Bewegung Totmann-Modus

ON X OFF | OFF | Laufhdhenerfassung und Status von ALT-
Eingang

OFF | ON | OFF | OFF | Drehrichtung des umgekehrten Encoders

OFF X OFF | ON | Industriemodus (6ffnet halbautomatisch -
schlieBt im Totmann-Modus), wenn Laufhthe
eingelernt wurde

OFF X ON | OFF | Halbautomatischer Modus, wenn Laufhdhe
eingelernt wurde

OFF X ON ON | Automatischer Modus mit einstellbarer Pau-
senzeit, wenn Laufhdhe eingelernt wurde (zur
Speicherung der Pausenzeit, sie Abschnitt
5.1.2 ,Andere Funktionen“

3.11 - Programmierungseinheit Oview

Durch die Programmierungseinheit ,,Oview" wird eine vollstandige und schnelle
Abwicklung der Installations- und Wartungsphase sowie der Diagnose der
gesamten Automatisierung ermdéglicht.

Uber die Bus-Schnittstelle IBT4N kann die Oview durch die Verwendung einer
4-adrigen Busleitung an die Steuerung angeschlossen werden.

Flr den Zugriff zum Anschluss BusT4 ist es erforderlich, das Gehause zu &ffnen
und den IBT4N-Steckverbinder an der vorgesehenen Stelle einzustecken (Abb. 17).

OFF
=
s
S

=9

-
¥
1

N J

Ganz allgemein kann Oview in Bezug auf die Steuerungseinheit in einer maximalen
Distanz von 100 Kabelmetern verwendet werden; die Programmierungseinheit
kann gleichzeitig an mehrere Steuerungseinheiten (bis zu 16) angeschlossen
werden und kann auch wéahrend des normalen Betriebs der Automatisierung
angeschlossen bleiben. Um mit Oview zu arbeiten, ist es sehr wichtig, die im
Oview-Bedienungshandbuch enthaltenen Anweisungen zu befolgen.

Wenn sich auf der Steuerungseinheit ein Funkempfénger der Serie OXI befin-
det, ist es bei Verwendung von Oview moglich, auf die Parameter der gespei-
cherten Sender auf dem Empfénger zuzugreifen. Fir weitere Informationen
siehe Oview-Bedienungsanleitung bzw. das auf der Seite www.niceforyou.com
verfligbare Funktionsdatenblatt der Steuerungseinheit.

ACHTUNG! - Wurden die Funktionen der Tabelle 3 mit dem Oview-
Programmierer eingestellt, muss der Dip-Schalter = OFF eingestellt
werden.

4 ABNAHME UND INBETRIEBNAHME

Die Phasen der Abnahmeprtfung und Inbetriebnahme sind bei der Ausfihrung
der Automatisierung die wichtigsten, um eine maximale Sicherheit zu gewahr-
leisten. Die Abnahmeprifung kann auch dazu verwendet werden, um in regel-
maBigen Absténden eine Funktionsprifung der einzelnen Antriebskomponenten
durchzufUhren.

Sie mussen von erfahrenem Fachpersonal ausgefihrt werden, das die erfor-
derlichen Prifungen entsprechend der vorhandenem Risiken wéahlen und die
Einhaltung der gesetzlichen Bestimmungen und Vorschriften Uberprift. Dies
gilt insbesondere in Bezug auf die Anforderungen der EN-Norm 12445, welche
die Prufverfahren fUr Torantriebe definiert. Die Zusatzvorrichtungen mussen
einer speziellen Abnahmeprifung unterzogen werden, sowohl in Bezug auf die
Funktionalitat als auch in Bezug auf das ordnungsgemaie Zusammenwirken mit
der Steuerungseinheit (sieche Bedienungshandbuch der einzelnen Vorrichtungen).

4.1 - Abnahme

Die im Folgenden beschriebene Abfolge der fir die Abnahmeprifung vorgese-

henen Tatigkeiten bezieht sich auf eine Standard-Anlage (Abb. 2):

1 Vergewissern Sie sich, dass alle Anweisungen des Abschnitts ,Hinweise fur
die Installation” rigoros eingehalten werden.

2 Den Getriebemotor entriegeln. Prifen, ob das Tor mit einer Kraft nicht Gber
225N von Hand gedffnet und geschlossen werden kann.
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3 Den Getriebemotor blockieren.

4 Testen Sie mithilfe der Steuerungsvorrichtungen (Sender, Bedientaste,
SchlUsselwahlschalter etc.) die SchlieBung, Offnung und Anhaltung des
Tors; prifen Sie, ob die Torbewegung wie vorgesehen erfolgt. Es empfiehlt
sich, mehrere Tests auszuflhren, um die Bewegung des Tors und even-
tuelle Montage- und Einstellfehler sowie das Vorhandensein besonderer
Reibungspunkte zu Gberprifen.

5 Uberprifen Sie den korrekten Betrieb aller Sicherheitsvorrichtungen der
Anlage einzeln (Photozellen, Schaltleisten usw.).

6 Falls die durch die Bewegung des Tors verursachten Gefahrensituationen
durch Aufprallkraftbegrenzung beschrankt wurden, muss die Kraft nach den
Vorschriften der Norm EN 12445 gemessen werden.

4.2 - Inbetriebsetzung

Die Inbetriebnahme darf nur dann erfolgen, wenn alle Phasen der
Abnahmeprifung (Absatz 4.1) der Steuerungseinheit und der anderen vor-
handenen Vorrichtungen positiv abgeschlossen wurden. Eine teilweise oder
voriibergehende Inbetriebnahme ist unzulassig.

1 Die technischen Unterlagen der Automatisierung zusammenstellen und diese
mindestens 10 Jahre lang aufbewahren. Sie missen mindestens Folgendes
enthalten: Gesamtzeichnung der Automatisierung, Schaltplan mit den elek-
trischen Anschllssen, Risikoanalyse und jeweilige angewendete L&sungen,
Konformitatserklarung des Herstellers fir alle benutzten Vorrichtungen
(fur die Steuerungseinheit die anliegende ,CE-Konformitatserklarung” ver-
wenden), Kopie der Bedienungsanweisungen und des Wartungsplans der
Automatisierung.

2 Am Tor ein Schild anbringen, das mindestens folgende Daten anflhrt:
Automatisierungstyp, Name und Adresse des Herstellers (Verantwortlicher
der ,Inbetriebnahme*), Seriennummer, Baujahr und CE-Kennzeichnung.

3 Bringen Sie in Tornéahe ein Etikett oder ein Schild an, auf dem die Vorgange
fur die Entriegelung und die manuelle Bewegung angegeben sind

4 In Tornahe bleibend ein Etikett oder ein Schild mit dieser Abbildung anbrin-
gen (Mindesthéhe 60 mm).

( )
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5 Die Konformitatserklarung der Automatisierung anfertigen und dem Inhaber
aushandigen.

6 Das Handbuch ,Bedienungsanleitung und Hinweise fir den Gebrauch der
Automatisierung” anfertigen und dem Besitzer aushandigen.

7 Den Wartungsplan der Automatisierung anfertigen und dem Inhaber aushandi-
gen. Er muss alle Wartungsvorschriften der einzelnen Vorrichtungen enthalten.

WEITERFUHRENDE INFORMATIONEN UND
DIAGNOSTIK

5.1 - Vertiefende Informationen

5.1.1 - Meldungen beim Einschalten

Beim Einschalten der D-Pro Action-Steuerungseinheit ist das Verhalten der
griinen L2 PK-LED und der roten L1 WARNING-LED von Bedeutung, wie es in
Tabelle 4 gezeigt wird. Die angezeigten Information sind insbesondere:

- Ob die Erfassung der Offnungs- und SchlieBungsposition korrekt ist;

- Ob die Erfassung der Sicherheit (Schaltleiste) korrekt ist und welche

Sicherheitsart erkannt wurde.

TABELLE 4
Meldung beim
Einschalten

Meldung

LED L2
OK GRUN

LED L1
WARNING ROT

Speicher leer (keine Position | Schnelles Blinken fir | Schnelles Blinken fur
und Sicherheit erfasst) 5 Sekunden 5 Sekunden
Positionen korrekt erfasst Schnelles Blinken fir | Nur einmal langsa-
und ,8k2“-Sicherheit erkannt | 2 Sekunden mes Blinken
Positionen korrekt erfasst und | Schnelles Blinken fir | Zweimal langsames
L,OSE"-Sicherheit erkannt 2 Sekunden Blinken

Nach den wie in Tabelle 4 aufgefihrten Meldungen zeigt die D-Pro Action-
Steuerungseinheit Uber die Diagnostik mit Hilfe der L2 OK-LED und der L1
WARNING-LED eventuelle Fehler an.



5.1.2 - Andere Funktionen Um den Wert der Pausenzeit zu andern, stellen Sie die DIP-Schalter 3 und

Status Kontrollleuchte und Diagnostik (Klemme an der Tastatur) 4 auf OFF und anschlieBend wieder auf ON. An dieser Stelle muss die
Die Steuerungseinheit sieht die Maglichkeit vor, eine Kontrollleuchte mit 24 v — | Reihenfolge Offnung, Pausenzeit, SchiieBung wiederholt werden.

5 W max. an die Klemme ,Kontrollleuchte der Platine des Bedientastenmoduls | ACHTUNG! - Wenn der DIP Switch 4 in die Position OFF gestellt wird, wird
im Inneren der Gehauseabdeckung anzuschlieBen (Abb. 18: Klemme 1 -, 2 +). | die Pausenzeit geldscht.

Die Kontrollleuchte kann auf der Abdeckung selbst installiert werden, indem
man an dieser Offnungen anbringt, bzw. auBerhalb der Steuerungseinheit in @
einem maximalen Abstand von 2 Metern zu dieser.

ACHTUNG! - Der Ausgang verfiigt iiber keinen Kurzschlussschutz.

Die ,Kontrollleuchte* funktioniert wie folgt:

- ausgeschaltet, wenn die Sicherheitskette auf ist (Eing ALT, rote STOPP-
Taste, thermische Schutzvorrichtung oder Entsperrung)

- Blinkleuchte 0.5 Sek. ON, 0.5 Sek. OFF, wenn korrekt funktionierend

- Fuhrt dieselbe Diagnose der roten LED L1 WARNING aus, wenn ,schwere
Fehler” vorliegen (Absatz 5.2).

Einstellung der Pausenzeit bei automatischer SchlieBung

1 Den DIP Switch 3 und 4 in Position bringen. -+

2 Mit einem Offnungsbefehl das Tor in die Position maximaler Offnung bringen.

3 Nach Erreichen dieser Position, warten Sie noch einmal dieselbe gewiinsch-
te Pausenzeit wie bei der automatischen SchlieBung ab und veranlassen Sie | \-
einen SchlieBungsbefehl. Die Pausenzeit der automatischen SchlieBung ist
nun gespeichert.

e I
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5.2 - DIAGNOSE

Einige Geréte sind fur das Aussenden von Signalen ausgelegt, Uber die der Funktionsstatus bzw. etwaige Stérungen erfasst werden kénnen. In der folgenden Tabelle
werden die unterschiedlichen Signale je nach Problemtyp beschrieben. Die Meldungen werden Uber die entsprechenden Blinkanzeigen der griinen L2 OK-LED und
roten L1 WARNING-LED und eventuell tber eine Blinkleuchte durchgefihrt, die an den Ausgangen der Steuerungseinheit angeschlossen und extra programmiert sind.

DIAGNOSTIK LED L2 OK GRUN

Meldung Ursache Abhilfe Blinkleuchte
2 Mal Blinken - kurze Pause Ansprechen einer Photozelle Zu Beginn einer Bewegung gestatten eine oder mehrere Photozellen | Blinken
2 Mal Blinken - lange Pause die Durchflhrung des Mandévers nicht; Uberprifen, ob Hindernisse

vorhanden sind bzw. ob die Photozellen gegenseitig mit dem Infra-
rotstrahl interferieren.

4 Mal Blinken - kurze Pause Auslésung des STOP-Eingangs | Am Anfang oder wahrend der Bewegung erfolgte eine Auslosung | Blinken
4 Mal Blinken - lange Pause des Eingangs ,STOP* bzw. ,ALT*; Ursache Uberpriifen.

6 Mal Blinken - kurze Pause Bewegungsbegrenzer Blinken
6 Mal Blinken - lange Pause

9 Mal Blinken - kurze Pause Automatisierung blockiert Den Befehl ,Antrieb entsperren” versenden oder die Blinken
9 Mal Blinken - lange Pause Bewegung mit ,Schrittbetrieb hohe Prioritat" ansteuern.

Einschalten der LEDs fUr 3 Sperre des Antriebs --- Blinken
Sekunden

2 Mal Blinken, je 1 Sekunde Automatisierung entriegelt --- Blinken

Pause 1,5 Sekunden

DIAGNOSTIK LED L1 WARNING ROT

A Einige Meldungen kénnen durch die Betatigung der roten STOPP-Taste geloscht werden

Meldung Ursache Abhilfe Blinkleuchte
5 Mal Blinken — kurze Pause | Fehler EEPROM - Parameterfeh- | Stromversorgung unterbrechen und wieder herstellen. Falls der Feh- | Blinken

5 Mal Blinken — lange Pause | ler der elektronischen Steuerung | ler weiter besteht, den Speicher vollstdndig I16schen, wie in Absatz
3.8 (,Vollige Léschung des Speichers®) beschrieben und die Installa-
tion neuerlich durchflhren; falls sich dieser Status nicht andert, liegt
moglicherweise eine schwere Stdrung vor und es ist gegebenenfalls
erforderlich, die elektronische Steuerkarte auszuwechseln.

2 Mal Blinken — kurze Pause | Fehler Sicherheitstest Den Einlernvorgang der an die Steuerungseinheit angeschlossenen | ---
2 Mal Blinken - lange Pause Sicherheitsvorrichtungen erneut durchfiihren (Absatz 3.9).

3 Mal Blinken — kurze Pause | Fehler Rotationsrichtung Die Drehrichtung des Encoders umkehren, indem der DIP Switch 2

3 Mal Blinken — lange Pause | Encoder auf ON gestellt wird (siehe Absatz 3.10).

4 Mal Blinken kurze Pause Fehler Sicherheitsendschalter Das Tor hat die Sicherheitsendschalter beim Offnen oder beim Schlie- | ---
4 Mal Blinken lange Pause Ben Uberschritten. Das Tor manuell mit Hilfe des Notbewegungssys-

tems auf ungefahr halbe Hohe ziehen (siehe Motorhandbuch) und
die STOP-Taste auf der Abdeckung drlicken, um den Betrieb wieder
herzustellen. Uberlegen Sie, ob die zuvor eingelernten Offnungs-/
SchlieBungspositionen gedndert werden mussen.

6 Mal Blinken kurze Pause Fehler am Fernschalter Alle Versorgungskreislaufe ein paar Sekunden lang abtrennen, dann | ---
6 Mal Blinken lange Pause einen Befehl erteilen; sollte dieser Status bleiben, kdnnte ein schwe-
rer Defekt an der Steuerkarte oder der Motoranschlisse vorliegen.
Entsprechende Uberpriifungen durchfiihren und gegebenenfalls

austauschen.
7 Mal Blinken kurze Pause Kommunikationsfehler RS485 Uberpriifen Sie den korrekten Anschluss des Kabels der Motorsteu- | ---
7 Mal Blinken lange Pause Encoder erung, und insbesondere den Anschluss des Encoder-Kabels (6 far-
bige Kabel).
8 Mal Blinken kurze Pause Fehler am Encoder Uberpriifen Sie den korrekten Anschluss des Kabels der Motor- | ---
8 Mal Blinken lange Pause steuerung, und insbesondere den Anschluss des Encoder-Kabels

(6 farbige Kabel). Fiihren Sie den Einlernvorgang der Offnungs- und
SchlieBungspositionen erneut durch.

9 Mal Blinken kurze Pause Fehler bei Endschaltererfassung | Wiederholen Sie den Einlernvorgang der Offnungs- und Schlie- | ---
9 Mal Blinken lange Pause Bungspositionen erneut.
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10 Mal Blinken kurze Pause Fehler Bewegungs-Time-Out Der Standardwert des Bewegungs-Time-Outs betrégt 60 Sekunden. | ---
10 Mal Blinken lange Pause Uberpriifen Sie, dass die Bewegung durch Hindernisse gestrt wird
und dass das Tor die Bewegung tatsachlich ausgefihrt hat. Uber-
prufen Sie (mit der Programmierungseinheit Oview, wenn verfligbar),
ob die Dauer des Timers verandert wurde. Fihren Sie die Einlernung
der Offnungs- und SchlieBungspositionen erneut durch.

Anmerkung - Die Diagnostikmeldung mit LED-Blinkanzeige wird in dem Moment unterbrochen, in dem der Befehl an die Steuerungseinheit iiber-
tragen wird.

Die Diagnostikmeldung fahrt mittels externer* Blinkleuchte zwei Blinksequenzen lang fort (z.B. eine Sequenz mit ,,3 Mal Blinken - kurze Pause -
3 Mal Blinken - lange Pause*; dieser Vorgang wird zweimal wiederholt).

WICHTIG: Fiir den Anschluss der externen Blinkleuchte ist die Verwendung einer Zusatzplatine NDA040 notwendig (nicht mitgeliefert).

*Mit der Oview-Programmierungseinheit als ,,Blinkleuchte 1“ konfiguriert.

DIAGNOSTIK LED L1 und L2

Meldung Ursache
Schnelles abwechselndes Blinken der roten und griinen LED Firmware-Aktualisierung lauft
4 Mal Blinken - Pause - 4 Mal gleichzeitiges Blinken der LED In Erwartung der Firmware-Aktualisierung

DIAGNOSTIK LED SAFETY

Meldung Ursache Abhilfe

Dauerleuchten Korrekte Funkt.

Ausgeschaltet Sicherheitskette auf Die Sicherheitskette besteht aus einer Reihe von Eingangen (Eing ALT, STOPP
von Taste, thermischer Motorschutz, Motorentriegelung). Kreislauf schlieBen

6 WAS TUN, WENN...

(Leitfaden zum Lésen von Problemen)

Im Folgenden werden etwaige Stérungsfélle angefiihrt, die in der Installationsphase auftreten kdnnen, bzw. Defekte und mogliche LésungsmaBnahmen:

¢ Der Motor steht still, es wird keine Bewegung angewiesen und die rote LED blinkt: Art des Blinkens anhand der Diagnosetabelle LED L1 Warning
(Abschnitt 5.2) Uberpriifen und die rote STOPP-Taste drlicken, um die Diagnose zu léschen.

¢ Der Funksender schaltet das Tor nicht und die LED am Sender leuchtet nicht auf: Prifen, ob die Batterien des Senders leer sind, ggf. auswechseln.

¢ Der Funksender steuert die Torbewegung nicht, aber die LED am Sender leuchtet auf: Priifen, ob der Sender korrekt im Funkempfanger gespei-
chert ist. Mit dem folgenden empirischen Test prifen, ob der Sender das Funksignal korrekt abgibt: auf irgendeine Taste des Senders driicken und die
LED der Antenne eines handelstiblichen Funkgeréts nahern, das eingeschaltet und auf FM Frequenz 108,5 MHz gestellt sein muss; so sollte ein leichtes,
pulsierendes Kratzgerausch zu héren sein.

* Bei Senden eines Steuerungsbefehls wird keine Bewegung ausgefiihrt und die OK-LED blinkt nicht auf: Prifen, ob die Steuerungseinheit mit
einer Netzspannung von 230/400V versorgt wird. Uberprifen, ob die Sicherungen unterbrochen sind; in diesem Fall die Ursache des Defekts Uberprifen
und sie dann durch andere Sicherungen mit denselben Merkmalen ersetzen.

e Bei Ubermittlung eines Steuerungsbefehls wird keine Bewegung ausgefiihrt und die Blinkleuchte ist ausgeschaltet: Priifen, ob der
Steuerungsbefehl tatséchlich empfangen wird; wenn der gesendete Steuerungsbefehl den Eingang ,PP* erreicht, blinkt die OK-LED zweimal auf, um anzu-
zeigen, dass der Steuerungsbefehl empfangen wurde.

¢ Der Bewegungsablauf startet nicht und die Blinkleuchte sendet einige Blinksignale aus: Z&hlen, wie oft die Beleuchtung blinkt, und die Bedeutung
der Blinksignale in Abschnitt 5.2 nachlesen

¢ Der Motor dreht sich in umgekehrter Richtung:

- bei einem Dreiphasenmotor ist eine Umkehrung der Phasen ,V* und ,W* des Motors erforderlich

- bei einem Einphasenmotor ist eine Umkehrung der Phasen ,V* und ,W* des Motors erforderlich

e Der Bewegungsvorgang startet, wird aber nach kurzer Zeit gestoppt: die Ursache mittels Diagnose der LEDs auf der Steuerungseinheit Gberprifen.

* Die rote L1 WARNING-LED leuchtet 9 Mal auf, gefolgt von einer Pause:: es ist ein Fehler beim Einlernvorgang der Offnungs- und SchlieBungslaufhéhe
aufgetreten. Der Speicher muss geldscht werden (siehe 3.8) und der Einlernvorgang der Laufhdhe wiederholt werden (siehe 3.9).

[ ENTSORGUNG DES GERATS

Das vorliegende Produkt ist integraler Bestandteil der Automation und muss daher zusammen mit dieser entsorgt werden.
Wie die Installationsarbeiten muss auch die Demontage am Ende der Lebensdauer dieses Produktes von Fachpersonal ausgeflhrt werden.

Dieses Gerét besteht aus verschiedenen Materialien: einige kdnnen recycelt werden, andere mussen entsorgt werden. Informieren Sie sich Uber die Recycling-
oder Entsorgungssysteme flr dieses Produkt, die von den auf Ihrem Gebiet glltigen Verordnungen vorgesehen sind.

Achtung! - Bestimmte Teile des Produktes kdnnen Schadstoffe oder gefahrliche Substanzen enthalten, die — falls sie in die Umwelt gelangen — schadliche
Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche Gesundheit haben kdnnten.

Wie durch das Symbol seitlich angegeben, ist es verboten, dieses Produkt zum HaushaltsmUll zu geben. Daher differenziert nach den Methoden
entsorgen, die von den auf Inrem Gebiet gliltigen Verordnungen vorgesehen sind, oder das Produkt dem Verkaufer beim Kauf eines neuen,
gleichwertigen Produktes zurlickgeben.

Achtung! - die ortlichen Verordnungen kénnen schwere Strafen im Fall einer widerrechtlichen Entsorgung dieses Produktes vorsehen.
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8 TECHNISCHE MERKMALE DES PRODUKTS

HINWEISE: ¢ Alle technischen Merkmale beziehen sich auf eine Umgebungstemperatur von 20°C (£5°C). ¢ Nice S.p.a. behlt sich das Recht auf jederzeitige
Anderungen des Geréts vor, insofern diese die vorgesehene Funktionalitédt und den Einsatzzweck nicht andern.

Modell | NDCC2000 | NDCC2100 | NDCC2200
Typ Steuerungseinheit fir Einphasen- oder Dreiphasenmotoren mit mechanischem oder elektronischem
Nice-Endschalter
Versorgungsspannung Dreiphasig Einphasig
3~400V AC / 3~230V AC (+10% - 10%) 50/60Hz 1~230V AC (+10% - 10%) 50/60Hz
Max. Leistung Motor 2.2kW
Leistung im Stand-by < bW

Sicherung Hauptplatine

F1: 500 mA Typ F; F2,F3,F4: 6,3A Typ T

Ausgang 1 (mit NDA040)

Mit freiem Kontakt (Relais), mit Oview programmierbar

Ausgang 2 (mit NDA040)

Mit freiem Kontakt (Relais), mit Oview programmierbar

Ausgang Nebeneinrichtungen

24 \V/dc (max100mA) zwischen Klemme Eingang 1 (com) und Klemme gnd (-) von STOPP 8K2/0OSE
(siehe Abb. 7)

Ausgang ,,STOP SAFETY EDGE*

Fur gewdhnlich geschlossene Kontakte, gewodhnlich offene Kontakte oder Kontakte mit konstantem 8,2k
Q-Widerstand bzw. fur optischen Kontakt des Typs OSE; in Selbsterlernung (eine Veranderung im Vergleich zum
gespeicherten Zustand verursacht den Steuerbefehl STOP)

Eingang ,, ALT*

Fur Gewdhnlich Geschlossene Kontakte (NC) des Sicherungskreislaufs

Eingang (OFFNET)

Flr Gewdhnlich Offene Kontakte (NA)

Eingang (SCHLIESST)

Fur Gewdhnlich Offene Kontakte (NA)

Eingang EING1 (photo)

Fir Gewdhnlich Geschlossene Kontakte (NC), mit Oview programmierbar

Steckverbinder fiir Funkempféanger

SM-Stecker fir Empfanger SMXI, SMXIS, OXI oder OXIT

Eingang FUNKANTENNE

52 Ohm fUr Kabel Typ RG58 oder ahnliche (maximal 10 m)

Programmierbare Funktionen

Mittels Programmierungseinheit und Oview-Steuerung programmierbaren Funktionen

Selbsterlernungs-Funktionen

Selbstlernung des Typs der ,STOP“-Vorrichtung (OSE oder 8,2kQ-Widerstand).

Betriebstemperatur -20°C + +50°C

Benutzung in sdure-/salzhaltiger

oder explosionsgefdhrdeter Nein

Umgebung

Schutzart IP55

Vibration Montage ohne Schwingungen (z. B. auf einer gemauerten Wand)
Abmessungen 310 x 210 x 125 mm

Gewicht 2.5 kg
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EG-Konformitatserklarung
und Einbauerkldrung der ,unvolistdndigen Maschine*
Erklarung gemaB den Richtlinien: 2014/30/EG (EMC); 2006/42/EG (MD) Anlage I, Teil B

Anmerkung: Der Inhalt dieser Erklarung entspricht den Angaben im offiziellen Dokument, das am Firmensitz der Nice S.p.A. hinterlegt ist, und zwar in dessen
jungster Fassung vor der Drucklegung dieses Handbuchs. Dieser Text wurde aus redaktionellen Grinden angepasst. Eine Kopie der Originalerklarung kann
bei Nice S.p.a. angefragt werden. (TV) | angefordert werden.

Nummer der Erkladrung: 536/NDCC2000 Fassung: 1 Sprache: DE

Herstellername: NICE S.p.A.
Adresse: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltalien

Fiir die Zusammenstellung der technischen Dokumentation autorisierte Person: NICE S.p.A.
Adresse: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italien

Produkttyp: Steuerzentrale Serie D-Pro Action
Modell / Typ: NDCC2000, NDCC2100, NDCC2200
Zubehor: Funkempfanger Mod. SMXI, SMXIS und ONEXI, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, Photozellenleiste fur Schaltleiste TMF, NDA040

Der Unterzeichnende Roberto Griffa erklart in seiner Funktion als Chief Executive Officer, unter eigener Verantwortung, dass das oben genannte Produkt den
Vorschriften der folgenden Richtlinien entspricht:

¢ RICHTLINIE 2004/108/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND RATS vom 26. Februar 2014 bezlglich der Annaherung der Gesetzgebungen der
Mitgliedsstaaten, was die elektromagnetische Vertraglichkeit (Neufassung) gemai den folgenden harmonisierten Normen:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007 + A1:2011
AuBerdem entspricht das Gerat im Sinne der Anforderungen an ,unvollstandige Maschinen® folgender Richtlinie:

o RICHTLINIE: 2006/42/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES EUROPAISCHEN RATS vom 17. Mai 2006 (iber Maschinen und zur Anderung
der Richtlinie 95/16/EG (Neufassung) gemaf den folgenden harmonisierten Normen:

* Der Hersteller erklart hiermit, dass die einschlégige technische Dokumentation in Konformitat zu Anhang VII B der Richtlinie 2006/42/EG verfasst wurde und folgende grundlegende Anforderungen erflillt
sind:

11.1-11.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.6.2- 1.5.5- 1.56.6- 1.5.7- 1.56.8- 1.5.10- 1.5.11

* Der Hersteller verpflichtet sich, den zustandigen Stellen der einzelnen Lander bei begriindeter Anfrage unter Wahrung seiner Rechte am geistigen Eigentum die entsprechenden Informationen Uber die
unvollsténdige Maschine zu Ubermitteln.

* Falls die unvollstédndige Maschine in einem européischen Land in Betrieb genommen wird, dessen offizielle Landessprache nicht mit der Sprache dieser Erklarung tUbereinstimmt, ist der Importeur verpflich-
tet, dieser Erklarung die entsprechende Ubersetzung beizulegen.

* Es wird darauf hingewiesen, dass die unvollstandige Maschine nicht in Betrieb genommen werden darf, bevor ebenfalls die Konformitat der Maschine, in die sie eingebaut werden soll, zu Richtlinie 2006/42/
EG erklart wurde.

Ferner entspricht das Produkt folgenden Normen:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011;
EN 60335-2-103:2003 +A11:2009

Das Produkt erfUllt, auf die anwendbaren Teile begrenzt, folgende Normen:
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 21. April 2016

Ing. Roberto Griffa
(Chief Executjve Officer)
g /’” ) / N
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OGOLNE OSTRZEZENIA: BEZPIECZENSTWO - MONTAZ - UZYTKOWANIE

(Oryginalna instrukcja w jezyku wtoskim)

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegac¢ wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidtowy montaz

moze by¢ przyczyna powaznych szkéd.

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia bezpieczenstwa osob, nalezy postepowaé¢ zgodnie z

niniejsza instrukcja. Nalezy starannie przechowywa¢ niniejsza instrukcje
Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacje na temat ,,Parametréw technicznych produktu”, a w szczegdlinosci, czy urzadze-
nie jest przystosowane do napedzania posiadanego przez Paristwa urzadzenia. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wykonywac
montazu.
Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury oddania do eksploatacji, opisanej w rozdziale ,Odbior i przekazanie do
eksploatacji”.

UWAGA Wedtug najnowszych, obowiazujacych przepiséw europejskich, wykonanie automatyki musi by¢ zgodne z

obowiazujaca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W zwiazku z tym,
wszystkie czynnosci polegajace na podiaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu prob odbiorczych, przeka-
zywaniu do eksploatacji i konserwacji urzadzenia musza by¢ wykonywane wyfacznie przez wykwalifikowanego i
kompetentnego technika!

Przed przystgpieniem do montazu produktu nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie elementy i materiaty przeznaczone do uzycia posiadajg idealny

stan i sg odpowiednie do uzycia

Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych bgdZz umysto-

wych lub przez osoby nieposiadajgce odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy

Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniem

Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniami sterujgcymi produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci

UWAGA W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzgdzenia odtgczajgcego, nie

nalezy zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podtgczac go do obwodu charakteryzujgcego
sie regularnym podtaczaniem lub odfgczaniem zasilania
W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odtgczajgce (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktérego odlegtosé pomiedzy
stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez Il kategorig przepieciowa.
Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzgdzeniem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z
jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczad urzadzenia w poblizu zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane
powyzej sytuacje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do
ktorejs z opisanych sytuacii, nalezy natychmiast przerwa¢ montaz i zwrdcic sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne
Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charakterystyka A jest nizszy od 70 dB(A)
Czyszczenie i konserwacia, za ktdrg jest odpowiedzialny uzytkownik, nie powinny by¢ wykonywane przez dzieci pozbawione opieki
Przed wykonaniem dziatar na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajgcej
Nalezy wykonywac okresowe przeglady instalacji, a w szczegodlnosci przewododw, sprezyn i wspornikdw, celem wykrycia ewentualnego
braku wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywac w razie koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz obecnosc¢ usterek lub
nieprawidtowe wywazenie mogg prowadzi¢ do powaznych obrazen
Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z miejscowymi przepisami

Zalecenia szczegdlne zwiazane z majacymi zastosowanie Dyrektywami europejskimi

Rozporzgdzenie ,Wyroby budowlane”: Zalecenia szczegodlne odnoszace sie do produktu i wynikajace z Rozporzgdzenia 305/2011:

- Petna instalacja niniejszego produktu, w sposdb opisany w ninigjszej instrukcji, oraz niektdre ze sposobdw jego uzytkowania (np. wytgczenie
uzycia dla samych pojazddw) moga sprawic, ze zostanie on wtgczony w zakres zastosowania Rozporzadzenia 305/2011 oraz odpowiedniej
normy zharmonizowanej EN 13241-1.

- Nalezy zastosowa¢ odpowiednie kryteria instalacji, aby produkt spetnit zasadnicze wymagania Rozporzadzenia 305/2011; osoba przepro-
wadzajgca instalacje musi sprawdzi¢ i upewnic sig, ze wszystkie kryteria sg skrupulatnie spetnione.

- Spemienie zasadniczych wymagan moze nie by¢ zapewnione, jesli produkt zostanie zainstalowany i bedzie uzytkowany bez zastosowania
sie do jednego lub kilku z tych kryteriow. W takim przypadku, zabrania sie korzystania z produktu az do chwili, gdy instalator sprawdzi
zgodnos¢ z wymaganiami stawianymi przez dyrektywe; nalezy natychmiast usuna¢ zamieszczong na wyrobie etykiete ,ES13241-1.4870",
zabrania sie rowniez uzycia ,Deklaracji zgodnosci CE” znajdujgca sie w zatgczniku | do niniejszej instrukciji. W konsekwenciji, osoba prze-
prowadzajgca instalacje staje sie producentem produktu i musi przestrzegaé postanowiert Rozporzadzenia 305/2011 oraz normy zharmo-
nizowanej EN 13241-1. W takim przypadku produkt nalezy uzna¢ za ,maszyne nieukorczong” i mozna korzystac (w celu wigczenia jej do
dokumentacji technicznej) z ,Deklaracji zgodnosci” z zatgcznika |l.

,Dyrektywa Niskonapieciowa”:

Szczegdlne zalecenia zwigzane z mozliwoscia zastosowania produkiu do danego uzytkowania, w odniesieniu do ,Dyrektywy

Niskonapieciowej”. Niniejszy produkt spetnia wymagania ,Dyrektywy Niskonapieciowej”, jesli jest wykorzystywany do uzytku i w konfigura-

cjach przewidzianych w niniejszej instrukciji oraz w pofaczeniu z artykutami z katalogu produktow firmy Nice S.p.a.

Spetnienie wymagarn moze nie by¢ zagwarantowane, jesli produkt jest uzywany w nieprzewidzianych konfiguracjach lub z nieprzewidzianymi,

innymi produktami; w takim przypadku zabrania sie korzystania z produktu, az do chwili, gdy instalator sprawdzi zgodnos$¢ z wymaganiami

stawianymi przez dyrektywe.

Dyrektywa ,Kompatybilnos¢ Elektromagnetyczna”:

Szczegding uwage nalezy zwrdcic¢ na uzytkowanie niniejszego produktu w odniesieniu do dyrektywy ,Kompatybilnos¢ Elektromagnetyczna”.

Ninigjszy produkt zostat poddany probom zwigzanym z kompatybilnoscig elektromagnetyczng w najbardziej krytycznych warunkach uzytko-

wania, w konfiguracjach przewidzianych w niniejszej instrukciji oraz w potaczeniu z artykutami z katalogu produktow firmy Nice S.p.a.

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna moze nie by¢ zagwarantowana, jesli produkt jest uzywany w nieprzewidzianych konfiguracjach lub z

nieprzewidzianymi, innymi produktami; w takim przypadku zabrania sie korzystania z produktu, az do momentu, gdy instalator sprawdzi

zgodnos¢ z wymaganiami stawianymi przez dyrektywe.
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Kryteria dotyczace instalacji i ostrzezenia szczegodlne zwiazane z zasadniczymi wymaganiami

Niniejszy produkt, jesli zostat prawidtowo zainstalowany, spetnia zasadnicze wymagania Rozporzadzenia 305/2011 zgodnie z normag zhar-

monizowang EN 13241-1, jak przedstawiono Tabeli 1 oraz z Dyrektywg Maszynowg 2006/42/WE.

Uwalnianie substanciji niebezpiecznych:

Produkt nie zawiera i/lub nie uwalania substanciji niebezpiecznych, zgodnie z normg EN 13241-1, punkt 4.2.9 i zgodnie z lista substancji

zamieszczong na stronie internetowej Unii europejskie;.

Ostrzezenie specjalne majace na celu state spetnianie tego wymogu — Niezbedne jest, aby réwniez inne materiaty uzyte podczas instalaciji,

np. przewody elektryczne, byty zgodne z tym wymogiem.

Bezpieczne otwieranie bram poruszajgcych sie w pionie: produkt nie wykonuje niekontrolowanych ruchdw.

Ostrzezenia specjalne majgce na celu state spetnianie wymogow:

- Instalacje nalezy przeprowadzi¢, stosujgc sie skrupulatnie do wszystkich zalecen opisanych w rozdziatach ,2 - Montaz” i ,4 - Odbior i
przekazanie do eksploatagji”.

- Nalezy sie upewnic, ze zorganizowano plan konserwaciji zgodnie z postanowieniami w rozdziale ,Plan konserwacji”.

Ochrona przed ryzykiem zgniecenia i uderzenia jest zapewniana poprzez jedng z trzech ponizszych metod:

1 - W przypadku dziatania z ,,przyciskiem bez samopodtrzymania” (w trybie manualnym): jak okreslono to w normie EN 12453, punkt 5.1.1.4.
W tym przypadku, przycisk sterujgcy musi sie znajdowac w widocznym miejscu automatyki i, jezeli majg do niego dostep osoby nieupo-
waznione, jego uzywanie nalezy ograniczy¢, np. poprzez zastosowanie przetacznika kluczykowego.

2 - W przypadku dziatania typu ,pdtautomatycznego”: poprzez zastosowanie listwy krawedziowej w celu ograniczenia dziatajgcych sit, jak
wyszczegolniono w normie EN 12453, punkty 5.1.1.515.1.3.

3 - W przypadku dziatania typu ,automatycznego”: poprzez zastosowanie listwy krawedziowej w celu ograniczenia dziatajgcych si, jak

wyszczegolniono w normie EN 12453, punkty 5.1.1.5 1 5.1.3; w tym przypadku muszg zosta¢ obowigzkowo zainstalowane co najmniej
dwie fotokomorki, jak przedstawiono na rys. 2.
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Oryginalna instrukcja obstugi w jezyku witoskim
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A WAZNE!

Przed przeprowadzeniem jakichkolwiek dziatan
lub procedur, nalezy uwaznie przeczytac¢
ostrzezenia ogolne zawarte w niniejszej instrukcji
(rozdziat 7) i informacje na temat ograniczenia w
uzytkowaniu (punkt 2.2)

1 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

NDCC2000 - NDCC2100 to centrale sterujgce przeznaczone do uzytkowania
w celu automatyzacii rolet i bram segmentowych z silnikami tréjfazowymi.

NDCC2200 to centrala sterujgca przeznaczona do uzytkowania w celu auto-
matyzacji bram segmentowych z silnikami jednofazowymi.

Model ‘ Rodzaj bramy ‘ Potaczenie ‘ Moc max
NDCC2000 Eggfiﬁfﬁa Tréjfazowe 2.9kW
NDCC2100 E%?;iﬁf&a Tréjfazowe z hamulcem | 2,2kW
NDCC2200 | Brama segmentowa “S]gtd O?gﬁz%gzghfwnggn' 2,2kW

UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, r6zne od opisanego oraz wykorzy-
stywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz przed-
stawione w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przeznaczeniem i
zabronione!

Wszystkie modele centrali sterujacej moga zostac przytaczone do powszechnie
stosowanych elementdéw zabezpieczajacych. W celu otwarcia lub zamkniecia
bramy wystarczy uzy¢ odpowiedniego przycisku zainstalowanego na pokrywie
lub przycisku zewnetrznego lub odbiornika radiowego.

UWAGA! - Centrale sterujace opisane w niniejszej instrukcji nie moga
by¢ uzytkowane w otoczeniu zagrozonym wybuchem.

Y MONTAZ

2.1 - Kontrole wstepne przed montazem

Przed rozpoczeciem montazu konieczne jest sprawdzenie, czy czesci produktu
nie ulegly uszkodzeniu, czy wybrany model jest odpowiedni oraz, czy miejsce
instalacji spetnia stawiane wymagania:

e Upewni¢ sie, ze wszystkie materialy, z ktérych bedzie sie korzysta¢ sg w
doskonatym stanie i sg odpowiednie do przewidzianego uzycia.

® Upewni¢ sig, ze warunki uzytkowania spefiajg wymagania dla zastosowania
produktu (punkt 2.2) i mieszczg sie w zakresach podanych w ,Parametrach
technicznych produktu”.

* Upewnic sig, ze migjsce wybrane do instalacji jest odpowiednie ze wzgledu
na catkowite wymiary produktu (rys. 1).

* Upewnic sig, ze powierzchnia wybrana do zainstalowania produktu jest solid-
na i gwarantuje stabilne zamocowanie.

* Upewni¢ sie, ze migjsce, w ktérym ma zosta¢ zamontowany produkt nie
moze ulec podtopieniu; ewentualnie zainstalowac produkt na odpowiedniej
wysokosci od podtoza.

* Upewni¢ sie, ze przestrzenn wokét produktu zapewnia tatwy i bezpieczny
dostep.

e Upewnic sig, ze wszystkie uzyte przewody elektryczne sg rodzaju podanego
w Tabeli 1.

e Upewnic¢ sig, ze automatyka jest wyposazona w mechaniczne ograniczniki
zaréwno otwierania, jak i zamykania

2.2 - Ograniczenia zwigzane z zastosowaniem produktu

Z produktu mozna korzysta¢ wytacznie w sposob przedstawiony w ponizszej
tabeli:

Centrala Zasilanie centrali

Rodzaj silnika*

” . Tréjfazowy 3x400 Vac - 50/60Hz
“gggg?gg gBo/JfaaOzS;v 6 8x400 Vac enkoderem Nice lub mechanicznymi
ogranicznikami kraricowymi
Tréjfazowy 1x230 Vac - 50/60Hz
NDCC2200 21%%98&22% X230 Vac | g oderem Nice Iub mechanicznymi
ogranicznikami kraricowymi

(*) Zgodnie z odpowiednimi ograniczeniami zastosowania.

A UWAGA! - Centrale sterujace opisane w niniejszej instrukcji nie
moga by¢ uzytkowane w otoczeniu zagrozonym wybuchem.
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2.3 - Typowa instalacja

Na rys. 2 przedstawiono przykiad instalacji automatyki, zrealizowanej z zasto-

sowaniem czesci Nice:

1 Motoreduktor

2 Nadajnik

3 Listwa krawedziowa

4 Skrzynka rozgatezna

5 Centrala sterujaca

6 Przewdd spiralny

7 Lampa ostrzegawcza

8 Fotokomorka

9 Klawiatura cyfrowa - Czytnik zblizeniowy - Przetgcznik kluczykowy - Klawia-
tura

Czesci te sg rozmieszczone wedtug zwyczajowego schematu. Odnoszac sie
do rys. 2, nalezy okresli¢ przyblizone potozenie, w jakim zostanie zamontowa-
ny kazda z czesci bedacych czescig instalacii.

Wazne - Przed przeprowadzeniem instalacji, nalezy przygotowac¢ przewody
elektryczne potrzebne w Paristwa instalacji, odnoszac sie do rys. 2 i do , Tabeli
1 - Dane techniczne przewoddw elektrycznych”.

Uwaga! - Podczas uktadania przewoddw rurowych prowadzacych kable elek-
tryczne i wprowadzania kabli do obudowy centrali, nalezy wzig¢ pod uwage,
ze, z powodu mozliwego gromadzenia sie wody w studzience rozgateznej,
przewody rurowe moga powodowac powstawanie w centrali skroplin, ktdre
moga uszkodzi¢ obwody elektroniczne.

2.4 - Montaz centrali sterujacej

W celu zamocowania centrali sterujacej, nalezy:

01. Otworzy¢ obudowe centrali: odkreci¢ sruby w sposdb przedstawiony
na rys. 3-A / rys. 3-B;

02. Wykonaé otwory do przeprowadzenia przewoddw elektrycznych sterow-
niczych i/lub sygnalizacyjnych urzadzen dodatkowych. W tym celu, réw-
niez aby zachowac stopiert ochrony IP, zaleca sie uzycie odpowiedniego
narzedzia (np. wiertta kubetkowego), wykonujac otwory w przygotowanych
miejscach w dolnej czesci obudowy. W razie koniecznosci, mozna skorzy-
sta¢ z bocznych wejs¢ na kable, ale wytacznie z uzyciem odpowiednich
zlgczek do przewoddw rurowych;

03. Przymocowa¢ skrzynke. Mozna to zrobic¢ na trzy sposoby:

a) bezposrednio na Scianie, wyprowadzajac sruby z wnetrza obudowy
(rys. 4-A);

b) przy uzyciu standardowych elementdéw zaczepowych dostarczonych na
wyposazeniu (rys. 4-B);

c) jesli prowadnik przewoddw elektrycznych jest zewnetrzny i konieczne
jest zamocowanie obudowy w odlegtosci maksymalnie 2 cm od Sciany, w
celu umozliwienia przeprowadzenia kabli z tytlu centrali. NDA100 sktada sie
z 4 elementéw dystansowych i ostony do wprowadzenia kabli do wnetrza
skrzynki centrali sterujgcej. W celu przeprowadzenia instalacji przy uzyciu tego
urzadzenia dodatkowego (opcjonalnego), nalezy sie odnies¢ do rys. 4-C.

04. Na tym etapie mozna przeprowadzi¢ wszystkie potgczenia elektryczne:
informacje na ten temat zawarto w rozdziale 3.

W celu przeprowadzenia instalacji innych urzadzen bedacych czescig automa-
tyki, nalezy sie zapoznac z odpowiednimi instrukcjami obstugi.

.
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TABELA 1 - Dane techniczne przewodoéw elektrycznych (rys. 2)

Potaczenie Typ kabla: Maksymalna dozwolona dtugos¢
A: Kabel ZASILAJACY CENTRALI STERUJACEJ
- NDCC2000, NDCC2100 (tréjfazowy) 4 x 1 mm? 5m (uwaga 1)
- NDCC2200 (jednofazowy) 3x0,75 mm? 2 m (uwaga 1)
B: Kabel SILNIKA do motoreduktoréw Nice, odpowiednie kable w 5-7-11m
sprzedazy jako akcesoria.
do réznych marek, ztozyé zamdwienie u producenta
motoreduktora
C: Kabel LAMPY OSTRZEGAWCZEJ z anteng 2 x 1 mm? (do lampy ostrzegawczej 230Vac) 10m
kabel ekranowany typu RG58 (do anteny)
D: Kabel FOTOKOMOREK 2 x 0,5 mm? 10m
E: Kabel PRZELACZNIKA KLUCZYKOWEGO 2 kable 2 x 0,25 mm? 10 m (uwaga 2)
F: Kabel SPIRALNY do listwy krawedziowej kabel spiralny Nice dostepny jako element dodatkowy | 50 m

Uwaga 2 - Te 2 kable mozna zastgpic¢ 1 pojedynczym kablem 4 x 0,56 mm?

Uwaga 1 - Jesli kabel zasilajacy przekracza maksymalng dopuszczalng dfugosc, nalezy uzyc kabla o wiekszym przekroju

UWAGA! - Zastosowane kable musza by¢ przeznaczone dla rodzaju otoczenia, w ktérym odbywa sie ich montaz.

-
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LED SAFETY Dioda fancuch bezpieczenstwa
LED L2 Dioda OK (zielona)

LED L1 = LED Warning (czerwona) OUT_ LED L1 — — LED L2

otwdr na karte urzadzenia
ouT = dodatkowego NDA04O rozsze-
rzenia wyjsé
_  Przetgcznik typu Dip-Switch do
PROG programowania

_ elektroniczny ogranicznik
ENCODER = Kraricowy

wejscia zewnetrzne (Wspdine, LED SAFETY

Otworz, Zamknij, Ing1 (/PHOTO)
INPUT - 8 - com (+24Vdc wspdine) ENCODER

9 - open (Otworz)
10 - close (Zamknij)
11 - photo (ing1)

Zacisk ALT INPUT

tylko do silnikéw z mechanicz-
nymi ogranicznikami krafico- ALT

SAFE _ wymi (nalezy je pozostawic SAFE
~ niepodtgczone w silnikach z

elektronicznym ogranicznikiem LIMIT SWITCH

krancowym)
LIMIT mechaniczny ogranicznik STOP
SWITCH ~  krancowy

zacisk STOP do listwy krawe-
dziowej 8K2 lub OSE IBT4N
STOP _ 5 -dodatni (+) listwy krawe-

dziowej OXl

6 - sygnat listwy krawedziowej

7 - ujemny GND (-) >J:
ztacze do interfejsu IBT4N

(niedostarczone)

zlgcze do potgczenia odbiorni-
oxXi = kow radiowych ze tgczem typu
SM (SMXI/OXI)

¥—\ = antena

S PE = podtgczenie uziemienia
BOOST kondensator rozruchowy
BRAKE = hamulec silnika

ztgcze do podigczenia linii
LINE = zasilajacej trojfazowej lub jed-
nofazowe;j
F1, F2,F3,F4: patrz Parametry
techniczne

PROG

PE
BOOST
BRAKE

ALT

/ 0G0|6) /E

LINE

FUSES
— MOTOR

00

@l@@@l@@ IEEEEE

11 g2 €1

1]

IBT4N =

FUSES

silnik

-
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© ©

Ve ™\
® OTWORZ
© STOP
@ ZAMKNIJ

Przyciski ,,OTWORZ”,
»STOP”, ,ZAMKNIJ”
stuza do sterowania
automatyka i do fazy

g.rg)gramowania (punkt

ING1-photo- (11) - wejscie Normalnie Zamknigte (NC) do urzadzen steru-
jacych ruchem automatyki. Jesli wejscie to zostanie odpowiednio zaprogra-
mowane przy uzyciu programatora Nice Oview, mozna uzyskac nastepujace
tryby funkcjonowania:

— Krok po Kroku

— Otworz czesciowo

— Otworz

— Zamknij

— Foto (default)

—Foto 1

— Alt podczas manewru otwarcia

— Alt podczas manewru zamkniecia

W celu uzyskania informacji na temat programowania i opisu dostepnych
funkcji nalezy sie zapoznac z kartami funkcji Oview dla D-Action.

ALT - wejscie dla urzadzen zatrzymujgcych trwajgcy manewr; nalezy do nie-
go przytaczyc¢ styki typu ,Normalnie zamkniety”.

SAFE - wejscie do przytaczenia urzadzenia do ochrony termicznej silnika.
UWAGA! - Jest uzywane jedynie przy silnikach z mechanicznymi ograniczni-
kami krancowymi. Nalezy je pozostawi¢ ,niepodtaczone” w silnikach z elek-
tronicznym ogranicznikiem kraricowym.

. J
3 POLACZENIA ELEKTRYCZNE
UWAGA!

- Wszystkie potaczenia elektryczne musza by¢é przeprowadzane przy
odtaczonym zasilaniu;

- Potaczenia moga byé wykonane wylacznie przez wykwalifikowanych
specijalistow.

— Na linii zasilania elektrycznego nalezy zainstalowac urzadzenie, ktdre zapew-
ni catkowite odtgczenie automatyki od sieci. W urzadzeniu odtaczajgcym
powinny sig znajdowac styki oddalone od siebie w stanie otwarcia na taka
odlegtos¢, ktora umozliwi catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych
przez Il kategorie przepieciowa, zgodnie z zasadami montazu. W razie
potrzeby, urzadzenie to gwarantuje szybkie i bezpieczne odtaczenie zasila-
nia; z tego powodu nalezy je umiesci¢ w widocznym miejscu. Jesli jednak
zostanie umieszczone w niewidocznym miejscu, musi by¢ wyposazone w
system blokujacy ewentualne przypadkowe przytaczenie zasilania, w celu
zapobiegniecia powstaniu niebezpiecznych sytuaciji. Urzadzenie roztaczajace
nie jest dostarczane z produktem.

3.1 - Przylaczenie kabla zasilania tréjfazowego centrali
NDCC2000, NDCC2100

W celu przeprowadzenia potaczenia elektrycznego nalezy sie odnies¢ do
rys. 5.

Do zaciskéw L1, L2, L3 i zacisku PE jest przytaczona wtyczka CEE 16A.
Podtaczenie do centrali moze by¢ wykonane réwniez przy uzyciu tréjfazowego
wytacznika gtéwnego (niedostarczony z produktem). W takim przypadku
mozna usung¢ wtyczke CEE podczas montazu.

3.2 - Przylaczenie kabla zasilania jednofazowego do centrali
NDCC2200

W celu przeprowadzenia potgczenia elektrycznego nalezy sie odnies¢ do
rys. 6.

Do zaciskéw L1, L3 i zacisku PE jest przytaczona wtyczka Schuko.
Podtaczenie do centrali moze by¢ wykonane réwniez przy uzyciu jednofazowe-
go wytgcznika gtdwnego (niedostarczony z produktem). W takim przypadku
mozna usung¢ wtyczke Schuko podczas montazu.

3.3 - Opis potaczen elektrycznych (rys. 7): zasilanie, urzadzenia
ochronne, sterownicze i dodatkowe

Do wejs¢ 8,9,10,11 mozna przylaczy¢ urzadzenia sterownicze ze stykami typu

»,Normalnie otwarty” (NO) lub ,Normalnie Zamkniety” (NC). Mozna wiec wyko-

rzystac jedno lub kilka z tych wejs¢, oprocz wejs¢ STOP/ALT, do przytaczenia

zewnetrznej klawiatury lub wytacznika z ling przytagczona do sufitu.

PUSH BUTTONS - wejscie do przytaczenia klawiatury znajdujacej sie na
pokrywie obudowy.

ENCODER - wejscie do przytaczenia okablowania elektronicznego ogra-
nicznika kraricowego (enkodera Nice).

COMMON (8) - wejscie 24 Vdc wspdlne dla wejs¢ OPEN, CLOSE i ING1 i
dodatnie dla napiecia urzadzen.

OPEN (9): - wejscie dla urzadzen, ktére sterujg ruchem otwierania, mozna
podtaczy¢ tu styki typu ,Normalnie Otwarty”.

CLOSE (10): - wejscie dla urzadzen, ktdre sterujg ruchem zamykania; moz-
na podtaczyc¢ tu styki typu ,Normalnie Otwarty”.

LIMIT SWITCH - wejscie do przytgczenia mechanicznych ogranicznikéw
kraricowych.

(1) Wspdliny ogranicznik kraricowy

(2) ogranicznik kraricowy otwiera

(3) wstepny ogranicznik kraricowy zamyka

(4) ogranicznik kraricowy zamyka

STOP - wejscie stuzgce do podtaczenia listew krawedziowych typu oporno-
Sciowego (8k2) lub optycznych (OSE) jak opisano ponizej (rys. 9):
Potaczenie OSE:

- 5 - dodatnie 12Vdc (+) (przewody brazowe)
- 6 > sygnat (S) (przewody zielone)
- 7 = ujemne GND (-) (przewody biate)
Potaczenie 8k2:
- Przytaczy¢ rezystancije 8,2 kQ miedzy zaciskiem 6 (sygnat - S) i 7 (ujemny
- GND)

IBT4N - wejscie do przytaczenia programatora Oview przy uzyciu odpowied-
niego dopasownika IBT4N. UWAGA - przed podtaczeniem/odtgczeniem pro-
gramatora nalezy odtgczy¢ zasilanie.

ANTENA ¥—] - wejscie do przyfaczenia anteny odbiornika radiowego (uwa-
ga: antena jest wbudowana w lampy ostrzegawcze Nice LUCY B, MBL,
MLBT).

OUT (ZLACZE DO NDAO040) - zlgcze do karty urzadzenia dodatkowego
NDAO040, ktéra posiada dwa wyjscia ze stykami bezpotencjatowymi. Wyjscia
te moga by¢ odpowiednio zaprogramowane przy uzyciu programatora Nice
Oview. W celu uzyskania wskazéwek na temat programowania i opisu do-
stepnych funkcji nalezy sie zapoznac z instrukcja karty dodatkowej NDAO40.

OTWOR NA KARTE BRAKE/BOOST - zigcze do podigczenia karty do-
datkowej dla funkcji kontroli hamulca silnika (BRAKE) i kondensatora rozru-
chowego (BOOST) silnikdw jednofazowych. UWAGA - nieobecna w modelu
NDCC2000.

SILNIK - wyjscie do potaczenia silnika tréjfazowego i jednofazowego.
Dla silnikéw jednofazowych:

U - wspdlny

V - otwiera

W - zamyka

LINE - wejscie do przyfac;enia zasilania elektrycznego.
L1-L2-L3: potaczenie TROJFAZOWE
LL1-L3: potaczenie JEDNOFAZOWE

PE = wejscie do przytaczenia uziemienia centrali sterujacej i silnikdw.

WAZNE!

ODRADZA SIE przylaczania jakiegokolwiek
urzadzenia lub elementu dodatkowego, ktére
nie zostato wyraznie wskazane w niniejszej
instrukciji.

Producent uchyla sie od odpowiedzialnosci za
ewentualne szkody spowodowane przez nie-
wiasciwe uzytkowanie urzadzen bedacych cze-
Scia systemu, niezgodne z zaleceniami niniej-
szej instrukciji.

Dodatkowe informacje mozna uzyska¢ w ser-
wisie technicznym Nice.
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3.4 - Potaczenia elektryczne centrali sterujacej (rys. 10)

UWAGA! - Wszystkie potaczenia elektryczne musza by¢é wykonane
przy odtaczonym zasilaniu.

Po przymocowaniu obudowy centrali sterujgcej i wykonaniu otworéw do
przeprowadzenia przewodow elektrycznych (patrz punkt 2.3), nalezy wykonac
potaczenia elektryczne w nastepujacy sposob:

Jesdli nie jest juz zainstalowany, nalezy najpierw przytaczy¢ kabel
zasilajgcy:

- do modeli NDCC2000, NDCC2100 patrz punkt 3.1

- do modelu NDCC2200 patrz punkt 3.2

Nastepnie nalezy przytaczy¢ kabel elektryczny wychodzacy z silnika:
- Silnik tréjfazowy z mechanicznym ogranicznikiem kraricowym (rys. 11A)
- Silnik tréjfazowy z elektronicznym ogranicznikiem krancowym (rys. 12A)
- Silnik tréjfazowy z mechanicznym ogranicznikiem krancowym i
hamulcem (rys. 11B)

- Silnik tréjfazowy z elektronicznym ogranicznikiem krancowym i
hamulcem (rys. 12B)

- Silnik jednofazowy z mechanicznym wytgcznikiem kraricowym i
kondensatorem rozruchowym (rys. 13A)

- Silnik jednofazowy z elektronicznym ogranicznikiem kraricowym i
kondensatorem rozruchowym (rys. 13B)

Na koricu nalezy przytaczy¢ przewody elektryczne zainstalowanych
akcesoridow, odnoszac sie do rys. 7 i punktu 3.3.

Uwaga — W celu utatwienia przytgczania przewoddw, moZliwe jest wyjecie
zaciskow z gniazd.
e I N
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3.5 - Wejscie STOP SAFETY EDGE

Wejscie SAFETY EDGE petni funkcje powodowania natychmiastowego zatrzy-
mania wykonywanego manewru oraz pozniejszego krotkiego odwrdcenia
kierunku ruchu.

Do tego wejscia mozna podigczy¢ takie urzadzenia jak optyczne listwy krawe-
dziowe (OSE) lub wyjscie ze stalg rezystancjg 8,2 kQ.

Centrala, na etapie wczytywania, identyfikuje rodzaj przytaczonego urzadzenia
i powoduje ,STOP”, gdy dochodzi do jakiejkolwiek zmiany wzgledem rozpo-
znanego stanu.

Za pomocg odpowiednich dziatan, istnieje mozliwos¢ podtaczenia do wejscia
STOP SAFETY EDGE wiecej niz jednego urzadzenia, nawet réznych rodzajow:
- urzadzenia NO: przytaczy¢ rezystancje 8,2 kQ réownolegle do urzadzenia;

- urzadzenia NC: przytaczy¢ rezystancije 8,2 kQ szeregowo do urzadzenia;

- mozliwe jest przytaczenie nieograniczonej liczby urzadzeri NC potaczonych
miedzy soba ,szeregowo”;

- jesli zainstalowano wigkszg liczbe urzadzen, wszystkie one muszg by¢ pota-
czone ,kaskadowo” z tylko jedng rezystancjg koricowa 8,2 kQ;

- mozna réwniez utworzy¢ kombinacje typu NO i NC, dysponujac dwoma
stykami potaczonymi ,réwnolegle”. W takim przypadku, nalezy potaczy¢ ,sze-
regowo” ze stykiem NC rezystancje 8,2 kQ; umozliwia to utworzenie kombinacji
nawet trzech urzadzen: ,NO”, ,NC” i 8,2 KQ.

3.6 - Przyfaczenie odbiornika radiowego

Centrala sterujgca jest wyposazona w ztgcze typu SM do przytaczenia odbior-
nika radiowego (element opcjonalny, niedostarczony na wyposazeniu) model
SMXI, SMXIS, OXI lub OXIT i podobnych.

W celu wprowadzenia odbiornika radiowego, nalezy odtgczy¢ zasilanie centrali
i wprowadzi¢ odbiornik w sposéb przedstawiony na rys. 14.

W Tabeli 2 przedstawiono dziatania wykonywane przez centrale sterujaca w
zaleznosci od aktywowanych wyjs¢ lub polecen przestanych przez odbiornik
radiowy.

Uwagi - Pozostate informacje zawarto w instrukcji obstugi odbiornika.

wyjscie

opis

Wyjscie nr 1 Tryb Krok po Kroku

Wyjscie nr 2 Otwiera czesciowo; wartos¢ ustawiona fabrycznie:
otwiera do poftowy ustalonego przesuwu (mozna jg
zmieni¢ podczas fazy wyszukiwania potozen lub korzy-
stajgc z programatora Oview)

Wyjscie nr 3 Otwiera

Wyjscie nr 4 Zamyka

Odbio O aprogra O a o][= O e O

polecenie opis

Polecenie nr 1

Tryb Krok po Kroku

Polecenie nr 2

Otwiera czesciowo; wartod¢ ustawiona fabrycznie:
otwiera do potowy ustalonego przesuwu (mozna ja
zmieni¢ podczas fazy wyszukiwania potozen lub korzy-
stajgc z programatora Oview)

Polecenie nr 3 Otwiera
Polecenie nr 4 Zamyka
Polecenie nr 5 Stop

Polecenie nr 6

Tryb Krok Po Kroku Zespét mieszkalny

Polecenie nr 7

Tryb Krok Po Kroku Wysoki priorytet

Polecenie nr 8

Otwiera czgsciowo 2

Polecenie nr 9

Otwiera czesciowo 3

Polecenie nr 10

Otwiera i blokuje automatyke

Polecenie nr 11

Zamyka i blokuje automatyke

Polecenie nr 12

Blokuje automatyke

Polecenie nr 13

Odblokowuje automatyke

Polecenie nr 14

Swiatto pomocnicze Timer

Polecenie nr 15

Swiatto pomocnicze ON/OFF

3.7 - Pierwsze wiaczenie i kontrola potaczen
Po podfaczeniu zasilania do centrali sterujacej, nalezy przeprowadzi¢ naste-

pujace kontrole:

e Sprawdzi¢, czy zielona dioda L2 (w poblizu przetgcznikdw typu Dip-Switch)
miga regularnie z czestotliwoscia 1 migniecia na sekunde.

e Jedli instalacja jest wyposazona w fotokomorki, nalezy sprawdzi¢, czy ich
diody migaja (RX); sposdb migania nie jest wazny, poniewaz zalezy od innych
czynnikow.

e Sprawdzi¢, czy czerwona dioda LED SAFETY w poblizu zlgcza kabla kla-
wiatury jest zaswiecona na state (patrz Tabela diagnostyki Led Safety paragraf
5.2).

Jesli przynajmniej jedna z tych kontroli nie jest zgodna z oczekiwang, koniecz-
ne jest odtgczenie napiecia od centrali sterujacej i sprawdzenie wykonanych
wczesniej poszczegdlnych potaczen elektrycznych.
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3.8 - Catkowite wykasowanie pamieci centrali sterujacej

W centrali sterujacej mozna wykasowac¢ wszystkie zapisane dane i przywrdcic
ja do stanu poczatkowego z wartosciami ustawionymi fabrycznie.

Ustawi¢ przetaczniki
typu Dip-Switch 1-2-
3-4 na ON = Zielona i
czerwona dioda zacznie
szybko migad

Przytrzymac wcisniety
przycisk STOP przez

3 sek. az zaswiecenia
statym Swiattem
czerwongj i zielonej diody

Zwolni¢ przycisk STOP

W tej chwili centrala
wykona RESET =
zielona i czerwona dioda
zacznie szybko migac

e
\

Ustawi¢ przefacznik typu
Dip-Switch 1-2-3-4 na
OFF

3.9 - Wczytywanie podiaczonych urzadzen i pozycji Otwarcia i
Zamkniecia

Po pierwszym uruchomieniu (punkt 3.7), przed ustawie-
niem pozycji Otwarcia i Zamkniecia bramy, nalezy wyko-
nac wczytywanie urzadzen bezpieczenstwa podtaczonych
do wejscia ,STOP Safety Edge” przez centrale sterujaca.
UWAGA! - W fazie wczytywania musi by¢ obec-
ne przynajmniej jedno urzadzenie bezpieczenstwa
podtaczone do centrali sterujacej.

OTWORZ
STOP
ZAMKNIJ

Ustawi¢ przetacznik typu Dip-
Switch 1 na ON =

- Zielona dioda zaczyna szybko
migac

- Czerwona dioda jest zgaszona

Przytrzymac wcisniety przycisk
STOP az do zaswiecenia
czerwonej diody Swiattem statym
(po okoto 3 sekundach)

(V<M /\wolIni¢ przycisk STOP

Nalezy powtorzy¢ ta procedure w razie wykonania zmian urzadzen
podiaczonych do zacisku ,,STOP Safety Edge” (na przyktad, po podta-
czeniu nowego urzadzenia do centrali sterujacej).

Po wczytaniu urzadzent podtgczonych do centrali sterujgcej, centrala musi
rozpozna¢ potozenia Otwarcia i Zamkniecia bramy.

UWAGA! - Procedure wczytywania urzadzen bezpieczenstwa i pozyciji
Otwarcia i Zamkniecia nalezy wykonac w tej kolejnosci i razem - jedna
po drugiej. Nie jest mozliwe wczytanie urzadzen bezpieczenstwa w
danej chwili i pézniejsze wczytanie pozyciji.

UWAGA! - Procedura dla silnikéw z elektronicznym wytacznikiem
krancowym: po przeprowadzeniu procedury wczytywania potozen
Otwarcia i Zamkniecia, konieczne jest zlecenie wykonania przez cen-
trale procedury wczytywania wczytanych pozycji (5 cykli manewréw,
brama zatrzymuje sie w pozycji Zamkniecia). Podczas wykonywania
tych manewréw, brama zbliza sie stopniowo do zapisanych wczesniej
potozen, az do osiagniecia potozen zaprogramowanych.
Rozpoznawanie jest przeprowadzane wediug roznych procedur w
zaleznosci od rodzaju silnika:

- Silnik z elektronicznym ogranicznikiem krancowym (enkoder), patrz
punkt 3.9.1;

- Silnik z mechanicznym ogranicznikiem krancowym, patrz punkt 3.9.2.
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3.9.1 - Rozpoznawanie potozen Otwarcia i Zamkniecia z elektronicz-
nym ogranicznikiem krancowym (enkoder)

MoZliwe jest zaprogramowanie 3 potozen, w sposéb opisany ponizej:
Pozycja

enkodera
Otwarcie

‘ Znaczenie

Z3dane potozenie maksymalnego otwarcia. Po dotarciu
w to potozenie brama zatrzymuie sie.

Potozenie czesciowego otwarcia. Potozenie, w ktérym

Otwarcie cze-

Sciowe brama zatrzymuje sie po otrzymaniu polecenia czescio-
wego otwarcia.
Zamkniecie Potozenie czesciowego zamkniecia. Po dotarciu w to

potozenie brama zatrzymuije sie.

Jesli brama znajduije sie w potozeniu zamknietym, nalezy recznie umiescic jg na
wysokosci ok. 50 cm od podtoza, korzystajac z systemu manewru awaryjnego
(patrz instrukcja uzytkowania silnika) w celu unikniecia, w przypadku obrotu w
odwrotnym kierunku, wypadnigcia z gniazd lin nosnych (bramy segmentowe)
lub nadmiernego zwinigcia rolety (rolety zwijane).

UWAGA!

- jesli kierunek obrotu nie odpowiada ustawionemu kierunkowi (przycisk
Open = kierunek otwierania), nalezy odtaczy¢ zasilanie i zamieni¢ miej-
scami potaczenia ,V” i ,W” (odwrécenie fazy) na ztaczu silnika (rys. 15).
- jesli podczas ruchu brama zatrzymuije sie, a dioda L1 WARNING (czer-
wona) miga wykonujac 3 migniecia, pauze, 3 migniecia, nalezy naci-
snac¢ czerwony przycisk STOP i ustawi¢ funkcje ,,Odwrécony kierunek
obrotow”; patrz Tabela 3.

Przetacznik typu Dip-Switch 1
znajduje si¢ juz na pozycji ON w
nastepstwie procedury wczytywa-
nia rodzaju zabezpieczenia.

Za pomoca przycisku ,Otwoérz”
przenies¢ rolete na pozycje mak- T
symalnego otwarcia

Uwaga!

-jesli kierunek obrotu nie odpowiada ustawionemu kierunkowi (przy-
cisk Open = kierunek otwierania), nalezy odtgczy¢ zasilanie i zamie-
ni¢ miejscami potgczenia ,V” i ,W” (odwrdcenie fazy) na ztaczu silnika
(rys. 15).

-jesli podczas ruchu brama zatrzymuje sie, a dioda L1 WARNING
(czerwona) miga wykonujac 3 migniecia, pauze, 3 migniecia, nalezy
nacisngc czerwony przycisk STOP, aby anulowac sygnat, a nastepnie
ustawi¢ funkcje ,Odwrécony kierunek obrotéw” przy pomocy prze-
tacznika typu Dip switch 2; patrz Tab. 3.

Przytrzyma¢ wecisniety przycisk 3”
STOP przez 3 sek. az do wyko-

nania 1 migniecia przez czerwong

diode

Za pomoca przycisku ,Zamknij”
przenies¢ rolete na pozycje mak-
symalnego zamknigcia ¥




Przytrzyma¢ wecisniety przycisk 3”
STOP przez 3 sek. az do wyko-

nania 2 mignie¢ przez czerwong

diode

Jesli nie jest konieczne programowanie odlegtosci ,otwarcia czescio-
wego”, nalezy ustawi¢ przetacznik typu Dip-Switch 1 na OFF i przejs¢
bezposrednio do kroku 10 tej procedury

Nacisng¢ przycisk ,Otwoérz” w
celu przeniesienia bramy na po-
zycje zadanego otwarcia czescio-
wego (np. potowe biegu).

Przytrzyma¢ wecisniety przycisk 3”
STOP przez 3 sek. az do wyko-

nania 3 mignie¢ przez czerwong

diode

Ustawi¢ przetacznik typu Dip-
-Switch 1 na OFF

Ustawi¢ przetgcznik typu Dip-
-Switch 3 na ON

Nacisng¢ przycisk ,Otwoérz” w
celu wystania polecenia otwarcia T

W tej chwili brama wykona automatycznie 5 kompletnych cykli manew-
row koriczac w potozeniu zamknigtym

Ustawi¢ przetacznik typu Dip-
-Switch 3 na OFF

| oo -
OFF

UWAGA! - Nie nalezy przerywac faz wczytywania. Jesli to nastapi, na-
lezy powtorzy¢ cata procedure wczytywania.

Jesli po zakonczeniu fazy wczytywania czerwona dioda miga 9 razy,
pauza, kolejne 9 mignieé, oznacza to, ze doszto do btedu. Faze wczy-
tywania pozycji mozna powtérzy¢ w dowolnej chwili, réwniez po prze-
prowadzeniu instalacji.

3.9.2 - Wczytywanie potozen Otwarcia i Zamknigcia z mechanicznym
ogranicznikiem krarncowym

Mozliwe jest zaprogramowanie 2 potozen, w sposob opisany ponizej:

Pozycja Znaczenie

enkodera

Otwarcie Potozenie maksymalnego otwarcia. Po dotarciu w to
potozenie brama zatrzymuie sie.

Zamkniecie Potozenie czesciowego zamkniecia. Po dotarciu w to
potozenie brama zatrzymuje sie.

W celu przeprowadzenia procedury, silnik musi by¢ podtaczony elektrycznie do
karty ogranicznika kraricowego przy uzyciu 6 lub 8 krzywek (rys. 16). Dostep
do karty uzyskuje sie dopiero po odkreceniu obudowy ochronnej ogranicznika
krancowego. Jesli brama znajduje sie w potozeniu zamknietym, nalezy recznie
umiesci¢ ja na wysokosci ok. 50 cm od podtoza, korzystajgc z systemu ma-
newru awaryjnego (patrz instrukcja uzytkowania silnika) w celu unikniecia, w
przypadku obrotu w odwrotnym kierunku, wypadniecia z gniazd lin nosnych
(oramy segmentowe) lub nadmiernego zwiniecia rolety (rolety zwijane). Uwa-
ga! - Jesli kierunek obrotéw nie odpowiada ustawionemu kierunkowi
(przycisk Open = kierunek otwierania), nalezy zamieni¢ miejscami po-
taczenia ,V” i ,W” (odwrécenie fazy) na ztaczu silnika (rys. 15).

W celu przeprowadzenia procedury, nalezy dziata¢ w nastepujacy sposob:

Ustawi¢ przetgcznik typu Dip-
Switch 1 na OFF

Za pomoca przycisku ,Otworz”
przenies¢ rolete na pozycje mak- T
symalnego otwarcia

a) Ustawi¢ krzywke stykowg 1 E 4 (kolor zielony, rys. 16), w celu uru-
chomienia ogranicznika kraricowego

b) Dokreci¢ srube mocujaca ,A” (rys. 16)

c) W celu wykonania precyzyjnej regulacji postuzy¢ sie srubg ,B” (rys. 16).

Za pomoca przycisku ,Zamknij”
przenies¢ rolete na pozycje mak-
symalnego zamknigcia —

a) Ustawi¢ krzywke stykowa 3 E {4 (kolor biaty, rys. 16) w celu urucho-
mienia ogranicznika krancowego

b) Dokreci¢ srube mocujaca ,A” (rys. 16)

c) W celu wykonania precyzyjnej regulacji postuzy¢ sie sruba ,B” (rys.
16).

Fabryczne ustawienie ogranicznikdw kraricowych bezpieczeristwa 2 SE1 i 4
SEJ (kolor czerwony, rys. 16) przewiduje, ze znajduja sie one w niewielkiej
odlegtosci za roboczym ogranicznikiem kraricowym.

Po przeprowadzeniu proby dziatania, nalezy sprawdzi¢ dokrecenie Srub mo-
cujgeych.

Dodatkowe ograniczniki krancowe 8 P24, i 7 P24 sg bezpotencjatfowymi sty-
kami zamknigtymi, a dodatkowe ograniczniki kraricowe 6 P1J, i 5 P11 sg
bezpotencjatowymi stykami przetaczajgcymi.

Dodatkowy ogranicznik kranicowy 1 ZAMYKANIE (6 P14 lub 5 P14) jest wy-
korzystywany jak wstepny ogranicznik kraricowy i z tego powodu musi by¢
tak ustawiony, aby zadziatat, gdy brama osiagnie odlegtos¢ 5 cm od podtoza.
Aktywacja tego wytgcznika kraricowego powoduije, ze nie jest przeprowadzany
manewr ,krotkiego odwrdcenia kierunku ruchu”. Jesli wigczona zostaje listwa
krawedziowa, brama wykonuje jedynie STOP. Ten ogranicznik kraricowy musi
by¢ zawsze przytgczony do wejscia PRE-CLOSE centrali.

UWAGA! - Nie nalezy przerywac faz wczytywania. Jesli to nastapi, na-
lezy powtorzy¢ cata procedure wczytywania. Jesli po zakonczeniu fazy
wczytywania czerwona dioda miga 9 razy, pauza, kolejne 9 migniec,
oznacza to, ze doszto do biedu.

Rozpoznawanie potozernn mozna powtérzy¢é w dowolnej chwili, réwniez
po przeprowadzeniu instalacji.

Ustawienie mechanicznych ogranicznikéw krancowych )
do silnikéw duzych rozmiaréw: 6 krzywek stykowych

Dodatkowy ogranicznik kraricowy 1 ZAMYKANIE
Dodatkowy ogranicznik krancowy 1 OTWIERANIE
Ogranicznik kraricowy bezpieczerstwa ZAMYKANIE
Ogranicznik kraricowy ZAMYKANIE

Ogranicznik kraricowy bezpieczenstwa OTWIERANIE
1 ZIELONY

Ogranicznik kraricowy OTWIERANIE

1 Ll
B A
Ustawienie mechanicznych ogranicznikéw krancowych do
silnikéw matych rozmiaréw: 8 krzywek stykowych

Dodatkowy ogranicznik krancowy 2 ZAMYKANIE s
Dodatkowy ogranicznik kraricowy 2 OTWIERANIE I8
Dodatkowy ogranicznik krancowy 1 ZAMYKANIE
Dodatkowy ogranicznik kraricowy 1 OTWIERANIE
Ogranicznik krancowy bezpieczenstwa ZAMYKANIE
Ogranicznik kraricowy ZAMYKANIE
Ogranicznik kraricowy bezpieczenstwa OTWIERANIE
1 ZIELONY
Ogranicznik kraricowy OTWIERANIE

\ B A J
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3.10 - Tryb roboczy

UWAGA! - Jesli funkcje z tabeli 3 sa zaprogramowane przy uzyciu pro-
gramatora Oview, nalezy ustawic¢ przetacznik Dip switch = OFF.

TABELA 3

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 Funkcja

OFF | OFF | OFF | OFF | Ruch reczny (manualny)

ON X OFF | OFF | Wczytywanie potozen i stanu wejscia STOP

OFF | ON | OFF | OFF | Kierunek obrotu enkodera odwrdcony

OFF X OFF | ON | Tryb przemystowy (otwiera pdtautomatyczny
— zamyka w trybie manualnym), jesli poloze-
nia sg wczytane

OFF X ON | OFF | Tryb pétautomatyczny, jesli polozenia sa

wczytane

Tryb automatyczny z mozliwym do ustawie-
nia czasem pauzy, jesli polozenia sg wczyta-
ne (w celu zapisania czasu pauzy, patrz punkt
5.1.2 ,Inne funkcje”)

OFF X ON | ON

3.11 - Jednostka do zdalnego programowania Oview

Uzycie jednostki programowania Oview umoZzliwia petne i szybkie przepro-
wadzenie instalacji, konserwacji oraz diagnostyki catego systemu automatyki.
Mozliwe jest podtgczenie do centrali jednostki do zdalnego programowania
Oview przy uzyciu interfejsu IBT4N, poprzez kabel bus z 4 przewodami elek-
trycznymi wewnatrz.

Aby uzyska¢ dostep do tgcznika BusT4, nalezy otworzy¢ obudowe i wprowa-
dzi¢ tacznik IBT4N w przeznaczone do tego gniazdo i podtaczy¢ programator
Oview (rys. 17).

N J

Zasadniczo jednostka Oview moze zosta¢ umieszczona w maksymalnej odle-
gtosci od centrali sterujgcej rownej 100 metrom kabla; moze zostac przytaczo-
na réwnoczesnie do kilku centrali (do 16) i moze pozosta¢ przytaczona réwniez
podczas zwyklej pracy automatyki. W celu korzystania z Oview bardzo wazne
jest przestrzeganie srodkéw ostroznosci zamieszczonych w instrukcji Oview.
Jesli w centrali sterujgcej zainstalowano odbiornik radiowy serii OXI, przy uzyciu
Oview mozna uzyska¢ dostep do parametrow nadajnikdw zapisanych w tym
odbiorniku. Dodatkowe informacije zawarto w instrukcji obstugi programatora
Oview oraz w karcie funkgji centrali, dostepnej rdwniez na stronie www.nice-
foryou.com

UWAGA! - Jesli funkcje z tabeli 3 sa zaprogramowane przy uzyciu pro-
gramatora Oview, nalezy ustawi¢ przetacznik Dip switch = OFF.

4 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Odbidr oraz przekazanie do eksploatacji sg najwazniejszymi etapami podczas
realizacji systemu automatyki, od ktdrych zalezy zagwarantowanie maksymal-
nego bezpieczenstwa. Probe mozna rowniez przeprowadzaé okresowo, w
celu skontrolowania stanu urzadzen, z ktdrych sktada sie automatyka.

Fazy te muszg zosta¢ przeprowadzone przez wykwalifikowany i doswiadczony
personel, ktdry musi wzigé na siebie obowigzek okreslenia, jakie proby nalezy
przeprowadzi¢, aby skontrolowac rozwigzania zapobiegajace mozliwym zagro-
zeniem oraz zgodnos¢ z wymaganiami stawianymi przez przepisy, normy i roz-
porzadzenia: w szczegdlnosci wymogi normy EN 12445, okreslajacej metody
kontroli automatyki do bram z napedem. Urzadzenia dodatkowe muszag zostac
poddane specjalnej probie, zaréwno pod wzgledem dziatania, jak i prawidtowej
wspotpracy z centralg; w tym celu nalezy sie zapoznac z instrukcjg obstugi
poszczegodlnych urzadzen.

4.1 - Odbior
Kolejnos¢ czynnosé przeprowadzanych podczas préby technicznej, opisana
ponizej, odnosi sie do typowej instalacii (rys. 2):
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1 Sprawdzi¢, czy sg przestrzegane wszystkie zalecenia z rozdziatu ,Instrukcije
i ostrzezenia dotyczgce montazu i uzytkowania”.

2 Odblokowag silnik. Sprawdzi¢, czy mozna przesuwac brame recznie, otwie-
rajac i zamykajac, przy uzyciu sity nieprzekraczajgcej 225N.

3 Zablokowac silnik.

4 Przy uzyciu urzadzen sterowniczych (nadajnika, przycisku sterujacego,
przefacznika kluczykowego, itp.), nalezy przeprowadzi¢ probe otwierania,
zamykania i zatrzymania bramy, upewniajac sie, ze ruch skrzydet jest zgodny
z przewidywanym. Zaleca sie przeprowadzenie wielu prob, w celu ocenienia
ruchu wykonywanego przez brame i wykrycia ewentualnych wad montazu,
regulacji oraz miejsc szczegdlnie narazonych na tarcie.

5 Sprawdzi¢ po kolei, czy wszystkie zainstalowane urzadzenia ochronne dzia-
tajg prawidtowo (fotokomorki, listwy krawedziowe, itp.).

6 Jesli sytuacjom niebezpiecznym powodowanym przez ruch skrzydet zapo-
biega sie poprzez ograniczenie sity uderzenia, nalezy przeprowadzi¢ pomiar
sity zgodnie z wymaganiami normy EN 12445.

4.2 - Przekazanie do eksploatacji

Przekazanie do eksploatacji moze nastgpi¢ dopiero po przeprowadzeniu
z wynikiem pozytywnym wszystkich etapdéw proby technicznej (punkt 4.1)
centrali sterujgcej i wszelkich innych zainstalowanych urzadzen. Zabrania sie
czesciowego przekazania do eksploatacji lub w sytuacjach ,prowizo-
rycznych”.

1 Sporzadzi¢ i przechowywac przez okres co najmniej 10 lat dokumentacje
techniczna, ktéra musi zawiera¢ co najmniej: rysunek catosci systemu auto-
matyki, schemat potaczen elektrycznych, analize ryzyka i zastosowanych
srodkéw zapobiegawczych, deklaracje zgodnosci producenta wszystkich
zainstalowanych urzadzen (w przypadku centrali nalezy uzy¢ zatgczonej
Deklaracji CE), kopie instrukgcji obstugi oraz plan konserwaciji systemu auto-
matyki.

2 Umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajaca co najmniej ponizsze dane: rodzaj
automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzialnego za ,przekazanie
do eksploatacji”), numer seryjny, rok produkcji oraz oznaczenie ,CE”.

3 Zamocowaé na stalo w poblizu bramy etykiety lub tabliczki, na ktérej
wskazane sg czynnosci, jakie nalezy przeprowadzi¢ w celu odblokowania i
manewru recznego

4 Zamocowac na state na bramie etykiete lub tabliczke z ponizszym rysunkiem
(minimalna wysokos¢ 60 mm).

( )
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5 Sporzadzi¢ i przekazac¢ witascicielowi deklaracje zgodnosci automatyki.

6 Sporzadzi¢ i przekaza¢ wiascicielowi ,Instrukcje obstugi i ostrzezenia doty-
czgce uzytkowania systemu automatyki”.

7 Sporzadzi¢ i przekaza¢ wiascicielowi plan konserwacji systemu automatyki
(ktory musi obejmowac wszystkie zalecenia dotyczace konserwacji poszcze-
golnych urzadzen).

5 INFORMACJE DODATKOWE | DIAGNOSTYKA

5.1 - Informacje dodatkowe
5.1.1 - Sygnalizacja wtaczenia

Po uruchomieniu centrali D-Pro Action, zachowanie zielonej diody L2 OK i

czerwonej diody L1 WARNING jest znaczace, jak opisano w Tabeli 4. W szcze-

gdlnosci, informacije sg nastepujace:

- Jesli wezytanie pozyciji otwarcia i zamkniecia jest prawidtowe;

- Jesli wezytanie zabezpieczenia (listwa krawedziowa) jest prawidtowe i zostat
rozpoznany rodzaj zabezpieczenia.



TABELA 4

Sygnalizacja po

wiaczeniu

Pusta pamiec (nie wczytano
zadnej pozycji i zabezpie-
czenia)

Szybkie miganie
przez 5 sekund

Sygnalizacja
Dioda L2
OK ZIELONA

Dioda L1
WARNING
CZERWONA
Szybkie miganie
przez 5 sekund

- miga 0,5 s ON, 0,5 s OFF podczas prawidtowej pracy

gdy dochodzi do ,powaznych bteddw” (paragraf 5.2).

Ustawienie czasu pauzy zamkniecia automatycznego
1 Ustawi¢ przetacznik typu Dip-Switch 3 i 4 na ON.

nego otwarcia.

Pozycje wczytane prawidto-
WO i rozpoznane zabezpie-
czenie ,,8k2”

Szybkie miganie
przez 2 sekundy

migniecie

Tylko jedno wolne

zamkniecia automatycznego jest teraz wczytany.

Pozycje wczytane prawidto-
WO i rozpoznane zabezpie-
czenie ,OSE”

Szybkie miganie
przez 2 sekundy

Dwa wolne mignigcia

powtdrzy¢ sekwencje otwierania, czas pauzy, zamykania.

OFF, czas pauzy zostaje skasowany.

- przedstawia te sama diagnostyke, co czerwona dioda LED L1 WARNING,

2 Przy uzyciu polecenia otwarcia, przenies¢ brame na potozenie maksymal-

3 Po osiagnieciu tej pozycji nalezy odczeka¢ czas réwny czasowi pauzy
zamkniecia automatycznego i wysta¢ polecenie zamknigcia. Czas pauzy

W celu dokonania zmiany wartosci czasu pauzy nalezy przenies¢ przetaczniki
typu Dip-Switch 3 i 4 na OFF i nastepnie ponownie na ON. W tej chwili nalezy

UWAGA! - Gdy przetgcznik typu Dip-Switch 4 zostaje przeniesiony na pozycje

Po sygnalizacji jak w Tabeli 4, centrala D-Pro Action wskazuje ewentualne
btedy przy uzyciu diagnostyki przy uzyciu diod L2 OK i L1 WARNING.

5.1.2 - Inne funkcje

Kontrolka stanu i diagnostyki (wyjsScie na drzwiczkach)

Centrala daje mozliwos¢ przytaczenia kontrolki max 24 V — 5 W do zacisku
Jkontrolka” karty panelu przyciskowego, ktdry znajduje sie po wewnetrznej
stronie obudowy centrali (rys. 18: zacisk 1 -, 2 +). ,Kontrolke” mozna zainsta- 1 2]
lowac na pokrywie, wykonujac w niej otwory, lub poza centralg w maksymalnej

odlegtosci wynoszacej 2 metry.

UWAGA! - Wyjscie nie jest zabezpieczone przed zwarciem.
+Kontrolka” dziata w nastepujacy sposdb:

- jest zgaszona, gdy tancuch bezpieczenstwa jest otwarty (wejscie ALT, czer-

wony przycisk STOP, ochrona termiczna lub odblokowanie)

5.2 - DIAGNOSTYKA

~

~

e/

|

Niektore urzadzenia sg w stanie wydawac sygnaty informujace o stanie roboczym lub ewentualnych usterkach. W ponizszej tabeli opisano rézne sygnaty w zalez-
nosci od rodzaju problemu. Sygnalizacja odbywa sie przy uzyciu odpowiedniego migania zielonej diody L2 OK i czerwonej diody L1 WARNING oraz ewentualnej
lampy ostrzegawczej podtagczonych do odpowiednio zaprogramowanych wyjs¢ centrali.

Sygnalizacja

DIAGNOSTYKA ZIELONEJ DIODY L2

Przyczyna

Srodki zaradcze

Lampa

ostrzegawcza

2 migniecia - krétka pauza Zadziatanie fotokomarki Na poczatku manewru jedna lub kilka fotokomdrek nie daje zgody na | Miganie
2 migniecia - diuga pauza ruch; sprawdzi¢, czy nie ma przeszkéd lub, czy nie dochodzi do interfe-

rencji wigzek podczerwieni poszczegodinych fotokomarek.
4 migniecia - krotka pauza Zadziatanie wejscia STOP Na poczatku manewru lub w czasie wykonywania ruchu doszto do in- | Miganie
4 migniecia - diuga pauza terwencji wejscia STOP lub ALT; nalezy sprawdzi¢ przyczyne interwencji.
6 migniec - krétka pauza Ogranicznik liczby manewréw | --- Miganie
6 mignie¢ - diuga pauza
9 migniec - krotka pauza Automatyka zablokowana Wystaé polecenie ,,Odblokuj automatyke” lub zlecié¢ Miganie
9 migniec¢ - dtuga pauza manewr ,Krok po Kroku Wysoki priorytet”.
Witaczenie diod przez 3 sekundy | Blokowanie automatyki --- Miganie
2 migniecia jednosekundowe Automatyka odblokowana --- Miganie
z przerwg 1,5 sekundy

DIAGNOSTYKA DIODY L1 WARNING CZERWONEJ

A Niektére sygnalizacje mozna wylaczy¢ poprzez nacisnigcie czerwonego przycisku STOP

Sygnalizacja

5 mignie¢ — krétka pauza
5 mignie¢ — dtuga pauza

Przyczyna

Btad EEPROM - Btad para-
metréw wewnetrznych centrali
sterujacej

Srodki zaradcze

Odtaczy¢ i ponownie przytaczy¢ zasilanie. Jesli sygnalizacja btedu nie zni-
ka, nalezy przeprowadzi¢ ,Catkowite wykasowanie pamieci” w sposob
opisany w punkcie 3.8 i ponownie przeprowadzi¢ instalacje; jesli stan
pozostaje taki sam, mozliwe, ze doszto do powaznej usterki i konieczna
bedzie wymiana ptyty elektroniczne;.

Lampa o
strzegawcza

Miganie

2 migniecia — krotka pauza
2 migniecia — dtuga pauza

Btad Testu Zabezpieczen

Ponownie wykona¢ procedure wczytywania urzgdzen bezpieczenstwa
podtaczonych do centrali (punkt 3.9).

3 migniecia — krétka pauza
3 mignie¢ — diuga pauza

Btad kierunku obrotu Enko-
dera

Odwrdci¢ kierunek obrotu enkodera ustawiajgc na ON przetgcznik typu
Dip-Switch 2 (patrz punkt 3.10).

4 migniecia krotka pauza
4 migniecia dtuga pauza

Btad ogranicznika kraricowe-
go bezpieczenstwa

Brama przekroczyta ogranicznik kraficowy bezpieczenstwa zarowno
podczas Otwarcia, jak i podczas Zamkniecia Przenies¢ recznie brame
na okoto potowe wysokosci przy uzyciu systemu manewru awaryjnego
(patrz instrukcja silnika) i nacisnac¢ przycisk STOP na pokrywie w celu
przywrocenia funkcjonowania. Oszacowac, czy konieczne jest dokona-
nie zmian pozycji Otwierania/Zamykania wczytanych poprzednio.

6 mignie¢ krotka pauza
6 mignie¢ dtuga pauza

Btad stycznika

Nalezy odtaczy¢ na kilka sekund wszystkie obwody zasilajgce, nastepnie
sprobowac wydac jakies polecenie; jesli stan pozostaje taki sam, mozli-
we, ze doszto do powaznej usterki karty lub w potgczeniach silnika. Nale-
zy to sprawdzi¢ i przeprowadzi¢ ewentualng wymiane.

7 mignie¢ krotka pauza
7 mignie¢ dtuga pauza

Btad komunikacji RS485
Enkodera

Sprawdzi¢ prawidtowe potaczenie kabla silnika-centrali, w szczegolnosci
kabla enkodera (6 kolorowych przewoddw).

8 migniec¢ krétka pauza
8 mignie¢ dtuga pauza

Btad enkodera

Sprawdzi¢ prawidtowe potgczenie kabla silnika-centrali, w szczegdlnosci
kabla enkodera (6 kolorowych przewoddw). Ponownie przeprowadzi¢
procedure wczytywania pozycji Otwarcia i Zamkniecia.
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9 mignie¢ krotka pauza Btad wczytywania ograniczni- | Ponownie powtdrzy¢ procedure wczytywania pozycji Otwarcia i Za- | ---

9 mignie¢ dtuga pauza ka kraricowego mkniecia.
10 mignie¢ krétka pauza Btad time-out manewru Warto$¢ domysina time-out wynosi 60 sekund. Sprawdzi¢, czy nie wy- | ---
10 mignie¢ dtuga pauza stepuja zakidcenia w ruchu bramy, czy brama rzeczywiscie wykonata

ruch. Sprawdzi¢ (przy uzyciu programatora Oview, jesli jest dostepny),
czy zostat zmieniony czas trwania licznika. Ponownie wykonac procedure
wczytywania pozycji Otwarcia i Zamknigcia.

Uwaga - sygnalizacja diagnostyczna z miganiem kontrolek zostaje przerwana w chwili, gdy zostaje wydane polecenie centrali.
Z uzyciem ciagtej lampy ostrzegawczej* zewnetrznej otrzymamy dwie sekwencje mignie¢ diagnosycznych (np. ,,3 migniecia - krétka pauza - 3
migniecia - dluga pauza” powtérzone dwa razy).

WAZNE: w celu podtaczenia lampy ostrzegawczej konieczne jest uzycie dodatkowej karty NDA040 (niedotaczonej).

* Skonfigurowanej przy uzyciu programatora Oview jako ,,Lampa ostrzegawcza 1”.

DIAGNOSTYKA DIODY L1iL2

Sygnalizacja Przyczyna
Szybkie naprzemienne miganie diody czerwonej i diody zielonej Faza aktualizacji firmware w toku
4 migniecia - pauza - 4 rwnoczesne migniecia diod W oczekiwaniu na aktualizacje firmware

DIAGNOSTICA LED SAFETY

Sygnalizacja Przyczyna Srodki zaradcze

Zaswiecona Dziatanie prawidtowe ---

Zgaszona Otwarty faricuch bezpieczenstwa kancuch bezpieczenistwa sktada sie z szeregu wejs¢ (ALT, Stop z przycisku,
ochrona termiczna silnika, odblokowanie silnika). Zamkna¢ obwaod

6 CO ZROBIG, JEZELI...

(pomoc w rozwigzywaniu problemow)

Ponizej przedstawiono ewentualne przypadki nieprawidtowego funkcjonowania, ktdre moga pojawic¢ sie podczas fazy montazu lub w przypadku uszkodzenia

oraz mozliwe srodki zaradcze:

¢ Silnik jest zatrzymany, nie zostaje wykonany zaden manewr, a czerwona dioda miga: sprawdzi¢ rodzaj migania w tabeli Diagnostyka diody L1
warning (paragraf 5.2) i nacisngé czerwony przycisk STOP, aby wykasowaé diagnostyke.

* Nadajnik radiowy nie steruje brama, a dioda na nadajniku nie zapala sie: sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie sg roztadowane i ewentualnie je
wymienic.

* Nadajnik radiowy nie steruje brama, ale dioda na nadajniku zapala sie: sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowe-
go. Dodatkowo nalezy sprawdzi¢ prawidtowe nadawanie sygnatu radiowego przez nadajnik, przeprowadzajac nastepujgca probe: wcisna¢ na nadajniku
dowolny przycisk i przytozy¢ diode nadajnika do anteny zwyktego, sprawnego nadajnika radiowego, zsynchronizowanego na pasmo FM o czestotliwosci
108,5 Mhz lub najblizsze; powinny by¢ styszalne skrzeczace odgtosy o stabym natezeniu.

¢ Po wystaniu polecenia nie zostaje wykonany zaden manewr a dioda OK nie miga: sprawdzi¢, czy centrala jest zasilana napieciem sieciowym o war-
tosci 230/400V. Dodatkowo nalezy sprawdzi¢, czy bezpieczniki nie sa przepalone; w takim przypadku, nalezy sprawdzi¢ przyczyne uszkodzenia i wymienic
je na inne, o takich samych parametrach.

¢ Po wystaniu polecenia nie zostaje wykonany zaden manewr, a lampa ostrzegawcza jest zgaszona: sprawdzi¢, czy polecenie zostaje rzeczywiscie
odebrane; jezeli wystane polecenie dociera do wejscia PP, dioda OK zamiga dwa razy, aby zasygnalizowac, ze polecenie zostato odebrane.

* Manewr nie rozpoczyna sie, a lampa ostrzegawcza wykonuje kilka mignieé: nalezy policzy¢ liczbe migniec i sprawdzi¢ ich znaczenie w tabeli dia-
gnostyki w punkcie 5.2

¢ Silnik obraca sie¢ w odwrotng strone:

- w przypadku silnika tréjfazowego, nalezy zamieni¢ miejscami fazy ,\V” i ,W” silnika

- w przypadku silnika jednofazowego, nalezy zamieni¢ miejscami fazy ,V” i ,W” silnika

e Manewr rozpoczyna sig, a po chwili zatrzymuje: sprawdzi¢ przyczyne za pomoca diod diagnostyki zainstalowanych na centrali sterujgce;.

e Czerwona dioda L1 WARNING emituje 9 mignie¢ oraz pauze: wystapit btad podczas procedury wczytywania odlegtosci otwarcia i zamkniecia, nalezy
skasowac pamiec (patrz 3.8) i powtdrzy¢ wezytywanie odlegtosci (patrz 3.9).

7 UTYLIZACJA PRODUKTU

Ten produkt jest integralna czescia systemu automatyki i w zwiazku z tym nalezy go usuna¢ wraz z nim.
Tak, jak w przypadku instalacji, réwniez po uptywie okresu uzytkowania tego produktu czynnosci demontazowe powinien wykonywacé wykwalifikowany personel.

Urzadzenie sktada sie z roznego rodzaju materiatow: niektore z nich moga zosta¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji. Nalezy we
wiasnym zakresie zapoznac sie z informacjami na temat recyklingu i utylizacji, przewidzianymi w lokalnie obowigzujgcych przepisach dla danej kategorii produktu.

Uwaga! — Niektére czesci urzadzenia moga zawiera¢ substancje zanieczyszczajace lub niebezpieczne, ktdre, jezeli zostang uwolnione do $rodowiska, moga
wywiera¢ szkodliwy wptyw na samo srodowisko, jak i na zdrowie ludzkie.

Jak wskazuje symbol obok, zabrania sie wyrzucania niniejszego produktu razem z odpadami domowymi. W celu usunigcia produktu nalezy
zatem przeprowadzi¢ zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ,.zbidrke selektywna” lub zwrdci¢ produkt do sprzedawcy w chwili zakupu
nowego, rownowaznego produktu.

Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywac powazne kary w przypadku nielegalnego usuniecia niniejszego produktu.
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8 PARAMETRY TECHNICZNE PRODUKTU

OSTRZEZENIA: * \Wszystkie podane parametry techniczne odnosza sie do temperatury otoczenia réwnej 20°C (+ 5°C). ® Firma Nice S.p.A. zastrzega sobie
prawo do wprowadzania zmian produktu w ktérejkolwiek chwili, gwarantujac jego funkcjonalnos$é i przewidziane zastosowanie.

Model
Typologia

| NDCC2000 | NDCC2100 |

ogranicznikiem krancowym Nice

Centrala sterujaca do silnikdw jednofazowych lub tréjfazowych z mechanicznym Iub elektronicznym

NDCC2200

Napiecie zasilania Tréjfazowe Jednofazowe
3~400Vac / 3~230Vac (+10% - 10%) 50/60Hz 1~230Vac (+10% - 10%) 50/60Hz

Moc max silnika 2,2kW

Moc w trybie czuwania < 5W

Bezpiecznik modutu mocy

F1: 500 mA Typ F; F2,F3,F4: 6,3A Typ T

Wyjscie 1 (z NDA040)

Ze stykiem bezpotencjatowym (przekaznik), programowanym przy uzyciu Oview

Wyjscie 2 (z NDA040)

Ze stykiem bezpotencjatowym (przekaznik), programowanym przy uzyciu Oview

Wyjscie serwisowe

24 Vdc (max 100mA) miedzy zaciskiem Wejscia 1 (com) a zaciskiem gnd (-) w STOP 8K2/OSE (zob. rys. 7)

Wyjscie ,STOP SAFETY EDGE”

Do stykdw normalnie zamknigtych, normalnie otwartych, o statlym oporze 8,2 KQ lub typu optycznego OSE; z
rozpoznawaniem automatycznym (kazda zmiana zapisanego stanu powoduje polecenie ,STOP”)

Wejscie ,,ALT”

Do stykdéw Normalnie Zamknietych (NC) obwodu bezpieczeristwa

Wejscie (OTWIERA)

Do stykdéw normalnie otwartych (NO)

Wejscie (ZAMYKA)

Do stykdéw normalnie otwartych (NO)

Wejscie ING1 (photo)

Do stykdéw Normalnie Zamknietych (NC), programowanych przy uzyciu Oview

Ztacze radiowe

Ztacze SM do odbiornikéw SMXI, SMXIS, OXI lub OXIT

Wejscie ANTENA radiowa

52 ohm dla przewodu typu RG58 lub podobnych (maksymalnie 10 m)

Funkcje programowaine

Funkcje programowalne przy uzyciu Jednostki Programujacej i Sterujacej Oview

Funkcje z rozpoznawaniem

Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia ,STOP” (OSE lub staty opdr 8,2 kQ)

automatycznym

Temperatura robocza -20°C + +50°C
Uzytkowanie w atmosferze

szczegolnie kwasnej lub stonej lub Nie
potencjalnie wybuchowej

Stopien ochrony IP55

Drgania Montaz wolny od drgan (np. na murowanej scianie)
Wymiary 310 x 210 x 125 mm
Masa 2,5 kg
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Deklaracja zgodnosci CE
i deklaracja wtaczenia maszyny nieukonczonej
Deklaracja zgodna z Dyrektywami: 2014/30/UE (EMC); 2006/42/WE (MD) zatacznik Il, czes¢ B

Uwaga: Zawartos¢ niniejszej deklaracji zgodnosci odpowiada oswiadczeniom znajdujacym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice
S.p.A., w szczegdlnosci ostatnim zmianom dostgpnym przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat dostosowany w celach wydawni-
czych. Kopie oryginalnej deklaracji mozna uzyskac¢ w siedzibie spétki Nice S.p.A. (TV) 1.

Numer deklaraciji: 536/NDCC2000 Zm.: 1 Jezyk: PL

Nazwa producenta: NICE S.p.A.
Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) ltaly

Osoba upowazniona do sporzadzenia dokumentacji technicznej: NICE S.p.A.
Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italy

Typ produktu: Centrale sterujace serii D-Pro Action

Model / Typ: NDCC2000, NDCC2100, NDCC2200

Urzadzenia dodatkowe: Odbiorniki radiowe mod. SMXI, SMXIS i ONEXI, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, fotokomorki do listwy krawedziowej TMF,
NDA040

Ja, nizej podpisany Mauro Sordini jako Chief Executive Officer deklaruje na wtasng odpowiedzialnosé, ze wyzej wymieniony produkt jest zgodny z nastepu-
jacymi dyrektywami:
e Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2004/108/WE z dnia 15 grudnia 2004 roku w sprawie ujednolicenia prawodawstwa paristw
cztonkowskich w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej (przeksztatcenie), zgodnie z ponizszymi normami zharmonizowanymi:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujgca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych maszyn nieukoriczonych:

e Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczaca maszyn, zmieniajgca dyrektywe 95/16/WE (prze-
ksztatcenie), zgodnie z ponizszymi normami zharmonizowanymi:

* Odwiadcza sie, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatacznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze spetnione zostaty nastgpujace wymagania podstawowe:
11.1-11.2-1.13-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.6.2- 1.5.5- 1.56.6- 1.5.7- 1.56.8- 1.5.10- 1.5.11

* Producent zobowigzuije sie do przekazania wiadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informaciji dotyczacych maszyny nieukoriczonej, zachowujgc catkowicie swoje prawa do wiasnosci
intelektualne;j.

* Jezeli maszyna nieukoriczona zostanie przekazana do eksploatacii w kraju europejskim, ktdrego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaraciji, importer ma obowigzek dotaczy¢ do niniejszej dekla-
racji stosowne ttumaczenie.

* Ostrzegamy, ze maszyny nieukoriczonej nie mozna przekazywac¢ do eksploatacji do czasu, kiedy maszyna koricowa, do ktdrej zostanie wiaczona, nie uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wymagana) z
zatozeniami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastgpujacymi normami:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011;
EN 60335-2-103:2003 +A11:2009

Produkt jest zgodny z nastgpujacymi normami (w zakresie majacych zastosowanie czesci):
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 21 kwietnia 2016

Inz. Roberto Griffa
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ALGEMENE WAARSCHUWINGEN: VEILIGHEID - INSTALLATIE - GEBRUIK

(originele instructies in het Italiaans)

LET OP Belangrijke aanwijzingen voor de veiligheid. Volg alle voorschriften op, want een niet-correct uitgevoerde installatie
kan ernstige schade veroorzaken.
LET OP Belangrijke aanwijzingen voor de veiligheid. Het is belangrijk dat deze instructies worden opgevolgd voor de

veiligheid van personen. Bewaar deze instructies.

e \oordat u begint met de installatie dient u de “Technische kenmerken van het product” te controleren, in het bijzonder of dit product geschikt
is voor uw geleide onderdeel. Als het product niet geschikt is, mag u NIET overgaan tot de installatie.

e Het product mag niet worden gebruikt voordat de inbedrijfstelling heeft plaatsgevonden zoals gespecificeerd in het hoofdstuk “Eindtest en
inbedrijfstelling”.

LET OP Volgens de meest recente Europese wetgeving moet het uitvoeren van een automatisering voldoen aan de
geharmoniseerde normen van de geldende Machinerichtlijn, waarbij een verklaring van de conformiteit van de
automatisering afgegeven kan worden. In verband hiermee moeten alle werkzaamheden voor de aansluiting op
de elektrische voeding, de eindtest, de inbedrijfstelling en het onderhoud van het product uitsluitend worden
uitgevoerd door een gekwalificeerd, deskundig monteur!

e \oordat u met de installatie van het product begint, dient u te controleren of al het te gebruiken materiaal in optimale staat is en geschikt voor

gebruik.

e Het product is niet geschikt om gebruikt te worden door personen (kinderen inbegrepen) met fysieke, zintuigliike of mentale beperkingen of
personen die onvoldoende kennis en/of ervaring hebben.

e Kinderen mogen niet met het apparaat spelen.

¢ | aat kinderen niet met de bedieningselementen van het product spelen. Houd de afstandsbedieningen buiten het bereik van kinderen.

LET OP Om ieder risico op onvoorzien heropstarten van het thermische onderbrekingsmechanisme te vermijden, mag dit apparaat niet
worden gevoed via een externe regelaar zoals een timer, noch worden aangesloten op een circuit dat regelmatig wordt in- of
uitgeschakeld.

e Op de netvoeding van de installatie moet een stroomonderbreker worden aangesloten (niet meegeleverd) met een openingsafstand van de

contacten waarbij volledige uitschakeling mogelijk is bij de condities die gelden voor overspanningscategorie |ll.

e Behandel het product tijdens de installatie met zorg en voorkom dat het wordt geplet, dat er tegen wordt gestoten, dat het valt of dat het
in aanraking komt met welke vloeistoffen dan ook. Zet het product niet in de buurt van warmtebronnen en stel het niet bloot aan open vuur.
Hierdoor kan het beschadigd worden, waardoor storingen of gevaarlijke situaties kunnen ontstaan. Als dit toch gebeurt, stop dan onmiddellijk
met de installatie en neem contact op met de klantenservice.

¢ De fabrikant is niet aansprakelijk voor materiéle schade, zowel aan personen als aan voorwerpen, die voortvioeit uit de niet-naleving van de
montage-instructies. In die gevallen vervalt de garantie op materiaalfouten.

e Het geluidsdrukniveau van de gemeten emissie A bedraagt minder dan 70 dB(A).

* Reinigings- en onderhoudswerkzaamheden die door de gebruiker kunnen worden uitgevoerd, mogen niet worden toevertrouwd aan kinderen
die niet onder toezicht staan.

e \oordat u werkzaamheden aan de installatie uitvoert (onderhoud, reiniging), moet het product altijd worden losgekoppeld van de netvoeding.

¢ Controleer de installatie regelmatig. Controleer met name de kabels, de veren en de steunen om eventuele verstoringen van de balancering
en tekenen van slijtage of beschadiging op te merken. Gebruik het apparaat nooit als het gerepareerd of opnieuw afgesteld moet worden;
een storing in de installatie of een niet-correcte uitbalancering van de automatisering kan tot letsel leiden

e Het verpakkingsmateriaal van het product moet volgens de plaatselijke voorschriften worden verwerkt.

Bijzondere aanbevelingen met betrekking tot de Europese richtlijnen die op dit product van toepassing zijn

e Richtlijn “Bouwproducten”: Bijzondere waarschuwingen voor dit product in verband met de Richtlijn 305/2011:

- De complete installatie van dit product, zoals beschreven in deze instructiehandleiding, en enkele soorten gebruik (bijvoorbeeld uitsluiting
van het gebruik voor alleen voertuigen), kunnen ertoe leiden dat het product binnen het toepassingsgebied valt van de Richtlijn 305/2011
en de bijbehorende geharmoniseerde norm EN 13241-1.

- Het is noodzakelijk alle installatiecriteria toe te passen opdat het product aan de essentiéle eisen van de Richtlijn 305/2011 voldoet. Degene
die de installatie uitvoert moet controleren of en ervoor zorgen dat al deze criteria zorgvuldig in acht zijn genomen.

- De conformiteit aan de essentiéle eisen kan niet gegarandeerd worden als het product is geinstalleerd en gebruikt terwijl één of meerdere
van deze criteria niet in acht zijn genomen. Het is verboden om het product in deze situaties te gebruiken tot degene die de installatie
uitvoert heeft gecontroleerd of aan de eisen van de richtlijn is voldaan. In dit geval moet het etiket “ES13241-1.4870”, dat is aangebracht
op het product, direct worden verwijderd en mag de “EG-verklaring van overeenstemming” van bijlage | in deze handleiding niet worden
gebruikt. Bijgevolg wordt degene die de installatie uitvoert op zijn beurt de fabrikant van het product en moet hij de bepalingen van de
Richtlijn 305/2011 en de bijbehorende geharmoniseerde norm EN 13241-1 in acht nemen. In dit geval moet het product als “niet-voltooide
machine” worden beschouwd en kan de “Verklaring van overeenstemming” van bijlage Il worden gebruikt (om in het technisch dossier te
worden opgenomen).

e | aagspanningsrichtlijn:

Bijzondere waarschuwingen betreffende de geschiktheid voor het gebruik van het product met betrekking tot de Laagspanningsrichtlijn. Dit

product voldoet aan de eisen van de Laagspanningsrichtlijn als het wordt aangewend voor het gebruik en de configuraties beschreven in

deze instructiehandleiding en in combinatie met de artikelen uit de productencatalogus van Nice S.p.a.

De conformiteit aan de eisen kan mogelijk niet gegarandeerd worden als het product wordt gebruikt in configuraties of met andere niet

voorziene producten. Het is verboden om het product in deze situaties te gebruiken tot degene die de installatie uitvoert heeft gecontroleerd

of aan de eisen van de richtlijn is voldaan.

e Richtlijn Elektromagnetische compatibiliteit (EMC):

Bijzondere waarschuwingen betreffende de geschiktheid van het gebruik van dit product met betrekking tot de richtlijn inzake elektromag-

netische compatibiliteit.

Dit product heeft tests ondergaan met betrekking tot de elektromagnetische compatibiliteit in de meest veeleisende gebruiksomstandig-

heden, in configuraties beschreven in deze instructichandleiding en in combinatie met artikelen uit de productencatalogus van Nice S.p.a.

De elektromagnetische compatibiliteit kan niet gegarandeerd worden als het product wordt gebruikt in onvoorziene configuraties of met

andere niet voorziene producten. Het is verboden om het product in deze situaties te gebruiken tot degene die de installatie uitvoert heeft

gecontroleerd of aan de eisen van de richtlijn is voldaan.
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Installatiecriteria en bijzondere waarschuwingen met betrekking tot de essentiéle eisen

Dit product voldoet, mits correct geinstalleerd, aan de essentiéle eisen van de Europese richtlijn 305/2011 volgens de bepalingen van de

geharmoniseerde norm EN 13241-1, zoals aangegeven in Tabel 1 en de Europese Machinerichtlijn 2006/42/EG.

Vrijkomen van gevaarlijke stoffen:

Het product bevat geen gevaarlijke stoffen en/of geeft deze niet af, in overeenstemming met de bepalingen van de norm EN 13241-1, para-

graaf 4.2.9 en volgens de lijst van stoffen op de website van de Europese Gemeenschap.

Bijzondere aanbeveling om het behoud van de conformiteit aan deze eis te garanderen — Het is van essentieel belang dat ook de andere

materialen die in de installatie worden gebruikt, zoals elektriciteitskabels, aan deze eis voldoen.

Veilige opening voor verticaal bewegende poorten: het product veroorzaakt geen ongecontroleerde bewegingen.

Bijzondere waarschuwingen om het behoud van de conformiteit aan de eisen te garanderen:

- Voer de installatie uit met zorgvuldige inachtneming van alle aanwijzingen die staan beschreven in de hoofdstukken “2 - Installatie” en “4

- Test en inwerkingstelling”.
- Zorg ervoor dat een onderhoudsplan wordt vastgesteld waarin zorgvuldig wordt uitgevoerd hetgeen staat aangegeven in het hoofdstuk
“Onderhoudsplan”.

Poorten waarbij er gevaar voor beknelling en stoten is, zijn beschermd d.m.v. een van deze drie methoden:

1 - Voor de werking met “dodemansknop” (mens aanwezig): zoals aangegeven in EN 12453, punt 5.1.1.4. In dit geval moet de bedie-
ningsknop in het zicht van de automatisering worden geplaatst en, indien hij toegankelijk is voor onbevoegden, moet hij beveiligd zijn,
bijvoorbeeld door een sleutelschakelaar.

2 - Voor de “semi-automatische” werking: met gebruik van een actieve veiligheidsrand voor de beperking van de kracht, zoals aangegeven
in EN 12453, punten 5.1.1.5 en 5.1.3.

3 - Voor de “automatische” werking: met gebruik van een actieve veiligheidsrand voor de beperking van de kracht, zoals aangegeven in EN
12453, punten 5.1.1.5 en 5.1.3. In dit geval moet er verplicht minstens een paar fotocellen worden geinstalleerd, zoals aangegeven in
afb. 2.
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A BELANGRIJK!

Alvorens handelingen of werkzaamheden uit te
voeren, dient u eerst de algemene aanbevelingen in
deze handleiding (hoofdstuk 7) goed door te lezen,

zoals ook de gebruikslimieten (paragraaf 2.2)

BESCHRIJVING VAN HET PRODUCT EN
GEBRUIKSBESTEMMING

NDCC2000 - NDCC2100 zijn besturingseenheden voor de automatisering van
rolluiken en sectionaalpoorten met driefasenmotoren.

NDCC2200 is een besturingseenheid voor de automatisering van sectionaal-
poorten bestuurd door een eenfasige motor.

Model ‘ Type poort ‘ Aansluiting ‘ Max. vermogen
NDCC2000 | Rolluik Sectionaal Driefase 2.2kW
NDCC2100 | Rolluik Sectionaal Driefase met rem 2.2kW

. Eenfasig met startcon-
NDCC2200 | Sectionaalpoort densator 2.2kW

LET OP! - Elk ander gebruik dan in deze handleiding is beschreven
of dat plaatsvindt in andere omgevingscondities dan in deze handle-
iding worden beschreven, moet als oneigenlijk en verboden worden
beschouwd!

Alle modellen besturingseenheden kunnen aan alle gewone veiligheidsele-
menten worden aangesloten. Voor het openen en sluiten van een poort hoeft
alleen de specifieke knop op het deksel of de externe knop te worden ingedrukt
of kan de RF-ontvanger gebruikt worden.

LET OP! - De besturingseenheden die in deze instructiehandleiding
staan beschreven mogen niet worden gebruikt in omgevingen waar
explosiegevaar bestaat.

) INSTALLATIE

2.1 - Controles ter voorbereiding van de installatie

Alvorens over te gaan tot installeren, moet worden gecontroleerd of de pro-
ductonderdelen intact zijn, of het het juiste model betreft en of de omgeving
geschikt is voor de installatie:

e Controleer of al het materiaal in goede staat verkeert en geschikt is voor het
bestemde gebruik.

e Controleer of alle gebruiksomstandigheden binnen de gebruikslimieten van
het product vallen (paragraaf 2.2) en binnen de grenswaarden die vermeld
staan in “Technische eigenschappen van het product”.

¢ Controleer of de installaticomgeving ruim genoeg is voor het product (afb. 1).

e Controleer of het installatieopperviak solide is en een stabiele bevestiging kan
garanderen.

e Controleer of de bevestigingsplaats niet onderhevig is aan wateroverlast;
monteer het product eventueel ver boven de grond.

e Controleer of er voldoende ruimte is rond het product, zodat het veilig en
eenvoudig bereikbaar is.

® Controleer of alle elektriciteitskabels van het type zijn dat in Tabel 1 staat
aangegeven.

® Controleer of er in de automatisering mechanische stoppen zijn bij het sluiten
en openen.

2.2 - Gebruikslimieten van het product

Het product mag uitsluitend worden gebruikt zoals in de volgende tabel staat
aangegeven:

Besturings- | Voeding

Type motor*

eenheid besturingseenheid
) Driefase 3x400 Vac - 50/60 Hz
ugggg%g 5Dg/eg%|s_|e23x400 Vac - met Nice encoder of mechanische
eindaanslagen
Eenfase 1x230 Vac - 50/60 Hz met
NDCC2200 Eg%%ze;xzso vac - Nice encoder of mechanische eind-
aanslagen

(*) Met inachtneming van de bijbehorende gebruikslimieten.

A LET OP! - De besturingseenheden die in deze instructiehandleiding
staan beschreven mogen niet worden gebruikt in omgevingen waar ex-
plosiegevaar bestaat.
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2.3 - Standaardinstallatie

In afb. 2 ziet u een voorbeeld van een automatiseringsinstallatie, gerealiseerd
met onderdelen van Nice:

1 Reductiemotor

2 Zender

3 Veiligheidsrand

4 Aftakdoos

5 Besturingseenheid

6 Spiraalkabel

7 Knipperlicht

8 Fotocellen

9 Digitaal toetsenbord - Transponderlezer - Sleutelschakelaar - Knoppenbord

Deze onderdelen zitten volgens een standaardschema op vaste plaatsen.
Verwijzend naar afb. 2, bepaalt u grofweg de positie waar elk onderdeel van
de installatie gemonteerd dient te worden.

Belangrijk — Prepareer, voordat u het product gaat installeren, de elektrici-
teitskabels die nodig zijn voor de installatie, zie afb. 2 en “Tabel 1 - Technische
specificaties van de elektriciteitskabels”.

Let op! — Houd er, tijdens het leggen van de leidingen voor de doorgang van
de elektriciteitskabels en de ingang van de kabels in de behuizing van de
besturingseenheid, rekening mee dat, door mogelijke afzettingen van water dat
aanwezig is in de verdeelschachten, de aansluitleidingen voor condensvorming
kunnen zorgen in de besturingseenheid, hetgeen de elektronische circuits kan
beschadigen.

2.4 - Installatie van de besturingseenheid

Ga als volgt te werk voor de bevestiging van de besturingseenheid:

01. Open de doos van de besturingseenheid: draai de betreffende schroe-
ven los, zoals aangegeven in afb. 3-A / afb. 3-B;

02. Maak de openingen voor de doorgang van de elektriciteitskabels van de
bedienings- en/of signaleringsuitrustingen. Wij raden aan om hiervoor, en
ook om de IP-beschermingsgraad te behouden, een geschikt gereed-
schap (bijvoorbeeld een gatenzaag) te gebruiken en op de aangegeven
plaatsen aan de onderkant van de doos te boren. Indien nodig kunnen de
kabelingangen aan de zijkant gebruikt worden, maar alleen met gebruik
van geschikte buisverbindingen;

03. Sluit het kastje. HET is mogelijk hem op drie verschillende manieren te
bevestigen:

a) direct op de wand, door de schroeven vanuit de binnenkant van de doos
te bevestigen (afb. 4-A);

b) met behulp van de meegeleverde standaardsteunen (afb. 4-B);

c) als de goot voor de doorgang van de elektriciteitskabels erbuiten ligt,
moet de doos op maximaal 2 cm van de wand worden bevestigd om de
doorgang van de aansluitkabels achter de besturingseenheid mogelik te
maken. NDA100 bestaat uit 4 afstandhouders en een beschermingscar-
ter voor de ingang van de kabels in de doos van de besturingseenheid.
Raadpleeg voor de installatie met behulp van deze (optionele) uitrusting
afb. 4-C.

04. Nu is het mogelijk om alle elektrische aansluitingen uit te voeren: raadpleeg
hiervoor hoofdstuk 3.

Raadpleeg voor de installatie van de andere inrichtingen van de automatisering
de betreffende instructiehandleidingen.

.
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TABEL 1 - Technische kenmerken van de elektriciteitskabels (afb. 2)

Aansluiting Kabeltype Maximaal toegestane lengte
A: Kabel VOEDING BESTURINGSEENHEID
- NDCC2000, NDCC2100 (driefase) 4 x 1 mm? 5 m (opmerking 1)
- NDCC2200 (eenfase) 3x0,75 mm? 2 m (opmerking 1)
B: MOTORKABEL voor Nice reductiemotoren zijn speciale kabels 5-7-11m
verkrijgbaar als accessoire.
voor reductiemotoren van andere merken dient u
contact op te nemen met de motorfabrikant
C: Kabel KNIPPERLICHT met antenne 2 x 1 mm? (voor Knipperlicht 230Vac) 10m
afgeschermde kabel type RG58 (voor antenne)
D: Kabel FOTOCELLEN 2 x 0,5 mm? 10m
E: Kabel SLEUTELSCHAKELAAR 2 kabels 2 x 0.25 mm? 10 m (opmerking 2)
F: SPIRAALKABEL voor veiligheidsrand spiraalkabel van Nice verkrijgbaar als accessoire 50m

Opmerking 2 — Deze 2 kabels kunnen worden vervangen door 1 enkele kabel van 4 x 0.5 mm?

Opmerking 1 - Als de voedingskabel langer is dan de maximum toegelaten lengte, dan moet een kabel met een grotere doorsnede worden gebruikt

LET OP! - De gebruikte kabels moeten geschikt zijn voor het type omgeving waar de automatisering geinstalleerd wordt.

-

J
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LED SAFETY = LED veiligheidsketen
LED L2 = LED OK (groen)
LED L1 = LED Warning (rood) OUT— LED L1 — —LED L2
slot voor invoeren kaart ac-
ouT = cessoire NDAO4O uitbreiding
uitgangen
_ DIP SWITCH voor program-
PROG ~  mering
ENCODER = elektronische eindaanslag m
externe ingangen (Gemeen-
schappelijk, Openen, Sluiten, LED SAFETY
Ing1, PHOTO)
_ 8-com (+24Vdc gemeen- PROG
INPUT = cohappolig ENCODER
9 - open (openen) ©
10 - close (sluiten) Of'1
11 - photo (ing1) INPUT o PE
ALT klem HALT ALT BOOST
alleen voor motoren met me- \
SAFE _ chanische eindaanslag (laat niet SAFE @ BRAKE
~ aangesloten bij motoren met =]
elektronische eindaanslag) LIMIT SWITCH ®@ Ei LINE
;I\AI\;III'FCH = mechanische eindaanslag STOP co %: FUSES
STOP klem gebruikt voor veilig- %;
heidsrand 8K2 of OSE A
STOP = 5 - positief (+) veiligheidsrand IBT4N E MOTOR
6 - signaal veiligheidsrand e
7 - negatief aarding (-) OXl @
connector voor interface IBT4N
IBT4N ~  (niet meegeleverd) )E
connector voor de aansluiting
() (] = van de radio-ontvangers met
SM aansluiting (SMXI/OXI)
¥—| = antenne
S PE = aardaansluiting
BOOST = startcondensator ;
BRAKE = motorrem
connector voor de aansluiting
LINE = van de driefasen of eenfase
voedingslijn
FUSES _ F1,F2, F3, F4: zie “Technische
~ Eigenschappen”
MOTOR = motor
- _/
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@ OPEN
@ STOP
@ SLUIT
De toetsen “OPEN”,

“STOP” en “SLUIT”
moeten worden gebruikt
om de automatisering
te besturen en voor de

aragraat 301

ING1-photo- (11) - ingang normally closed (NC) voor inrichtingen die de
automatiseringsbeweging besturen. Als u deze ingang correct programmeert
met de Nice programmeereenheid Oview, is het mogelijk de volgende wer-
kingswijzen te bereiken:

— Stap voor stap

— Gedeeltelijk openen

— Openen

— Sluiten

- Foto (default)

—Foto 1

— Halt in opening

— Halt in sluiting

Voor instructies voor de programmering en de beschrijving van de beschikbare
functies dient u de functiekaarten van Oview voor D-Action te raadplegen.

ALT - ingang voor inrichtingen die de lopende beweging stoppen. Sluit con-
tacten aan van het type “normally closed”.

SAFE - ingang voor de aansluiting van de thermische beveiliging van de motor.
LET OP! - Deze wordt alleen voor motoren met mechanische eindaanslagen
gebruikt. Laat “niet aangesloten” bij motoren met elektronische eindaanslag.

. J
3 ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN
LET OP!

- Alle elektrische aansluitingen moeten worden uitgevoerd als de elek-
trische voeding is uitgeschakeld.

- De aansluitwerkzaamheden mogen uitsluitend door gekwalificeerd
personeel worden uitgevoerd.

— Op de elektrische voedingsliin moet een inrichting worden geinstalleerd die
ervoor zorgt dat, indien nodig, de automatisering volledig van het stroomnet
wordt afgesloten. De stroomonderbreker moet een openingsafstand tus-
sen de contacten hebben die volledige afkoppeling mogelijk maakt bij de
condities die zijn vastgelegd voor overspanningscategorie lll, conform de
installatieregels. Indien nodig garandeert deze inrichting een snelle en veilige
afsluiting van de elektrische voeding; daarom moet ze in het zicht van de
automatisering geplaatst worden. Als ze echter uit het zicht staat, moet er
een systeem zijn dat een eventuele, onbedoelde of ongeautoriseerde heraan-
sluiting van de voeding blokkeert, om gevaar te voorkomen. De onderbre-
kingsinrichting wordt niet bij het product geleverd.

LIMIT SWITCH - ingang voor de aansluiting van de mechanische eindaanslagen.
(1) Gemeenschappelijk eindaanslag

(2) eindaanslag openen

(3) voor-eindaanslag sluiten

(4) eindaanslag sluiten

STOP - ingang voor de aansluiting van veiligheidsranden van het weer-
standstype (8k2) ofwel optische (OSE), zoals als volgt beschreven (afb. 9):
OSE aansluiting:

- 5 - positief 12Vdc (+) (bruine draden)

- 6 - signaal (S) (groene draden)

- 7 = negatief GND (-) (witte draden)

Aansluiting 8k2:
- Sluit de aansluiting van 8,2 kQ aan tussen het klemmetje 6 (signaal- S) en
7 (negatief - GND)

IBT4N - ingang voor de aansluiting van de programeereenheid Oview, met
de speciale adapter IBT4N. LET OP - koppel de voeding los, voor u de pro-
grammeereenheid aansluit of loskoppelt.

ANTENNE ¥—\ - ingang voor de aansluiting van de antenne voor de radio-
ontvanger (N.B.: de antenne is ingebouwd in de knipperlichten van Nice
LUCY B, MBL, MLBT).

OUT (CONNECTOR VOOR NDAO040) - connector voor aanvullende kaart
NDAO040 die twee uitgangen toevoegt aan spanningsloze contacten. Deze

uitgangen kunnen goed worden geprogrammeerd met de programmeereen-
heid Nice Oview. Voor instructies betreffende de programmering en de be-
schrijving van de beschikbare functies moet u de handleiding raadplegen van
de aanvullende kaart NDAO4O.

SLOT VOOR BRAKE/BOOST KAART - connector voor de aansluiting van
de aanvullende kaart voor de controlefuncties van de motorrem (BRAKE)
en van de startcondensator (BOOST) voor eenfasemotoren. LET OP - niet
inbegrepen in het model NDCC2000.

MOTOR - uitgang voor de aansluiting van de driefasenmotor en van de een-
fasemotor.

Voor eenfasemotoren:

U - gemeenschappelijk

V - openen

W - sluiten

3.1 - Aansluiting van de driefasevoedingskabel voor bestu-
ringseenheden NDCC2000, NDCC2100

Raadpleeg voor de uitvoering van de elektrische aansluiting afb. 5.

Aan de klemmen L1, L2, L3 en aan de klem PE zit een eurostekker van 16A
verbonden.

Men kan de aansluiting op de centrale ook uitvoeren d.m.v. een driefasige
hoofdschakelaar (niet meegeleverd). In dit geval is het mogelijk de eurostekker
tijdens de montage te verwijderen.

3.2 - Aansluiting van de eenfasevoedingskabel voor bestu-
ringseenheden NDCC2200

Raadpleeg voor de uitvoering van de elektrische aansluiting afb. 6.

Aan de klemmen L1, L3 en aan de klem PE zit een schukostekker verbonden.
Men kan de aansluiting op de centrale ook uitvoeren d.m.v. een eenfasige
hoofdschakelaar (niet meegeleverd). In dit geval is het mogelijk de schukostek-
ker tijdens de montage te verwijderen.

LINE - ingang voor de aansluiting van de elektrische voeding.
L1-L2-L.3: aansluiting DRIEFASE
L1-L3: aansluiting EENFASE

3.3 - Beschrijving van de elektrische aansluitingen (afb. 7): voe-
ding, beveiligingsmechanismen, besturing en accessoires

Op de ingangen 8,9,10,11 kunnen besturingsinrichtingen worden aangesloten
met NO-contacten (normally open), of NC-contacten (normally closed). Een of
meerdere van deze ingangen, of een combinatie hiervan, naast eventueel de
ingangen van STOP/HALT, kunnen dus gebruikt worden voor de aansluiting van
bijvoorbeeld een extern knoppenbord of een schakelaar met kabel verbonden
aan het plafond.

@ PE - ingang voor de aardaansluiting van de besturingseenheid en de
motoren.

BELANGRIJK!

Wij RADEN U AF om een willekeurig type inrich-
ting of een uitrusting die niet uitdrukkelijk in
deze instructiehandleiding wordt aangegeven,
aan te sluiten.

De fabrikant wijst iedere aansprakelijkheid af
voor eventuele schade die het gevolg is van een
oneigenlijk gebruik van de verschillende inrich-
tingen van het systeem, d.w.z. gebruik dat niet
in overeenstemming is met wat in deze instruc-
tiehandleiding wordt aangegeven.

Wend u tot de klantenservice van Nice voor
meer informatie.

PUSH BUTTONS - ingang voor de aansluiting van het knoppenbord op het
deksel van de doos.

ENCODER - ingang voor de aansluiting van de bekabeling van de elektroni-
sche eindaanslag (encoder Nice).

COMMON (8) - ingang van 24 Vdc die werkt als gemeenschappelijke ingang
voor OPEN, CLOSE en ING1 en positief voor de spanning voor de gebruikers.

OPEN (9) - ingang voor inrichtingen die de opening besturen; er kunnen ook
contacten van het type “normally open” op worden aangesloten.

CLOSE (10) - ingang voor inrichtingen die de sluiting besturen; er kunnen
ook contacten van het type “normally open” op worden aangesloten.
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3.4 - Elektrische aansluitingen van de besturingseenheid (afb. 10)

LET OP! - Alle elektrische aansluitingen moeten worden uitgevoerd als
de elektrische netvoeding is uitgeschakeld.

Nadat de doos van de besturingseenheid is bevestigd en de openingen voor
"1 de doorgang van de elektriciteitskabels zijn gemaakt (zie paragraaf 2.3), dienen
< de elektrische aansluitingen als volgt te worden uitgevoerd:

Indien deze nog niet aanwezig is, moet eerst de elektrische
voedingskabel worden aangesloten:

- voor de modellen NDCC2000, NDCC2100 zie paragraaf 3.1
- voor het model NDCC2200 zie paragraaf 3.2

Sluit vervolgens de elektriciteitskabel afkomstig van de motor aan:
- Driefasemotor met mechanische eindaanslag (afb. 11A)

- Driefasemotor met elektronische eindaanslag (afb. 12A)

- Driefasemotor met mechanische eindaanslag en rem (afb. 11B)

- Driefasemotor met elektronische eindaanslag en rem (afb. 12B)

- Eenfasemotor met mechanische eindaanslag en startcondensator
(afb. 13A)

- Eenfasemotor met elektronische eindaanslag en startcondensator
(afb. 13B)

Sluit tenslotte de elektriciteitskabels van de verschillende inrichtingen
aan, aan de hand van de afb. 7 en paragraaf 3.3.

Opmerking — Om het aansluiten van de kabels te vergemakkelijken kunnen
de klemmen uit hun zittingen worden gehaald.
e I N
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B
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3.5 - Ingang STOP SAFETY EDGE

De functie van de ingang SAFETY EDGE is het veroorzaken van het direct stop-
pen van de momentane beweging na een korte omkering.

Aan deze ingang kunnen inrichtingen zoals optische veiligheidsranden worden
aangesloten (OSE) of veiligheidsranden met uitgang met een constante weer-
stand van 8.2 kQ.

De besturingseenheid herkent tijldens het aanleren het type aangesloten inrich-
ting en veroorzaakt een “STOP” wanneer er sprake is van een verandering ten
opzichte van de aangeleerde status.

Door het uitvoeren van de juiste handelingen kunt u op de STOP SAFETY
EDGE-ingang meer dan één inrichting aansluiten, ook al zijn die niet van het
hetzelfde type:

- NA-inrichtingen: de weerstand van 8,2 kQ parallel aan de inrichting aansluiten;
- NC-inrichtingen: de weerstand van 8,2 kQ in serie aan de inrichting aanslui-
ten;

- het is mogelijk om meerdere NC-inrichtingen onderling “in serie” aan te sluiten
zonder een maximumaantal;

- als er meerdere inrichtingen zijn, moeten ze allemaal “in cascade” worden
aangesloten met één afsluitweerstand van 8,2 kQ;

- het is ook mogelijk om een combinatie van het type NA en NC te creéren,
door de twee contacten “parallel” te plaatsen. In dit geval moet aan het
NC-contact een weerstand van 8,2 kQ “in serie” worden geplaatst; dit maakt
de combinatie van drie inrichtingen mogelijk: NA, NC en 8,2 kQ.

3.6 - Aansluiting van een RF-ontvanger

De besturingseenheid heeft een SM-connector voor de aansluiting van een
RF-ontvanger (optionele uitrusting, niet meegeleverd) model SMXI, SMXIS, OXI
of OXIT en eender.

Om de RF-ontvanger aan te sluiten moet de elektrische netvoeding naar de
besturingseenheid worden uitgeschakeld en de RF-ontvanger worden aange-
sloten zoals aangegeven in afb. 14.

In Tabel 2 staan de acties die de besturingseenheid uitvoert afhankelijk van de
geactiveerde uitgangen of de instructies die de RF-ontvanger heeft gestuurd.
N.B.- Raadpleeg voor overige informatie de instructiehandleiding van de ont-
vanger.

uitgang beschrijving

Uitgang nr. 1 Stap-voor-stap

Uitgang nr. 2 Gedeeltelijk openen; fabriekswaarde: halverwege
openen (kan in de fase van het aanleren van de posities
worden gewijzigd met de programmeereenheid Oview)

Uitgang nr. 3 Openen

Uitgang nr. 4 Sluiten

O anger O O geprogra eerd od gebreid

instructie beschrijving

Instructie nr. 1 Stap-voor-stap

Instructie nr. 2 Gedeeltelijk openen; fabriekswaarde: halverwege
openen (kan in de fase van het aanleren van de posities

worden gewijzigd met de programmeereenheid Oview)

Instructie nr. 3 Openen
Instructie nr. 4 Sluiten
Instructie nr. 5 Stop

Instructie nr. 6 Stap-voor-stap woonblok

Instructie nr. 7 Stap-voor-stap Hoge prioriteit

Instructie nr. 8 Gedeeltelijk openen 2

Instructie nr. 9 Gedeeltelijk openen 3

Instructie nr. 10 Automatisering openen en vergrendelen

Instructie nr. 11 Automatisering sluiten en vergrendelen

Instructie nr. 12 Automatisering vergrendelen

Instructie nr. 13 Automatisering ontgrendelen

Timer Gebruikerslicht
gebruikerslicht ON/OFF

Instructie nr. 14

Instructie nr. 15

3.7 - Eerste inschakeling en controle van de aansluitingen

Nadat de elektrische voeding naar de besturingseenheid is ingeschakeld, die-
nen de volgende controles te worden uitgevoerd:

e Controleer of de groene led L2 (vlakbij de DIP switch) regelmatig knippert, 1
keer per seconde.

¢ Als in de installatie fotocellen aanwezig zijn, controleer dan of hun leds knip-
peren (RX); de manier van knipperen is niet van belang, want dit hangt af van
andere factoren.

e Controleer of de rode LED SAFETY dichtbij de connector van de kabel van
het toetsenbord permanent aanblijft (zie Diagnostiektabel Led Safety op para-
graaf 5.2).

Als ook maar een van deze controles niet het gewenste resultaat heeft, moet
de elektrische voeding naar de besturingseenheid uitgeschakeld worden en de
eerder uitgevoerde elektrische aansluitingen worden gecontroleerd.

3.8 - Volledig wissen van het geheugen van de besturingseenheid

Het is mogelijk om alle in de besturingseenheid opgeslagen gegevens te wis-
sen en de fabrieksinstellingen te herstellen.
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Stel de dip switch 1-2-
3-4 op ON = de groene
en rode Leds beginnen
heel snel te knipperen

Houd de STOP toets
3 sec. lang ingedrukt
totdat de rode en
groene Leds vast
aanblijven

Positie

‘ Betekenis

Openen Positie van de gewenste maximale opening. Als de
poort deze positie bereikt stopt hij met bewegen.

Gedeeltelijke Positie van de gedeeltelijke opening. Dit is de positie

opening waarin de poort stopt nadat een instructie voor gedeel-
telijke opening is gegeven.

Sluiten Positie van maximale sluiting. Als de poort deze positie
bereikt stopt hij met bewegen.

Laat de STOP toets los

Nu zal de
besturingseenheid
een RESET uitvoeren
= de rode en groene
leds beginnen snel te
knipperen

e

Stel de dip switch 1-2-
3-4 in op OFF

| oo|EH-

3.9 - Herkenning van de beveiligingen en van de openings- en
sluitposities

Nadat u de eerste ontsteking heeft uitgevoerd (paragraaf
3.7), en voor u de openings- en sluitposities van de deur
heeft ingesteld, dient u de herkenning van de beveiligin-
gen uit te voeren die zijn aangesloten op de ingang “STOP
Safety Edge”, vanuit de besturingseenheid.

LET OP! - In de aanleerfase moet op z'n minst een
beveiliging aanwezig zijn, die is aangesloten op de

OPEN
STOP
SLUIT

Stel de dip switch 1 in op ON =
- De groene led begint snel te
knipperen

- De rode led is uit

besturingseenheid.
| | Bl

Houd de STOP toets ingedrukt
totdat de rode Led aangaat, met
een vast licht (na circa 3 sec.)

¥

Laat de STOP toets los

®

i

Deze procedure moet worden herhaald als een wijziging wordt aange-
bracht op de inrichtingen die zijn aangesloten op de klem “STOP Safety
Edge” (bijvoorbeeld, nadat u een nieuwe inrichting op de besturings-
eenheid heeft aangesloten).

Nadat men de aanleerfase van de beveiligingen die in de automatisering
aanwezig zijn heeft uitgevoerd, moet de besturingseenheid de openings- en
sluitposities van de poort herkennen.

LET OP! - De aanleerprocedure van de beveiligingen en van de ope-
nings- en sluitposities van de poort, moet achter elkaar worden uitge-
voerd, zonder onderbrekingen. Het is niet mogelijk eerst de aanleer-
procedure van de beveiligingen uit te voeren en daarna het aanleren
van de posities.

LET OP! - Procedure voor motoren met elektronische eindaanslag.
Nadat u de aanleerprocedure heeft uitgevoerd van de openings- en
sluitpositities is het noodzakelijk de besturingseenheid de aanleer-
procedure uit te laten voeren van de opgeslagen posities (5 cycli van
complete manoeuvres, de poort blijft in de sluitstand staan). Tijdens
deze bewegingen nadert de poort trapsgewijs de eerder opgeslagen
posities, tot hij de geprogrammeerde posities bereikt.

Om door te gaan volgt u de verschillende procedures voor de verschil-
lende soorten motoren:

- Motor met elektronische eindaanslag (encoder), zie paragraaf 3.9.1;
- Motor met mechanische eindaanslag, zie paragraaf 3.9.2.

3.9.1 - De openings- en sluitposities met elektronische eindaanslag
(encoder) aanleren

Er kunnen 3 posities worden geprogrammeerd, zoals als volgt wordt beschreven:
12 — Nederlands

Als de poort zich in de sluitpositie bevindt, moet hij handmatig op ongeveer 50
cm van de grond worden geplaatst, met behulp van het noodbewegingssys-
teem (zie de instructiehandleiding van de motor) om te voorkomen dat, in geval
van omgekeerde rotatie, de draagkabels (bij sectionaalpoorten) uit hun zittingen
komen of het luik (bij rolluiken) te ver oprolt.

LET OP!

- als de draairichting niet overeenkomt met de ingestelde richting (toets
Open = openingsrichting), moet de elektrische voeding worden uitge-
schakeld en moeten de aansluitingen “V” en “W” (omkering van fase) in
de motorconnector worden omgekeerd (afb. 15).

- als tijdens het bewegen de poort stopt en de led L1 WARNING (rood)
knippert, met diagnostiek 3 knipperingen - pauze - 3 knipperingen,
moet de rode STOP-knop worden ingedrukt en de “Omgekeerde draai-
richting” worden ingesteld; raadpleeg Tabel 3.

N

De Dip switch 1 bevindt zich al in
stand ON, na de aanleerprocedu-
re van het type beveiliging

Druk op de toets “Openen” om de
poort in de stand van maximale T
opening te brengen

Let op!

- als de draairichting niet overeenkomt met de ingestelde richting (toets
Open = openingsrichting), moet de elektrische voeding worden uitge-
schakeld en moeten de aansluitingen “V” en “W” (omkering van fase)
in de motorconnector worden omgekeerd (fig. 15).

- als tijldens het bewegen de poort stopt en de led L1 WARNING (rood)
knippert, met diagnostiek 3 knipperingen - pauze - 3 knipperingen,
moet de rode STOP-knop worden ingedrukt om de signalering uit te
wissen en de functie “Omgekeerde draairichting” worden ingesteld via
Dip switch 2: raadpleeg Tabel 3.

Houd de STOP toets 3 sec. lang 3»
ingedrukt totdat de rode Led 1
keer knippert

Druk op de toets “Sluiten” om de
poort in de stand van maximale
sluiting te brengen ]




Houd de STOP toets 3 sec. lang 3”
ingedrukt totdat de rode Led 2
keer knippert

Als u de positie van “gedeeltelijke opening” niet wenst te programme-
ren moet u de dip switch 1 op OFF instellen en direct naar stap 10 van
deze procedure gaan

Druk op de toets “Openen” om de
poort naar de gedeeltelijke ope-
ning te brengen die u wenst (bv.
halverwege de slag)

Houd de STOP toets 3 sec. lang 3”
ingedrukt totdat de rode Led 3
keer knippert

Stel de dip switch 1 in op OFF

—
1234
@@ EEER 821':
Stel de dip switch 3 in op ON S
1234
OO | jual"m 3
Druk op de toets “Openen” om
een openingsinstructie te verzen- 1

den

Nu voert de poort automatisch 5 cycli volledige manoeuvres uit en ein-
digt in de sluitpositie

Stel de dip switch 3 in op OFF

Druk op de toets “Openen” om de
poort in de stand van maximale 1
opening te brengen

a) Stel de contactnok in 1 E 4 (groen, afb. 16) om de eindaanslag in
te stellen

b) Draai de bevestigingsschroef vast “A” (afb. 16)

c) Voor een precisieafregeling draait u aan schroef “B” (afb. 16).

Druk op de toets “Sluiten” om de
poort in de stand van maximale

sluiting te brengen < —§—

a) Stel de contactnok in 3 E 4 (wit, afb. 16) om de eindaanslag in te
stellen

b) Draai de bevestigingsschroef vast “A” (afb. 16)

c) Voor een precisieafregeling draait u aan schroef “B” (afb. 16).

De eindaanslagen van de beveiliging 2 SE4* en 4 SE{, (rood, afb. 16) worden
door de fabriek ingesteld zodat zij de werkingseindaanslag op korte afstand
volgen.

Controleer na de werkingstest of de bevestigingsschroeven correct geplaatst
zijn.

De extra eindaanslagen 8 P2y, en 7 P24 zijn sluitcontacten met nulpotentiaal
en de extra eindaanslagen 6 P14, en 5 P14 zijn schakelcontacten met nulpo-
tentiaal.

De extra eindaanslag 1 SLUITING (6 P14, of 5 P14) wordt gebruikt als preli-
minaire eindaanslag en moet dus zodanig worden ingesteld dat hij geactiveerd
wordt wanneer de poort op 5 cm van de grond komt. De activering van deze
eindaanslag voorkomt de uitvoering van de beweging “korte omkering”. Als
de veiligheidsrand wordt geactiveerd, wordt alleen de STOP uitgevoerd. Deze
eindaanslag moet altijd aan de ingang PRE-CLOSE van de besturingseenheid
aangesloten zijn.

LET OP! - De aanleerfasen mogen niet onderbroken worden. Als dit wel
gebeurt, moet de gehele aanleerprocedure herhaald worden. Als aan
het eind van de aanleerfase de rode led 9 keer knippert-pauze-9 keer,
betekent dit dat er een fout is opgetreden.

De fase van het aanleren van de posities kan op elk willekeurig moment
herhaald worden, ook na de installatie.

N
Instelling mechanische eindaanslagen voor motoren
LET OP! - De aanleerfasen mogen niet onderbroken worden. Als dit wel van grote afmetingen: 6 contactnokken
gebeurt, moet de gehele aanleerprocedure herhaald worden.
Als aan het eind van de aanleerfase de rode led 9 keer knippert-pauze-9 IE 6 WIT
keer, betekent dit dat er een fout is opgetreden. De fase van het aan- Extra eindaanslag 1 SLUITING
leren van de posities kan op elk willekeurig moment herhaald worden, IE 5 GROEN
ook na de installatie. Extra eindaanslag 1 OPENING
3.9.2 - De openings- en sluitposities met mechanische eindaanslag Veiligheidseindaanslag SLUITING
Er kunnen 2 posities worden geprogrammeerd, zoals als volgt wordt beschreven: Eindgaonslag SLUITING
2 ROOD
Positie ‘ Betekenis IE Veiligheidseindaanslag OPENING
Openen Positie van maximale opening. Als de poort deze posi- Iﬁ I!ir%gaonEslr: OPENING
tie bereikt stopt hij met bewegen. 9
Sluiten Positie van maximale sluiting. Als de poort deze positie B A
bereikt stopt hij met bewegen. . . .
Instelling mechanische eindaanslagen voor motoren van
o . . , kleine afmetingen: 8 contactnokken
m de procedure uit te voeren moet de motor elektrisch aangesloten zijn aan
de kaart van de eindaanslag met 6/8 nokken (afb. 16). Het is alleen mogelijk
de kaart te bereiken nadat u de carter van de afdekking van de eindaanslag IE SWIT -
heeft losgeschroefd. Als de poort zich in de sluitpositie bevindt, moet hij hand- Extra eindaanslag 2 SLUITING 3
matig op ongeveer 50 cm van de grond worden geplaatst, met behulp van IE 7 GROEN :I 5
het noodbewegingssysteem (zie de instructiehandleiding van de motor) om te Extra eindaanslag 2 OPENING g
voorkomen dat, in geval van omgekeerde rotatie, de draagkabels (bij sectio- IE 6 WIT
naalpoorten) uit hun zittingen komen of het luik (bij rolluiken) te ver oprolt. Let Extra eindaanslag 1 SLUITING
op! - Als de draairichting niet overeenkomt met de ingestelde richting 5 GROEN
(toets Open = openingsrichting), moeten de aansluitingen “V” en “W” IE Extra eindaanslag 1 OPENING
(omkering van fase) in de motorconnector worden omgekeerd (afb. 15). IE 4 ROOD
Om de procedure uit te voeren gaat u als volgt te werk: \ée\i}ﬁ_f}eidseindaanslag SLUITING
Breng de DIP switch 1 in stand IE Eindaanslag SLUITING
Veiligheidseindaanslag OPENING
1 GROEN
Eindaanslag OPENING
\ B A J
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3.10 - Werkingsmodus

LET OP! - Indien de functies uit tabel 3 zijn geprogrammeerd met de
Oview-programmeereenheid moeten de Dip switches op OFF worden
geprogrammeerd.

TABEL 3

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 Functie

OFF | OFF | OFF | OFF | Beweging bij persoon aanwezig

ON X OFF | OFF | Aanleren posities en status HALT ingang

OFF | ON | OFF | OFF | Draairichting encoder omgekeerd

OFF X OFF | ON | Industriéle modus (openen semi-automatisch
- sluiten persoon aanwezig), als de posities
ontvangen zijn

OFF X ON | OFF | Semi-automatische modus, als posities ont-
vangen zijn

OFF X ON ON | Automatische modus met instelbare pauzetijd,
als posities zijn ontvangen (voor het opslaan van
de pauzetijd, zie sectie 5.1.2 “Andere functies”)

3.11 - Programmeereenheid Oview

Met de programmeereenheid Oview kunnen de installatie, het onderhoud
en de diagnostiek van de gehele automatisering op volledige en snelle wijze
worden beheerd.

Het is mogelijk Oview op de centrale aan te sluiten door middel van de interface
IBT4N via een bus-kabel met daarin 4 elektrische draden.

Om toegang te krijgen tot de connector BusT4 moet u de box van de centrale
openen, de connector IBT4N in de speciale opening steken en daarna de
programmeereenheid aansluiten (afb. 17).

.
<>
]

L J

Oview kan op een maximale afstand van 100 meter kabel van de besturingseen-
heid worden gebruikt, gelijktijdig aan meerdere besturingseenheden (max. 16)
worden aangesloten en kan ook tijdens de normale werking van de automatise-
ring aangesloten blijven. Teneinde Oview te gebruiken, is het heel belangrijk dat
u de aanbevelingen in de instructiehandleiding van Oview in acht neemt.

Als er in de besturingseenheid een RF-ontvanger van de serie OXI zit, kunt u
met Oview toegang krijgen tot de parameters van de zenders die in die ontvan-
ger zijn opgeslagen. Raadpleeg voor meer informatie de instructiehandleiding
van Oview of het functieblad van de besturingseenheid, dat beschikbaar is op
de website www.niceforyou.com

LET OP! - Indien de functies uit tabel 3 zijn geprogrammeerd met de
Oview-programmeereenheid moeten de Dip switches op OFF worden
geprogrammeerd.

4 EINDTEST EN INBEDRIJFSTELLING

De fasen van het testen en in werking stellen zijn de belangrijkste tijdens de
realisering van de automatisering om maximale veiligheid te garanderen. De
eindtest kan ook worden gebruikt om de inrichtingen van de automatisering
periodiek te controleren.

Deze fasen moeten worden uitgevoerd door gekwalificeerd en ervaren personeel,
dat de benodigde tests moet uitvoeren om de veiligheidsmaatregelen te controle-
ren en dat tevens moet controleren of de wetten, normen en regels op dit gebied
in acht worden genomen, in het bijzonder de eisen in de norm EN 12445, die de
testmethoden voor de controle van automatiseringen voor hekken en poorten
bepaalt. De extra inrichtingen moeten aan een specifieke test worden onderwor-
pen, om zowel de werking als de interactie met de besturingseenheid te controle-
ren. Raadpleeg hiervoor de instructiehandleidingen van de betreffende inrichtingen.

4.1 - Eindtest

De serie handelingen die voor de hierna beschreven test moeten worden uitge-
voerd, hebben betrekking op een standaardinstallatie (afb. 2):
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1 Controleer of alle informatie beschreven in het hoofdstuk “Aanbevelingen
voor de installatie” nauwkeurig in acht is genomen.

2 Ontgrendel de motor. Controleer of de poort handmatig geopend en geslo-
ten kan worden met een kracht die niet groter is dan 225N.

3 Blokkeer de motor.

4 Gebruik de besturingsinrichtingen (zender, bedieningsknop, sleutelschake-
laar, etc.) om de tests uit te voeren voor het openen, sluiten en stoppen van
de poort, en te controleren of de beweging van de vleugels overeenkomt
met de instelling. Er dienen verschillende tests te worden uitgevoerd om de
beweging van de poort te beoordelen en te controleren of er geen sprake is
van montage- of afstellingsfouten of ongewenste wrijving.

5 Controleer één voor één of alle veiligheidsinrichtingen in de installatie goed
werken (fotocellen, contactlijsten, enz.).

6 Als de gevaarlike situaties, die zijn veroorzaakt door de beweging van de
vleugels, zijn weggenomen door de beperking van de sluitkracht, moet
er een krachtmeting worden uitgevoerd, zoals bepaald door de norm EN
12445,

4.2 - Inbedrijfstelling

De installatie mag pas in werking worden gesteld nadat de besturingseenheid
en de andere aanwezige inrichtingen volledig en met positief resultaat zijn
getest (paragraaf 4.1). Het is verboden om de installatie gedeeltelijk of
onder “tijdelijke” omstandigheden te laten werken.

1 Het technisch dossier moet samengesteld en minstens 10 jaar bewaard
worden en moet ten minste bestaan uit: complete tekening van de auto-
matisering, schema van de elektrische aansluitingen, risicoanalyse en de
bijpehorende genomen maatregelen, conformiteitsverklaring van de fabrikant
van alle gebruikte inrichtingen (gebruik voor de besturingseenheid de bijge-
voegde EG-verklaring van overeenstemming), exemplaar van de gebruiks-
handleiding en het onderhoudsplan voor de automatisering.

2 Breng op de poort een identificatieplaatje aan met ten minste de volgende
gegevens: het type automatisering, naam en adres van de producent (ver-
antwoordelijke voor de inbedrijfstelling), serienummer, bouwjaar en CE-merk.

3 Bevestig op permanente wijze in de nabijheid van de poort een etiket of een
plaatje met aanwijzingen voor het ontgrendelen en handmatig bewegen van
de poort

4 Bevestig op permanente wijze een etiket of plaatje met deze afbeelding
(minimale hoogte 60 mm) op de poort.
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5 Stel de conformiteitsverklaring voor de automatisering op en geef hem aan
de eigenaar van de automatisering.

6 Stel de handleiding “Aanwijzingen en aanbevelingen voor het gebruik van de
automatisering” op en geef hem aan de eigenaar.

7 Stel een onderhoudsplan (met daarin de voorschriften voor het onderhoud
van alle inrichtingen van de automatisering) op en geef hem aan de eigenaar
van de automatisering.

5 VERDERE DETAILS EN DIAGNOSTIEK

5.1 - Extra informatie
5.1.1 - Signaleringen bij het inschakelen

Bij het inschakelen van de besturingseenheid D-Pro Action is de reactie van de

LED L2 OK groen en L1 WARNING rood van groot belang, zoals beschreven in

Tabel 4. In het bijzonder moet u aandacht schenken aan de volgende informatie:

- Is het aanleren van de posities van openen en sluiten correct?

- Is het aanleren van de beveiliging (veiligheidsrand) correct, en wat voor type
beveiliging wordt er herkend?



TABEL 4

Signaleringen bij inscha-

Signalering
kelen LED L2

OK GROEN

LED L1
WARNING ROOD

Wit geheugen (geen enkele 5 seconden lang snel | 5 seconden lang snel
positie of veiligheid ontvangen) | knipperen knipperen

Posities correct ontvangen 2 seconden lang snel | Een keer langzaam
en veiligheid “8k2” herkend | knipperen knipperen

Posities correct ontvangen 2 seconden lang snel | Twee langzame knip-
en veiligheid “OSE” herkend | knipperen peringen

Na de signaleringen van Tabel 4 zal de besturingseenheid D-Pro Action even-
tueel enkele storingen tonen, d.m.v. de diagnostiek die wordt verkregen door
de LED L2 OK en L1 WARNING.

5.1.2 - Andere functies

Lampje voor status en diagnostiek (klem op het toetsenbord)
Het is mogelijk aan de besturingseenheid een lampje van max. 24 V-5 W aan
te sluiten met de klem “lampje” van de knoppenbordkaart die zich aan de bin-
nenkant van het deksel van de doos bevindt (afb. 18: kiem 1 -, 2 +). Het “lampje”
kan op het deksel zelf worden geinstalleerd, door er een opening in te maken, of
buiten de besturingseenheid op een maximale afstand van 2 m ervan.

LET OP! - De uitgang is niet beschermd tegen kortsluiting.

- dezelfde diagnostiek - LED L1 WARNING rood - bij optreden van “ernstige
fouten” (paragraaf 5.2).

Instellen pauzetijd van de automatische sluiting

1 Breng de DIP switch 3 en 4 in stand ON.

2 Met een openingsinstructie brengt u de poort in een stand van maximale opening.

3 Zodra deze stand is bereikt, wacht u net zo lang als de pauzetijd van de
gewenste automatische sluiting en geeft u een sluitingsinstructie. De pauze-
tijd van de automatische sluiting is nu opgeslagen.

Om de waarde van de pauzetijd te wijzigen brengt u de dip 3 en 4 op OFF en

daarna weer op ON. Nu is het noodzakelijk de openingssequentie, de pauze-

tijd en de sluiting te herhalen.

LET OP! - Als de DIP switch 4 in de OFF stand wordt gezet, wordt de pau-
zetijd gewist.

Dit “lampje” werkt op de volgende wijze:

- uitgeschakeld wanneer de veiligheidsketen open staat (ing ALT, rode STOP-

knop, thermische beveiliging of ontgrendeling)
- knippert 0.5 s ON, 0.5 s OFF bij correcte werking

5.2 - DIAGNOSTIEK
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Enkele inrichtingen zijn ingesteld om signalen uit te zenden aan de hand waarvan de werkingsstatus of eventuele storingen bepaald kunnen worden. In de vol-
gende tabel worden de verschillende signaleringen per type probleem beschreven. De signaleringen vinden plaats aan de hand van de verschillende knipperingen
van de LED L2 OK groen en de L1 WARNING rood en van een eventueel knipperlicht, die allen zijn verbonden aan de uitgangen van de besturingseenheid, en
die speciaal daarvoor zijn geprogrammeerd.

DIAGNOSTIEK LED L2 OK GROEN

Signalering Oorzaak Oplossing Knipperlicht
2 keer knipperen - korte pauze | Activering van een Bij het begin van de beweging geven één of meerdere fotocellen geen toestem- | Knipperen
2 keer knipperen - lange pauze | fotocel ming voor de beweging. Controleer of er obstakels aanwezig zijn of dat de foto-

cellen onderling interfereren met het infrarood.
4 keer knipperen - korte pauze | Activering van de ingang | Aan het begin van of tijdens de beweging heeft de ingang STOP of HALT inge- | Knipperen
4 keer knipperen - lange pauze | STOP grepen; achterhaal de oorzaak.
6 keer knipperen - korte pauze | Beperker manoeuvres Knipperen
6 keer knipperen - lange pauze
9 keer knipperen - korte pauze | Automatisering geblok- | Zend de opdracht “Ontgrendel automatisering” of zend de opdracht Knipperen
9 keer knipperen - lange pauze | keerd manoeuvre met “Stap-voor-stap Hoge prioriteit”.
Ontsteking van de leds voor 3 Vergrendeling automa- Knipperen
seconden tisering
2 knipperingen van 1 seconde | Automatisering gede- --- Knipperen
pauze van 1,5 seconden blokkeerd

DIAGNOSTIEK LED L1 WARNING ROOD

A Sommige signaleringen kunnen worden uitgewist door de rode STOP-knop in te drukken

Signalering

5 keer knipperen - korte pauze
5 keer knipperen - lange pauze

Oorzaak

Storing EEPROM - Fout
in de interne parameters
van de besturingseen-
heid

Oplossing
Schakel de voeding uit en weer aan. Als de fout aanhoudt moet het “Volledig
wissen van het geheugen” worden uitgevoerd, zoals beschreven in paragraaf
3.8 en moet de installatie opnieuw worden uitgevoerd. Als er niets verandert, kan
er sprake zijn van een ernstig defect en moet de elektronische printplaat worden
vervangen.

Knipperlicht
Knipperen

2 keer knipperen - korte pauze
2 keer knipperen - lange pauze

Storing Test Beveiligin-
gen

Voer nogmaals de aanleerprocedure uit van de beveiligingen die zijn aangesloten
op de besturingseenheid (paragraaf 3.9).

3 keer knipperen - korte pauze
3 keer knipperen - lange pauze

Storing draairichting
Encoder

Keer de draairichting van de encoder om, door de DIP switch 2 op ON te zetten
(zie paragraaf 3.10).

4 keer knipperen - korte pauze
4 keer knipperen - lange pauze

Storing veiligheidseind-
schakelaar

De poort heeft de veiligheidseindschakelaar overschreden, tijldens het openen of
sluiten. Breng de poort handmatig tot ongeveer de helft van de hoogte met het
noodbewegingssysteem (zie handleiding motor) en druk op de knop STOP op
het deksel om de werking te hervatten. Controleer of het nodig is de posities van
Openen/Sluiten te wijzigen die voorheen zijn aangeleerd.

6 keer knipperen - korte pauze
6 keer knipperen - lange pauze

Storing contactor

Ontkoppel enkele seconden alle voedingscircuits en probeer dan weer een in-
structie te sturen. Als er niets verandert, kan er sprake zijn van een ernstig defect
aan de printplaat of aan de aansluitingen van de motor. Controleer de circuits en
vervang ze indien nodig.

7 keer knipperen - korte pauze
7 keer knipperen - lange pauze

Storing communicatie
RS485 Encoder

Controleer de juiste aansluiting van de kabel tussen de motor en de besturings-
eenheid, in het bijzonder die van de encoderkabel (6 gekleurde draden).

8 keer knipperen - korte pauze
8 keer knipperen - lange pauze

Storing encoder

Controleer de juiste aansluiting van de kabel tussen de motor en de besturings-
eenheid, in het bijzonder die van de encoderkabel (6 gekleurde draden). Voer
nogmaals de aanleerprocedure uit van de openings- en sluitingsposities.

9 keer knipperen - korte pauze
9 keer knipperen - lange pauze

Storing aanleren
eindaanslag

Herhaal nogmaals de aanleerprocedure van de openings- en sluitingsposities.
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10 keer knipperen - korte pauze | Storing time-out De defaultwaarde van de time-out van de manoeuvre is 60 seconden. Controleer | ---
10 keer knipperen - lange pauze | manoeuvre of er geen obstakels zijn die de beweging van de poort verhinderen, en dat de
poort daadwerkelijk de beweging heeft uitgevoerd. Controleer (met de program-
meereenheid Oview, indien beschikbaar) of de duur van de timer is gewijzigd.
Voer nogmaals de aanleerprocedure uit van de openings- en sluitposities.

N.B. - de diagnostieksignalering met knippering van de leds wordt onderbroken op het moment dat er een instructie komt van de besturings-
eenheid. De diagnostieksignalering gebruikt een extern knipperlicht* en vervolgt met 2 knippersequenties (bv. een sequentie van “3 knipperin-
gen - korte pauze - 3 knipperingen - lange pauze” die twee keer wordt herhaald).

BELANGRIJK: om het externe knipperlicht aan te sluiten is het noodzakelijk de aanvullende kaart NDA040 te gebruiken (niet bijgeleverd).

*Geconfigureerd met Oview programmeereenheid als “Knipperlicht 1”.

DIAGNOSTIEK LED L1 en LED2

Signalering Oorzaak
Knippert snel afwisselend rood en groen led Fase bijwerking firmware bezig
4 knipperingen - pauze - 4 gelijktijdige knipperingen van de leds Wachten op bijwerken firmware

DIAGNOSTIEK LED SAFETY

Signalering Oorzaak Oplossing
Aan Correcte werking ---
Uit Veiligheidsketen open De veiligheidsketen bestaat uit een reeks ingangen (ALT, STOP-knop, thermi-

sche beveiliging motor, ontgrendeling motor). Sluit het circuit

6 WAT TE DOEN ALS...

(handleiding voor het oplossen van problemen)

Hieronder volgen de eventuele storingen die zich kunnen voordoen tijdens de installatie of in geval van een defect, en de mogelijke oplossingen:

* De motor staat stil, er wordt geen bevel tot beweging gegeven en de rode led knippert: controleer het soort knipperingen aan de hand van de
diagnostiektabel led L1 warning (sectie 5.2) en druk op de rode STOP-knop om de diagnostiek uit te wissen.

¢ De RF-zender bestuurt de beweging niet en de led op de zender gaat niet branden: controleer of de batterijen van de zender leeg zijn en vervang
ze indien nodig.

¢ De RF-zender bestuurt de beweging niet, maar de led op de zender gaat wel branden: controleer of de zender goed door de RF-ontvanger is
opgeslagen. Controleer tevens op de zender of het radiosignaal goed wordt verzonden, door het op de volgende manier te testen: druk op een willekeurige
toets van de zender en plaats de led ervan op de antenne van een gewoon, werkend RF-apparaat dat op FM-band op 108,5 Mhz of de dichtstbijziinde
frequentie is afgestemd; dan moet een lichte ruis met krassend getik worden gehoord.

* Wanneer een opdracht wordt verzonden, wordt geen enkele manoeuvre uitgevoerd en de OK led knippert niet: controleer of de besturingseen-
heid is aangesloten op de netspanning 230/400V. Vergewis u ervan dat de zekeringen niet onderbroken zijn; zo ja, dan dient u de oorzaak van de storing
op te sporen en ze met andere met dezelfde kenmerken te vervangen.

¢ Als een instructie wordt gestuurd wordt er geen beweging uitgevoerd en het knipperlicht is uit: controleer of de instructie wel wordt ontvangen;
als de instructie bij de ingang PP aankomt, knippert de led OK twee keer om aan te geven dat de instructie is ontvangen.

* De beweging start niet en het knipperlicht knippert enkele keren: tel het aantal keer knipperen en verifieer de betekenis ervan in de diagnostiektabel
in de sectie 5.2

¢ De motor draait omgekeerd:

- voor de driefasemotor moeten de fasen “V” en “W” van de motor worden omgewisseld

- voor de eenfasemotor moeten de fasen “V” en “W” van de motor worden omgewisseld

* De beweging start en stopt kort daarna: bepaal de oorzaak met behulp van de diagnostiek van de leds op de besturingseenheid.

e De LED L1 WARNING rood knippert 9 maal, gevolgd door een pauze: er heeft een storing plaatsgevonden in de aanleerprocedure van de openings-
en sluitingsposities. Het is noodzakelijk het geheugen te wissen (zie 3.8) en het aanleren van de posities te herhalen (zie 3.9).

7 VERWERKING VAN HET PRODUCT

Dit product maakt integraal deel uit van de automatisering en moet dan ook samen met de automatisering worden verwerkt.
Zoals ook voor de installatiehandelingen geldt, moeten de handelingen voor afdanking aan het einde van de levensduur van dit product door gekwalificeerd
personeel worden uitgevoerd.

Dit product bestaat uit verschillende soorten materialen: sommige kunnen gerecycled worden, andere moeten als afval verwerkt worden. Informeer u over de
methoden voor recycling of afdanking die voorzien zijn in de voorschriften die voor deze productcategorie gelden in uw regio.

Let op! — Sommige onderdelen van het product kunnen verontreinigende of gevaarlijke stoffen bevatten: indien die in het milieu terechtkomen, kunnen ze scha-
delijke gevolgen hebben voor het milieu en de volksgezondheid.

Zoals door het symbool hiernaast wordt aangegeven, is het verboden dit product met het huishoudelijk afval weg te gooien. Pas dus “geschei-
den afvalinzameling” toe, volgens de methodes voorzien in de voor uw regio geldende voorschriften, of lever het product weer in bij de verkoper
op het moment dat u een nieuw gelijksoortig product aanschaft.

Let op! — de plaatselijke regelgeving kan zware straffen voorzien in geval van illegale verwerking van dit product.
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8 TECHNISCHE SPECIFICATIES VAN HET PRODUCT

WAARSCHUWINGEN: ¢ Alle vermelde technische specificaties hebben betrekking op een omgevingstemperatuur van 20 °C (+ 5 °C). @ Nice S.p.A. behoudt zich
het recht voor om, op elk moment dat dit noodzakelijk wordt geacht, wijzigingen aan het product aan te brengen, waarbij hoe dan ook de gebruiksbestemming

en de functionaliteit ervan gelijk blijven.

Model NDCC2000 | NDCC2100 | NDCC2200
Type Besturingseenheid voor eenfase- of driefasemotoren met mechanische of elektronische eindaanslag van Nice
Stroomvoorziening Driefase Eenfase

3~400Vac / 3~230Vac (+10% - 10%) 50/60Hz 1~230Vac (+10% - 10%) 50/60Hz
Max. vermogen motor 2.2kW
Vermogen in Stand-by < BW

Zekering vermogensprintplaat

F1: 500 mA Type F; F2,F3,F4: 6.3A Type T

Uitgang 1 (met NDA040)

Met spanningsloos contact (relais), programmeerbaar met Oview

Uitgang 2 (met NDA040)

Met spanningsloos contact (relais), programmeerbaar met Oview

Uitgang diensten

24 Vdc (max100mA) tussen klem ingang 1 (com) en klem gnd (-) STOP 8K2/OSE (zie fig. 7)

Uitgang “STOP SAFETY EDGE”

Voor contacten die normaal gesloten, normaal open staan, met constante weerstand 8,2k Q of optische OSE
contacten; als zelfleerfunctie (een verandering in de opgeslagen status veroorzaakt de instructie “STOP”)

Ingang “HALT”

Voor NC contacten van het veiligheidscircuit

Ingang (OPENEN)

Voor NO contacten

Ingang (SLUITEN)

Voor NO contacten

Ingang ING1 (photo)

Voor NC contacten, programmeerbaar met Oview

Radio-aansluiting

SM-connector voor ontvangers SMXI; SMXIS; OXI of OXIT

Ingang Radio-ANTENNE

52 ohm voor kabel type RG58 of vergelijkbaar (maximaal 10 m)

Programmeerbare functies

Programmeerbare functies d.m.v. Programmeereenheid en bestuureenheid Oview

Zelfleerfuncties

Zelflering van het type inrichting “STOP” (OSE of weerstand 8,2KQ)

Werkingstemperatuur

-20°C tot +50°C

Gebruik in bijzonder zure of zoute

omgeving, of in een omgeving met Nee
explosiegevaar
Beschermingsklasse IP55

Trilling Trillingsvrije montage (bijv. aan een gemetselde muur)
Afmetingen 310 x 210 x 125 mm
Gewicht 2,5 kg
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EG-verklaring van overeenstemming
en inbouwverklaring betreffende niet voltooide machines
Verklaring conform de richtlijnen: 2014/30/UE (EMC); 2006/42/EG (MD) bijlage Il, deel B

N.B.: de inhoud van deze verklaring stemt overeen met hetgeen verklaard is in het officiéle document dat is neergelegd bij de vestiging van Nice S.p.a., enin
het bijzonder met de laatste revisie hiervan die vodr het afdrukken van deze handleiding beschikbaar was. De onderhavige tekst is om redactionele redenen
aangepast. Een kopie van de originele verklaring kan worden aangevraagd bij Nice S.p.A. (TV) I.

Nummer verklaring: 536/NDCC2000 Rev.: 1 Taal: NL

Naam fabrikant: NICE S.p.A.
Adres: Via Pezza Alta nr. 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italié

Gemachtigde voor de samenstelling van de technische documentatie: NICE S.p.A.
Adres: Via Pezza Alta nr. 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltalié

Type product: Besturingseenheden serie D-Pro Action
Model / Type: NDCC2000, NDCC2100, NDCC2200
Accessoires: RF-ontvangers mod. SMXI, SMXIS en ONEXI, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, onderloopbeveiligingen voor veiligheidsrand TMF, NDA040

Ondergetekende Roberto Griffa, in zijn hoedanigheid als Chief Executive Officer, verklaart onder zijn eigen verantwoordelijkheid dat het bovenstaande product
voldoet aan de bepalingen van de volgende richtlijnen:

e RICHTLIJN 2014/30/UE VAN HET EUROPEES PARLEMENT EN DE RAAD van 26 febuari 2014 betreffende de onderlinge aanpassing van de wetgevingen
van de lidstaten inzake elektromagnetische compatibiliteit (herschikking), volgens de onderstaande geharmoniseerde normen:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

Bovendien voldoet het product aan de onderstaande richtlijn volgens de voor “niet-voltooide machines" geldende vereisten:

e RICHTLIUN 2006/42/EG VAN HET EUROPEES PARLEMENT EN VAN DE RAAD van 17 mei 2006 betreffende machines en tot wijziging van de Richtlijn
95/16/EG (herschikking), volgens de onderstaande geharmoniseerde normen:
 Hierbij verklaart men dat het relevante technische dossier is ingevuld volgens de aanwijzingen in bijlage VII B van de richtlijin 2006/42/EG en dat daarbij aan de navolgende verplichte eisen is voldaan:
1.1.1-11.2-1.1.3-1.21-1.2.6- 1.56.1-1.56.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
* De fabrikant verbindt zich tot de overdracht van informatie betreffende de niet-voltooide machine, op gegrond verzoek van de nationale wetgevende instanties, zonder daarbij schade te doen toekomen aan
zijn eigen intellectueel eigendomsrecht.
* Mocht de onvoltooide machine in gebruik worden genomen in een land waar een andere taal wordt gesproken dan in deze verklaring is gebruikt, is de importeur verplicht de vertaling van het desbetreffende
document aan de documentatie toe te voegen.
* Het is niet toegestaan de “niet-voltooide machine" in gebruik te nemen voordat de uiteindelijke machine waarin zij zal worden ingebouwd, in overeenstemming wordt verklaard met de bepalingen van de
Richtlijn 2006/42/EG, waar toepasselijk.

Bovendien voldoet het product aan de hierna volgende normen:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011;
EN 60335-2-103:2003 +A11:2009

Het product voldoet, waar van toepassing, aan de hierna volgende normen:
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 21 april 2016
Roberto Griffa
(Chief Exe l'\/e ﬁicer)
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